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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

Altalanos tudnivalok
Attekintés

Ez a kézikbnyv az ABZ Innovation C10 tisztitdé dronra vonatkozik, amely nagy nyomasu
mosoberendezés tomlbjével hasznos teherként felszerelheto.

A dront és tartozékait kizardlag a jelen kézikdnyvben foglalt utasitasoknak megfeleléen szabad
uzemeltetni.

Kérjuk, hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el ezt a tajékoztatot, valamint az ABZ Innovation C10
dronhoz mellékelt teljes kézikonyvet.

Amennyiben barmilyen kérdése merul fel, kérjuk, hasznalat el6tt vegye fel a kapcsolatot az ABZ
Innovation Ugyfélszolgalataval. Az elérhet6ségek a dokumentum végén talalhatok. A dron
hasznalataval On Kijelenti, hogy elolvasta ezt a kézikdnyvet, megértette és elfogadta az abban
foglalt informacidkat, valamint hozzajarul ahhoz, hogy a dront kizardlag megfelelé kértilmények
kozott, a vonatkozO jogszabalyok és a jelen kézikonyv elbirasainak teljes korl betartasaval
hasznalja. Tovabba elfogadja, hogy a tovabbiakban kizarélagosan On felel a dronért és annak
Uzemeltetéséért, valamint az Uzemeltetésébdl eredd minden kozvetlen vagy kozvetett jogi
kovetkezményeért.

Az ABZ Innovation C10 dron NEM jaték, kizardlag korlltekintéssel hasznalhaté. Az ABZ
Innovation C10 mduszaki, ipari berendezés. A dron nem rendeltetésszerl hasznalata komoly
veszélyt jelent, és a dron, illetve kornyezete karosodasat, sulyos személyi sérulést vagy akar halalt
is okozhat. A dront kizardlag megfeleld képesitéssel rendelkez6 pilotak Uzemeltethetik. Az
optimalis hatékonysag és biztonsag érdekében a dront két f6s csapatnak ajanlott kezelnie.

A drénon, annak alkatrészein vagy szoftverén végrehajtott barmilyen maddositas azonnal a
garancia elvesztését vonja maga utan.

A dron 0onallé egységként, illetve a gyartd altal biztositott nagy nyomasu mosdrendszerrel
felszerelve is megvasarolhato.

A vasarloknak biztositaniuk kell, hogy a valasztott mosérendszer megfeleljen a drén mdszaki
paramétereinek. Ennek elmulasztasa mukodési hibahoz, a dron fizikai karosodasahoz, valamint a
személyi sérulés kockazatanak ndvekedéséhez vezethet.
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation C10

S/N: 1759FABZC105B82500001
Input: 44.4V === 55A

A C10 azonositasahoz keresse meg a sorozatszamcimkét a dron vazanak jobb oldalan, és
ellendrizze, hogy a ‘Model’ mezében C10 szerepel-e.
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

A piléta nélkuli légijarmii (dron) f6 részei

1: Karok 7:Lab

2: Légcsavarok 8. Tisztitdlandzsa

3: Akkumulator 9: Radar

4: Hatso burkolat 10: Kamera

5: RC antennak 11: Els6 burkolat

6: Motor 12. Akkumulatorcsatlakoz6

A gyarto altal biztositott nagynyomasu mosérendszer teljes mértékben a dron képességeihez
van optimalizalva. A vizzel toltott tomlé a jovahagyott hasznos teherhatarokon belul marad,
hossza pedig lehetéveé teszi a hatékony Uzemeltetést akar 60 méteres mosasi magassagig.

A felhasznaloknak biztositaniuk kell, hogy barmely valasztott mosérendszer megfeleljen a drén
mUszaki paramétereinek. Ennek elmulasztasa muikodési meghibasodashoz, a drén fizikai
karosodasahoz, valamint a szemeélyi sérulés fokozott kockazatahoz vezethet.
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Altalanos tudnivalok

A csomag tartalma

ABZ Innovation C10

A C10 drén alap kelléklistaja a kdvetkezbket tartalmazza:

C10dron
Mosolandzsa

20 W gyorstoltd és kabel a taviranyitéhoz
US/EU haldzati atalakité a gyorstoltéhdz
USB-C / USB-A atalakito

Hordtaska a taviranyitohoz

Miiszaki adatok

Cserélhet6 fuvoka (standard és donthetd)
ABZ Innovation MK15 taviranyit6 stickekkel és antennakkal

UAS Tipusazonositd C5H
(csak ateljes C10 tisztitodron-rendszerre
érvényes)*
Maximalis felszallotomeg (MTOM) 24 9 kg
A drdn nettd tomege 11,75kg
Maximalis payload (hasznos teher) tomeg 8,95 kg
(Tartalmazza a felemelhet6 csé maximalis
tdmegeét. A pilotanak figyelembe kell vennie a
cs6ben 1év6 viz tomegét.)
A kiegészitok, akkumulatorok és hasznos 13,15kg
terhek maximalis 0ssztdmege
Akkumulator tomege 4,2 kg
Mosolandzsa (Cikkszam: P001420.01)
Tomeg: 1,58 kg
Hosszusag: 1200 mm
Megnovelt hossz: 1400 mm
Cs6 belsd atmérdje: 37 mm
TomIé
Tomeg (vizzel egyitt): 119,6 g/m
Length:
(Cikkszam: A001175.01) 30m
(Cikkszam: A001176.01) 60 m
Karok és légcsavarok kinyitva 1460 x 1020 x 610 [mm]
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10
Karok kinyitva, légcsavarok 6sszecsukva 1380 x 940 x 610 [mm]
Karok és légcsavarok 6sszecsukva 780 x 500 x 610 [mm]
Repulési pontossag GPS/RTK
Akkumulator csatlakozas Gyorscsatlakozo
Dronvaz Osszecsukhato vaz
Hatotav 3,5km
Munkasebesség 3m/s
Maximalis sebesség 13m/s
Maximalis bedélési szog 32°
Max emelkedési sebesség 2m/s
Max. sullyedési sebesség 1m/s
Max. vertikalis sebesség leszallaskor 0,5m/s
Széltirés 10m/s
Radidvezérlés és telemetriai sav 2,4 GHz
Radiovezeérles és telemetriai teljesitmény 20dBm
Modulacios eljaras Frequency
WLAN frekvencia 2,4 GHz
Hangteljesitmény 106.88

*A C5 tipusazonosité kizarélag a C1l0 dron teljes rendszerként torténdé hasznalata esetén
érvényes, beleértve az ABZ Innovation Aaltal biztositott és felszerelt mosoélandzsat (P/N:
P001420.01), valamint az ABZ Innovation altal biztositott 30 m-es (P/N: A001175.01) és 60 m-es

(P/N: A001176.01) tdmlbket.
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

Biztonsagi kovetelmények

Gyermekveédelmi elGirasok

Ez a berendezés nem alkalmas olyan helyeken torténd hasznalatra, ahol gyermekek
tartézkodasa valoszind.

A berendezést gyermekek eldl el kell zarni.

A berendezés forgd alkatrészekkel mikodik, amelyek veszélyesek a gyermekekre, ezért a
berendezést gyermekek eldl el kell zarni!

Uzemeltetési feltételek

Az ABZ Innovation C10 dron nappali muveletekre optimalizalt. A dront éjszaka
Uzemeltetni tilos.

Az optimalis hatékonysag és biztonsag érdekében a dronokat két fés csapatnak kell
uzemeltetnie.

Tilos a dron vagy barmely alkatrésze zart térben torténé Uzemeltetése.

Minden repulési uzemmaddban, beleértve a felszallast és a leszallast is, a pilétanak meg
kell felelnie minden biztonsagi elbirasnak, és teljestinie kell a mlszaki feltételeknek.

Ne repuljéon emberek felett vagy kdzelében.
Vided- vagy fényképfelvétel készitésekor tiszteletben kell tartani a maganélet és a
tulajdonjogok védelmét. Felvételek csak minden érintett személy, valamint a
magantulajdon tulajdonosanak engedélyével készithet6k.
Az lUzemeltetbnek Drone Remote ldentification (RemotelD) eszkodzt kell hasznalnia a
jogszabalyi kdvetelIményeknek valé megfeleléshez.

Tartsa a repulési magassagot a talajszint felett 60 m alatt.

Csak repulésre alkalmas id6jarasi korilmeények kdzott repuljon, 5°C és 45°C (41°F és
113°F) kdzotti hémérsékleten.

Ne repuljon es6ben, jégesdben, vagy ha a relativ paratartalom meghaladja a 80%-ot.
Kerulje az Utkdzést barmilyen szilard targgyal vagy allattal a repulés soran; még kisebb
részecskék (pl. homok, por, rovarraj) is karosithatjak a Iégcsavarokat nagy (forgasi)
sebességnél.
A pilétanak biztositania kell, hogy a teljes repulés soran VLOS (Visual Line of Sight —
latotavolsagon bellli repulés) feltételek teljesuljenek. Repulés kodben, porban, stb. tilos.
Sotét fényviszonyok kozott a pildtanak csokkentenie kell a maximalis repulési tavolsagot
olyan szintre, ahol a dréon és orientacidja biztonsagosan meghatarozhaté az LED-ek
fényén alapulva.
A repulési muvelettel nem sértheti a hatalyos jogszabalyokat vagy el6irasokat. Minden
szUkséges engedéllyel rendelkeznie kell. A repllés el6tt vegye fel a kapcsolatot a
megfeleld kormanyzati szervvel vagy hatdésaggal, hogy biztositsa a dron jogszer(
Uzemeltetéset.
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

Uzemeltetés

e A drdnt kizardlag a 61. oldalon kezd6dd ,Repulési protokoll” fejezetben foglaltaknak
megfeleléen szabad bekapcsolni és Uzemeltetni.

e Adront kizarélag az ellen6rzélistak maradéktalan betartasaval szabad hasznalni.

e Tartsa magat tavol a forgd Iégcsavaroktol és motorokto.

e Semmilyen korulmények kozott ne lépje tul a kiegészitbk, akkumulatorok és hasznos
terhek maximalis 0ssztomegeét. Ellenkez6 esetben a dron karosodhat, és a repulés
veszélyessé valhat.

e A dront mindig tartsa latotavolsagon belll (VLOS), és folyamatosan figyelje annak
mukodését.

e Ne vonja el figyelmét mobiltelefon hasznalata vagy barmilyen mas tevékenység.

e Ne repuljon alkohol, kabitdészer vagy gyogyszerek hatasa alatt. Csak akkor repuljon, ha
szellemileg és fizikailag is képes a dron biztonsagos iranyitasara, beleértve a kornyezet
folyamatos figyelemmel kisérését is.

e Ha a drdn vagy a taviranyitd akkumulatoranak toltottsége alacsony, szalljon le a dronnal
egy biztonsagos helyen. A dréon akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt az
akkumulatoron talalhato toltottségjelzé6 LED-ek segitségével ellendrizni kell. Javasoljuk,
hogy a repulést legalabb 80%-0s akkumulatortoltottséggel kezdje meg.

e Repulés kozben a pilétanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszlltségét,
amelynek még maximalis felszallotomeg (MTOM) mellett is mindig 43,5 V felett kell
maradnia. Az ABZ Control akkumulatorjelzd ikonja kizardlag tajékoztatd jellegl, és
kozelité értéket mutat.

e Soha ne repuljon 100 méternél kozelebb nagyfeszlltségl vezetékekhez vagy nagy
teljesitményl radidado berendezésekhez (pl. radar, televizio- vagy radidado allomas).

e Leszallas utan allitsa le a motorokat, kapcsolja ki a dront az akkumulator levalasztasaval,
majd kapcsolja ki a taviranyitot.
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

Karbantartas és tarolas

A

Ne hasznaljon sérult, torott vagy eloregedett propellereket.
Rendszeresen ellendrizze a dron allapotat, és vezessen repulési naplot.
A dron futomuvének serulésének elkerllése érdekében szallitas el6tt tavolitsa el a
hasznos terheket, kiegészitbket és az akkumulatort.
Hasznalat utan tisztitsa meg a dront, kulonos tekintettel a propellerekre.
Ajanlott tarolasi hémérseéklet: 5°C és 40°C (41°F és 104°F) kodzott, mind a drén, mind a
taviranyito és az akkumulatorok esetében.
Soha ne tarolja a taviranyitét vagy a dron akkumulatorait 0°C alatt, mert ez az
akkumulatorcellak tulzott mértéki karosodasat okozza.
A drdnt, a taviranyitot és az akkumulatorokat 60% alatti relativ paratartalom mellett tarolja.
A taviranyitot és a dron akkumulatorait korulbelul 60%-0s toltottségi szinten kell tarolni.
Hosszabb tarolas soran az akkumulatorok fokozatosan veszitenek toltottségukbdl. A
taviranyité és a dron akkumulatorait haromhavonta le kell meriteni, majd ujra fel kell télteni.
Hosszu tavu tarolast kdvetben:

o Minden akkumulatort hasznalat el6tt ellenérizni és teljesen feltolteni kell.

o Ellenérizni kell, hogy a dron motorjai szabadon forognak-e.

dron kezelésére és hasznalatara vonatkozo

ovintézkedeések

Minden repulés megkezdése el6tt gondosan és korultekintéen tervezze meg a dron
repulési utvonalat. Forditson kuldnos figyelmet az alabbiakra:

o

a megfeleld napszak megvalasztasa,

id6jarasi korulmenyek,

o kornyezeti hatasok (példaul napsugarzas),

o adron elsodrédasa szeél esetén,

o Szélsebesseég,

o repulési magassag,

o gy6z6djon meg arrél, hogy a munkateruleten a piléta és az Uzemeltetett dron kozott
nincsenek akadalyok.

O
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

e A berendezést cserélhetd akkumulator taplalja. Gy6z6djon meg arrdl, hogy az
akkumulatorok j6 allapotban vannak és teljesen fel vannak toltve. Ne hasznaljon hibas
vagy sérilt akkumulatorokat. A megfelel hasznalat és tarolas megismeréséhez olvassa
el az akkumulator hasznalati utmutatdjat.

e Az akkumulatorok kils6é akkumulatortolté segitségével tolthetdk. A hasznalathoz keérjuk,
olvassa el az akkumulatortolté hasznalati utmutatoéjat.

e Az akkumulator teljesitménye a hémérséklettél fuggben valtozik, ezért mindig forditson
figyelmet erre a jelenségre, és kovesse az akkumulator hasznalati utmutatdjat. Az
akkumulatorokat csak 5°C és 45°C kozotti kornyezeti hémérsékleten Uzemeltesse vagy
toltse, mikdzben az akkumulator hdmeérseéklete 10°C és 60°C kozott marad.

e Az akkumulator kisulése nem linearis, hanem fugg a terheléstdl, a hémérséklettdl, a belsd
ellenallastdl és a cellak allapotatol. Az alabbi abra egy 90%-o0s allapotu dronakkumulator
tipikus kisulési gorbéjét mutatja 40°C-on, 7,5C terhelés mellett.

50
48
a6

42
40
18

Voltage (V)
b

100 a0 80 0 &0 20 40 30 20 10 o
Capacity [%)

e A drdnra felszerelt kiegészitok, akkumulatorok és hasznos terhek egyuttes maximalis
tdmege nem haladhatja meg a 13,15 kg-ot, igy a dron teljes tomege nem Iépheti tul a 24,9
kg-os maximalis felszallotomeget (MTOM).

e A dron maximalis repulési idejét egyetlen akkumulatorral elsésorban a felszall6tomeg
hatarozza meg, amelyet kdzvetlenll befolyasol a tomlé vizzel toltott hossza és az
Uzemeltetési magassag. Normal Uzemeltetési korilmények kozott egyetlen akkumulator
korulbelul 18 perc repulési id6t biztosit.

e A hasznos terhek — kilénosen a felszerelt landzsa — jelent6sen befolyasolhatjak a drén
stabilitasat és mandbverezhet6ségét. A pildtaknak fokozott dvatossaggal kell eljarniuk,
mivel ezek a valtozasok lassabb reakcididét eredményezhetnek gyorsitas, fékezés,
fordulas és magassagvaltoztatas soran.
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Szallitasra vonatkozo tudnivaldk

A dront kultéri munkavégzésre tervezték. A dron a munkateruletre személygépkocsi
csomagtartojaban, teherautd rakodoterében vagy utanfuton szallithatd. A dron Gsszecsukott
karokkal tortén6 mozgatasa el6tt mindig helyezze fel a propellerekre a véddhab rogzitéelemeket.
A megfeleld rogzités alapvetd feltétele a dréon biztonsagos szallitasanak, mivel a szallitas
egyenetlen utfellleteken és kuldnbdz6 terepviszonyok kdzott torténhet. A dron nem megfeleld
rogzitése olyan karosodasokat okozhat, mint a propellerek deformacidja, torése, seérllések,
kilyukadas, a rogzitbelemek vagy a hasznos terhek karosodasa stb.

A berendezés szallitasa fokozott kdrultekintést és figyelmet igényel. A nem megfelel6en rogzitett
berendezések és a mulkddéshez sziukséges tartozékok (dron, drénakkumulatorok,
akkumulatortolté, generator stb.) sérulhetnek, ami végsé soron a berendezés teljes
meghibasodasahoz vezethet. Ezért kérjuk, hogy szallitas kdozben gondosan rogzitse a dront, és
tartozékait megfelel6 helyen tarolja.
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Jelvesztés és kommunikacios hiba esetén

Altalanos failsafe beallitasok

Az ABZ Innovation C10 drén szoftvere olyan biztonsagi funkcidkkal van ellatva, amelyek minden
korulmények kozott biztositiak a biztonsagos mukodést. Ezek kozé tartozik a jel- és
kommunikaciévesztés kezelése is. llyen helyzet el6fordulhat, ha a dron jele hatotavolsagon
kivulre kerul, egy domb vagy épulet eltakarja, vagy a kommunikaciot kozeli berendezések,
elektronikai eszkdozOk vagy magneses forrasok zavarjak. Ezekben az esetekben a drdn
egyertelml figyelmeztetéseket kild az Uzemeltetének, mikdzben a szoftver automatikusan
elinditja a biztonsagi funkciokat.

A biztonsagi funkciok felszallas el6tt beallithatok annak meghatarozasara, hogy a dron milyen
muveletet hajtson végre jelvesztés esetén.

Az alabbi lehet6ségek allnak rendelkezésre:

O Visszatérés a felszallasi pontra (Return to Launch - RTL)
O Leszallas

O Az automatikus klldetés (Auto mission) folytatasa

Ha a dron elvesziti a kapcsolatot a taviranyitéval, vagy a kommunikacié megszakad kozottuk, a
taviranyitd kijelzéjeén megjelenik a ,COMMUNICATION LOST” Uuzenet, és a rendszer ezt
hangosan be is mondja (ha a taviranyité nincs lenémitva).

A dron és a taviranyité automatikusan megprébalja helyreallitani a kapcsolatot. Ugyanakkor, ha
lehetséges, a pilota kozelitse a taviranyitdét a dronhoz, kulondsen akkor, ha akadaly (példaul
épulet, fa vagy domb) talalhato kozottuk. Emellett, amint a kapcsolat helyreallt a taviranyité és a
dron kdzott, a pildtanak ajanlott visszavennie a dron manualis iranyitasat (példaul Manual (Loiter)
modba kapcsolassal).

Alacsony toltottseg

Akkumulator Failsafe

A C10 drdén olyan biztonsagi eljarasokkal van felszerelve, amelyek biztositjak, hogy a rendszer
kizardlag biztonsagos akkumulatorfesziltség mellett Gzemeljen. Amennyiben az akkumulator
fesziltsége eléri az alacsony kuszobértéket (42,5 V), a dron automatikusan Return-to-Launch
(RTL) moédba kapcsol. Ha az RTL folyamat kdzben az akkumulator feszultsége eléri a kritikus
kiuszobértéket (42 V), a dron azonnal leszall.
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Az akkumulator-failsafe rendszer meglététél fuggetlenidl a pilétanak repulés kozben
folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszultségét. A feszlltségnek még maximalis
felszall6tomeg (MTOM) mellett is 43,5 V felett kell maradnia.
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Baleset vagy zuhanas esetén a dron altalaban automatikusan ,disarm” allapotba kapcsol.
Amennyiben azonban a rotorok tovabbra is forognak, a pilétanak meg kell prébalnia aktivalni a
motor vészleallitasat (a C és D gombok egyidejlii megnyomasaval), még akkor is, ha a kijelzén a
,;LCcommunication Lost” Uzenet lathato.

‘/?\

e

Motor vészleallito

Soha ne kozelitsen meg miikédé dront!
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Biztonsagos lizemeltetés

A C10 tisztitdé dron teljesitményét befolyasold kdrnyezeti- és a berendezéssel kapcsolatos
téenyez6k megértése alapvetd fontossagu a biztonsagos és hatékony uzemeltetéshez.

A vészhelyzeti eltavolité funkcié miatt veszélyes a felszallas vagy a leszallas megkisérlése
aktivalt Automatikus Tavolsagtartd Rendszer mellett. Soha ne inditsa a drént, és ne
probaljon felszallni, illetve ne kezdeményezzen leszallast, amig a rendszer aktiv (ON
allapotban van).

(\

a4

O -

roaresys
AUTOPILOT Targ. - m Rel Height

-0.4
F&ryeys

Mindig gy6z6djon meg a dron élesitése és felszallasa elétt arrdl, hogy a rendszer
Disabled vagy OFF allapotban van. Leszallas el6tt minden esetben kapcsolja Ki
az Automatikus Tavolsagtartd Rendszert a jobb oldali haromallasu kapcsol6 felsé
allasba helyezésével.

Drén stabilitasa szélben: Bar a C10 platform jol kezeli az alland6 szélsebességet,
az erds szellokések 10-30 cm-rel is eltérithetik a dront, mielbtt az korrigalni tudna
helyzetét. Mindig szamoljon ezzel a lehetséges instabilitassal. Az optimalis
mukodeés érdekeben a dront szélcsendes id6ben vagy enyhe, egyenletes szélben
ajanlott Gzemeltetni. Az ajanlott maximalis szélsebesség 30 km/h alatt van.

A vizsugar fokusza szélben: A ndvekvd szélsebesség jelentésen gyengiti a
nagynyomasu vizsugar fokuszaltsagat. Szeles korulmények kdzott a tisztitbhatas a
fuvokatdl szamitott 20-30 cm tavolsagon tul mar hatastalanna valik. Ha a
fokuszaltsag romlasat tapasztalja, a szélsebesség tul magas a biztonsagos
Uzemeltetéshez. llyen esetben a tisztitasi folyamatot azonnal meg kell szakitani.
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o A falfeluilet allapota: A szivargd, sérllt vagy hianyos falfellletek gyengithetik a
radarjelet, ami negativan befolyasolhatja a dréon automatikus tavolsagtarto
képességét. Amennyiben a radaralapu tavolsagmeérés megbizhatatlanna valik,
tapasztalt pilota szamara szukségessé valhat a manualis repulési uzemmadra
torténd atvaltas.

o Kiallé akadalyok: Figyeljen a falfeluletbdl kiallé akadalyokra, példaul szell6z6kre,
tablakra vagy szerkezeti elemekre. Ezek akadalyozhatjak a dron repulési utvonalat
vagy belegabalyithatjak a tomlét.

e Tomld elrendezése: A toml6 repulés kdzbeni 0sszeakadasa jelent6s biztonsagi
kockazatot jelent. A legjobb, ha biztositjuk, hogy a tdomlé mindig csomdémentes
legyen, mukodés elbtt, valamint kozben is minden iranyban akadalytalanul
mozoghasson.

e TOmMI6 sulya és repulési magassag: Ahogy a dron emelkedik, a
meghosszabbodd tdmlé ndvekvd sulya egyre nagyobb lefelé iranyuld erét fejt ki, és
a tehetetlenség miatt befolyasolhatja a dron reakcidkészségét. Ennek hatasanak
minimalizalasa érdekében ajanlott a milveleteket 30 méteres magassag alatt
vegezni.

e Tomldé helyzete és oldaliranyu eréhatas: A foldon elhelyezett nagynyomasu
mosorendszer dronhoz viszonyitott pozicidja miatt a tomlé oldaliranyd huzoerét
fejthet ki. Ez a dron varatlan elfordulasat okozhatja, ami kilondsen feltletkozeli
uzemeltetés esetén jelent biztonsagi kockazatot.

Az oldaliranyu huzéeré minimalizalasa érdekében jeldljon ki a tisztitandd falon egy 6-8
méter széles szakaszt, és a tomlérendszert ennek kdzepén helyezze el a talajon. A dront
a mosasi teruleten torténd fel- és lefelé mozgas soran tartsa a foldi rendszer helyzetéhez
képest +3-4 méteres vizszintes tartomanyon belul.

©2026 ABZ Innovation 15



Altalanos tudnivalok ABZ Innovation C10

Kotelez6 tavoli azonositas Dronetag eszkozzel

Biztonsagi megfontolasbdl a dronok tavoli azonositasa kételezé az Egyesiilt Allamokban és az
Eurdpai Unidban. Minden dront fel kell szerelni Remote Identification (Remote ID) eszkozzel,
amely helyileg tovabbitja az Gzemel6 dron adatait.

A C10 drén gyarilag Dronetag DRI Remote ID modullal van felszerelve, és megfelel az Eurdpai
Unié?, valamint az Egyesult Allamok? vonatkozo jogszabalyi kdvetelményeinek.

A dron Remote ID azonositéja annak sorozatszama, amelyet a rendszer repulés kdzben sugaroz.
A drén rendszere megakadalyozza a felszallast, ha a Remote ID nem mikoddik megfeleléen.

Az RID ikon a Remote ID rendszer mUkodési allapotat mutatja. Ha az ikon zold szind, akkor a
Remote ID sugarzasa megfeleléen mikodik.

v LoiterRel

T IITIe
AUTOPILOT Target distance: 1.50 m Rel Height:

DISABLE 3.8

Ha az ikon piros szind, akkor a Remote ID sugarzasa nem muikodik megfeleléen.

v LoiterRel

T IIIe
AUTOPILOT Target distance: 1.50 m Rel Height:

DISABLE 38
VIOV .-

I Commission Implementing Regulation (EU) 2019/947
(https://eur-lex.europa.eu/legal-content/HU/ALL/?uri=CELEX%3A32019R0947)

214 CFR Part 89 — Minimum Performance Requirements for Standard Remote Identification of Unmanned Aircraft
(https://www.ecfr.gov/current/title-14/chapter-lI/subchapter-F/part-89)
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Az ikonra kattintva ellenérizheti a Remote ID modul szamara szukséges adatokat szolgaltatd
rendszerek allapotat.

ARM STATUS RID COMMS
GCS GPS BASIC ID

OPERATOR ID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

Az ARM STATUS mez6 visszajelzést ad a dron helymeghatarozé rendszerének hardveres és
szoftveres mukodésérdl. Meghibasodas esetén ez az ikon pirosra valt, és ennek kdvetkeztében a
Remote ID ikon is piros szinl lesz, jelezve a Remote ID rendszer hibajat. A dron emellett
hibalizenetet is megjelenit, amely arrdl tajékoztat, hogy az Open Drone ID rendszer problémat
észlelt (példaul nem érkezik helymeghatarozasi tizenet).

A GCP GPS mezd visszajelzést ad az adoegység radios GPS-rendszerének (hardver és
szoftver) megfeleld muikddéseérdl. Meghibasodas esetén ez az ikon pirosra valt, és ennek
kovetkeztében a Remote ID ikon is piros szinl lesz, jelezve a Remote ID rendszer hibajat. A drén
emellett hibauzenetet is megjelenit, amely arrdl tajékoztat, hogy az Open Drone ID rendszer
problémat észlelt (példaul nem érkezik helymeghatarozasi lzenet).

Az RID COMMS mez6 visszajelzést ad a Remote ID modul és a dron kdzotti kapesolat megfeleld
mUkodéseérol.

A BASIC ID mezdnek mindig z6ld szinlinek kell lennie, ami azt jelzi, hogy a drén sorozatszama
Remote ID azonositoként be van allitva és sugarzasra kerll. Ha a Remote ID rendszer hibat
észlel a dron vagy a taviranyité elégtelen GPS-lefedettsége, illetve hardverhiba miatt, a
dron megakadalyozza az élesitést.

Ha az Eurdpai Uniéban repul, az Operator ID mez6 az EU el6irasainak megfeleléen megadott és
sugarzott Remote ID allapotat jeleniti meg. Az Operator ID megadasahoz lépjen a Settings >
Remote ID menupontra. (Lasd: 12. oldal.)
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Amennyiben az Eurdpai Unio tertletén repul, az Operator ID mezének lathatonak kell lennie, és
az On Uzemeltetdi azonositéjat (Operator ID) rogziteni kell a rendszerben.

Az Eurdpai Unidban kotelezé dronuzemeltetéként regisztralni a nemzeti Iégikdzlekedési hatdsag
hivatalos weboldalan. A regisztraciot kovetéen egy egyedi regisztracids azonositét kap, amelyet
a Settings > Remote ID menupont alatt adhat meg.

=| 40%

Disarmed all & cs00v

RID COMMS

SelfID

Self ID type Free Text - l

Send Self ID .

Note: Even if this box is unset, ABZ
Control will send self ID message if an
emergency is set, or after it has been
cleared.

The message for each kind of selfiD is
saved and preserves reboots. Select
each type on the Self ID type dropdown
to configure the message to be sent

Ha a Remote ID rendszer hibat észlel a drén vagy a taviranyité gyenge GPS vétele, vagy
hardverhiba miatt, a dron nem engedélyezi az élesitést.

O Disarmed
[09:11:56.797| Info: No np,massage for maviink id (141)
[09:11:57.000] Info: No ap.message for maviink Id (141)

[09:12.04.390] Info: No af ssage for maviink id (141)
[09:12.14.381] Info: No ep_message for maviink Id (141)

[09:12 27.040] Info: No ep_messsge for maviink Id (141)

[09‘12 34‘3?6[\n|’0: No np.message for mavlink Id (141) Al
fe—— D )
AUIUrILY I o Rel Helght:

DISABLE -0.4
s 77/
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A dron a felszallastol a kikapcsolasig folyamatosan ellen6érzi a Remote ID rendszer
mUikodését, és az ABZ Control alkalmazas fels6 savjaban értesitést jelenit meg minden
meghibasodasrdl vagy hibardl. Ha a Remote ID rendszer repulés kdzben hibat észlel, a RID
ikon pirosra valt, és a dron hibalzenetet jelenit meg arrdl, hogy az Open Drone ID rendszer
problémat észlelt (példaul nem érkezik helymeghatarozasi Uzenet).

Ha a Remote ID rendszer miikddés kdzben hibat észlel, a piléta nélkiili Iégijarmii tobbé

nem sugarozza a szabvanyos Remote ID lizenetek elGirt adatelemeit. llyen esetben a
pilétanak a piléta nélkuli légijarmiivet a leheté leghamarabb biztonsagosan le kell

szallitania.

3 Az Egyesiilt Allamokban a pilétanak a 14 CFR Part 89 (Minimum Performance Requirements for Standard Remote
Identification of Unmanned Aircraft) el6irasainak megfeleléen a pildta nélkuli égijarm(ivet a lehetd leghamarabb le
kell szallitania.
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Vészhelyzeti jelzés sugarzasa

A Remote ID fellleten a piléta a ,Declare Emergency” gombot megnyomva aktivalja a
vészhelyzeti jelzés sugarzasat. A gombot 3 masodpercig nyomva kell tartani. Ez a funkcio
olyan esetekben hasznalhat6, mint az iranyitas elvesztése, szemeélyeket vagy vagyontargyakat
fenyegets veszély, illetve egyéb vészhelyzeti helyzetek a pilota megitélése szerint.

89%
v Disarmed &) 25 E 47.10V

ARM STATUS  RID COMMS

-
| ei, EME;ENG (T

U—j""\, : )
ree L "
AUTOPILOT Target distance: 1.50 m Rel Height:

3.8
S99 .-

Vészhelyzeti jelzés leadasakor a dron sugarozni fogja a vészhelyzeti allapotot. A vészhelyzeti
jelzés megszlintetéséhez nyomja meg és tartsa lenyomva ugyanazt a gombot (amely ekkor a
,Clear Emergency” feliratot jeleniti meg) 3 masodpercig.

v Disarmed

AR STATUS D COMMS

=

Emergency

s777s ]‘
AUTOPILOT Target distance: 1.50 m Rel Height:

3.8
S II99 .-
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Taviranyito
A C10 kizardlag az ABZ Innovation altal biztositott, specialis ABZ Control szoftverrel ellatott

taviranyitokkal kompatibilis. A dréon minden tamogatott firmware/szoftver kombinacidval
kompatibilis. Az elérheté taviranyité egyseég:

e ABZ Innovation MK15

Mas eszk0zok vagy alkalmazasok nem kompatibilisek a dron vezérlésére, ezért azok hasznalata
tilos.

Az MK15 taviranyitd Android operacidos rendszer alapu eszkoz, amely integralt radios
kommunikacioés rendszerrel rendelkezik a dronnal valé kapcsolattartashoz. Az eszk6z az ABZ
Control alkalmazast futtatja, amely lehetbveé teszi a dron vezérlését, valamint hozzaférést biztosit
a piléta szamara az 6sszes telemetriai adathoz és a fejlett repuléstervezési funkciokhoz.

Ha a taviranyitd ki van kapcsolva, az akkumulator toltottségi szintje a bekapcsolégomb rovid
megnyomasaval ellenérizhet6. A kék LED-ek a toltottségi szintet jelzik. Az el6ttuk talalhato
egyetlen LED a drén és a taviranyitd kozotti kapcsolat allapotardl ad visszajelzést. Haa LED zold
szin(, a dron és a taviranyité kapcsolddva vannak egymashoz.

Matar vaszleallic

A taviranyité bekapcsolasahoz nyomja meg roviden egyszer a bekapcsolégombot,
majd nyomja meg ismét hosszabban (amig a rendszer hangjelzése hallhatéva nem
valik).
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A taviranyito kizardlag kikapcsolt allapotban és csak a mellékelt gyorstoltével tolthetd.
A taviranyité miikodés kézben nem toltheté.

Hangszoré Type-C Micro SD card o
Upgrade Hangszoro
Micro SIM card
(UART)
Toltésvisszajelzé LED ¥4 Inch csavarmenet

1. Csatlakoztassa a taviranyitot a gyorstoltéhoz, majd csatlakoztassa a tolt6t az
aramforrashoz.

2. Atoltésjelz6 LED-ek pirosan vilagitanak, amikor a foldi egység toltés alatt all.

3. Atoltésjelzd LED-ek zoldre valtanak, amikor a toltés befejez6dott.

HIDMI
(not in use) USB

Jobb eldali Iéptetdkerék
Kameraszog allitaza

Automata tavolsagtartas

3 allasd kapcsolo {OFF/ON/ON)

Ha réviden egyszer megnyomja a bekapcsologombot, a kijelzd kikapcsol (energiatakarékos
uzemmadd). Ha a gombot 1 masodpercig nyomva tartja, valaszthat a taviranyitd kikapcsolasa
vagy képerny6keép készitése kdzott.
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Az Android navigacios savja a képernyd tetejérdl lefelé huzassal vagy a képernyd jobb oldalardl
torténd elhuzassal érheté el.

A téglalap alaku ikon lehetévé teszi az alkalmazasok kozotti valtast. A kor alaku ikon a
féképernyobre visz vissza. A haromszog alaku ikon az el6z6 képernydre torténd visszalépést teszi
lehetéve (megjegyzes: ez a funkcio az ABZ Control alkalmazasban nem tamogatott).

A taviranyitd akkumulatoranak toltottségi szintje az Android mentben jelenik meg (a képernyd
tetejérdl lefelé huzva).

G Google Play services

Your data isn't backed up
Add a backup account now

P Android system

3

ABZdrone Bluetooth

Hotspot

No SIM card

Emergency calls only

GP -

A kijelzé fényerejét és a hanger6t mindig a kornyezeti feltételeknek megfeleléen allitsa be
(fényviszonyok és zajszint)! A kijelz6 fényerejének és a hangerének a beallitasa mindig elérhetd
— meég az ABZ Control szoftver hasznalata kdzben is — az alap Android menubdl, amely a
kijelz6 tetejer6l egyszer lefelé huzva nyithatd meg, ahol az altalanos Android gyorsmentu jelenik
meg.

A kijelz6 tetejérél ismét lefelé huzva megjelenik a kijelzé fényerejének beallitasara szolgald
csuszka.

Q- %

ABZdrone Bluetooth Hotspot
No SIM card

Emergency calls only

GP -
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Kattintson a Settings (fogaskerék) ikonra, majd gorgessen le a Sound menuiponthoz, és érintse
meg azt a hangerdszabalyzé csuszkak megjelenitéséhez.

1407 G P O & 56%

Q_  Search in Settings

O
Display
Wallpaper, sleep, font size
®
Sound
Volurme, vibration, Do Not Disturb —
<4
Storage
49% used - 8.16 GB free
A “Media volume” - média hangereje szabalyozza az ABZ Control alkalmazas

figyelmeztetéseinek és tajéekoztatd hangjainak hangerészintjét. Er6sen ajanlott, hogy ez mindig
maximalis hangerdére legyen allitva.

1526 G P O & 52%
& Sound Q
J Media volume O
@
“ Call volume ®
@
Ring volume
al
- ® |

Alarm volume
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Halézati beallitasok

Az ABZ Control alkalmazas megfelelé miikédésének biztositasa érdekében az Ethernet
kapcsolatnak mindig bekapcsolt allapotban kell lennie. Ez a beallitas az Android
Settings > Network & Internet menupont alatt érhetdé el.

111 I A LU T
— Metwork L nternet Q,
,', Wi-F .
oy  Ethemet JS— N 1A ¥ e
L3 Clherret Q,

_‘ Mobdle natwork Ethermed @

S Data usiags

Setting Etharmet

Internet kapcsolat

A taviranyitd Wi-Fi vagy Bluetooth kapcsolaton keresztul képes internetkapcsolatot létesiteni,
példaul routerrél, mobiltelefonrdl, tablagéprél vagy laptoprol megosztott internet segitségeével.

Ezek a lehet6ségek az Android Settings menuben érheték el (a képernyd tetejérdl lefelé huzva), a
Wi-Fi vagy Bluetooth ikon hosszu megnyomasaval, illetve a fogaskerék ikon megérintésével.

Az almenuben a funkcié be- és kikapcsolhatd, valamint az elérhetd eszk6zokhoz csatlakozas
kezdeményezhetd. A Wi-Fi kizarélag 2,4 GHz-es halézatokon mUkddik. Ha a taviranyité nem
ismeri fel a mobil eszkdz Wi-Fi kapcsolatat, interneteléréshez Bluetooth kapcsolat hasznalata
ajanlott.

Az interneteléréshez szukséges Bluetooth kapcsolat beallitasai:

Kapcsolja ki a Wi-Fi funkciot a taviranyiton.

Kapcsolja be a Bluetooth hotspot / internetmegosztas funkciét a mobileszkdzén.

Kapcsolja be a Bluetooth funkciot a taviranyiton, majd parositsa a két eszkozt.

Miutan az eszkoz csatlakozott a taviranyitdhoz, be kell allitani az internetkapcsolatot.

Erintse meg az eszkdz neve melletti fogaskerék ikont, majd kapcsolja be az Internet access
funkciot.

gFONE
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ABZ Control Software Overview

A C10 kizardlag az ABZ Innovation altal biztositott, specialis ABZ Control szoftverrel ellatott
taviranyitokkal kompatibilis. Mas eszkdzok vagy alkalmazasok nem alkalmasak a drdén
vezeérléseére, ezért azok hasznalata a dronnal tilos.

A dron Uzemeltetése el6tt és kdzben nincs szukség szoftverfrissitésre; a jovobeni frissitések
kizardlag opcionalisak. A késdbbi szoftverfrissitések nem befolyasoljak a vezérlési és repulési
funkciokat. A szoftverfrissités folyamata részletesen ismertetve van a frissitési csomag
dokumentaciéjaban. Minden informacid és fajl elérhetd6 a kovetkez6 weboldalon:
abzinnovation.com/updates. Kérjuk, ellen6rizze ezt a weboldalt, ha szoftver- vagy
firmware-frissitési lehet6ségeket keres.

Az ABZ Control repiilésvezérld és repliléstervezé alkalmazas inditasahoz kattintson
annak ikonjara a kezdéképernyén.

N
i i
ABZ-Control SIYI FPV HYTX SiYiQGroundControl

Az ABZ Control alkalmazas elinditasa utan egy felugré ablak jelenik meg a kdvetkez6 Uzenettel:
»<Allow ABZ Control to access USB to UART Controller”. Kattintson az OK gombra.

ABZ-Control

aAllow ABRZ-Control to access CP2102 USB to LART
Bridge Controller?

D Always open ABZ-Control when CPZ102 USB 1o UART
Brdge Controller is connected

CAMCEL 0K
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Az alkalmazas elinditasa utan a kdvetkezd képernyé jelenik meg: a fels6 mentsavban a Flight
view és a Settings ikonok lathatok.

Disarmed

C10

[ [

re s e 44

AUTOPILOT larget distance: 1.50 m Rel Height:

DISABLE 0.4
g -

A dron bekapcsolasa és csatlakoztatasa utan tovabbi allapotjelzd ikonok jelennek meg a felsd
savban: jarmuiuzenetek, GPS allapot, dronakkumulator allapota és hasznos teher allapota. A
felsdé sav bal oldalan egy piros tiltdjelzés azt mutatja, hogy a dron rendszerei még el6készités
alatt allnak a repuléshez. Ha az ikon zold pipara valt, a dron készen all, és élesithetd.

iy |
El)a
Rl

ﬂu; Cﬁ'l 0

i
.-.__' W

Target distance: 1.50 m Rel Height

A dron akkumulatoranak ikonja kizarélag tajékoztato jellegl, és kozelité értéket mutat. Repulés
kozben a pilétanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszultségét, amelynek még
maximalis felszall6tomeg (MTOM) mellett is mindig 43,5 V felett kell maradnia. Ha az
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akkumulator feszlltsége 43,5 V ala csokken, meg kell kezdeni a dron visszatérését és
leszallasat.

A dréon akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt az akkumulatoron talalhatd toltottségjelzé
LED-ek segitségével is ellendrizni kell. Javasoljuk, hogy a repulést legalabb 80%-0s
akkumulatortoltottseggel kezdje meg.

Disarmed

re L4

AUTOPILOT Target distance: 1.50 m Rel Height

-0.4
- |

A drén valds ideju magassaga — amelyet a barométer vagy a GNSS szenzorok alapjan hataroz
meg a rendszer — a képernyd jobb alsé sarkaban jelenik meg. A magassagszabalyozasi
modszerekkel kapcsolatos tovabbi informaciokeért lasd a 42. oldalt.

A képerny6 bal als6 sarkaban az Automatikus Tavolsagtartd Rendszer aktualis allapota jelenik
meg. A rendszer harom allapotot vehet fel: Disabled, Off és On.

AUTOPILOT

S
(=

AUTOPILOT i AUTOPILOT AUTOPILO Target distance: 1.50 m Rel Height:
DISABLE DISAB 0.4
628 cm

o Az Automatikus Tavolsagtartd Rendszerrdl, tovabbi informaciot a 46. oldalon talal
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o A piléta tamogatasa érdekében a képernyd kdozepén élé kamerakép jelenik meg,
amely jobb lathatésagot biztosit az Uzemeltetés soran

B LosterRel

re sl 4
AUTOPILOT

DISABLE I-

TSy

Target distance: 1.50 m Rel Height:

38

o A faltél mért tavolsag repulés kozben a képernyd aljan talalhaté kijelz6sav

segitségével kovetheté nyomon.

Beallitasok

A Settings (Beallitasok) menuben mddosithatdk a felhasznaldi felllet beallitasai (példaul a nyelv
vagy a mértékegységek), konfiguralhatdk a dron geocage és Remote ID rendszerei. A Settings
menu megnyitasahoz érintse meg a képerny6 jobb fels6 sarkaban talalhato fogaskerék ikont.

Y Disarmed

. saw
l“ﬁ‘ﬂiﬂl‘.\v \

ro P44
AUTOPILOT Target distance: 1.50 m Rel Height:

3.8
S II999 .-
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A Fomeniiben (General) az alapvet6 beallitasok konfiguralhatok, beleértve az ABZ Control feltletén
hasznalt alapértelmezett mértékegységeket is

Unit system

Miscellaneous

Language
Calor Scherme

Map Prosider

A Camera View szekcidban megtekinthetd az ABZ Control altal hasznalt kameratipus. Az
alapértelmezett beallitas az FPV.

Camera View

Choose camera type

‘FPV'

laneous

Language System

Fligth view map type Google + Hybrid

Show PreArm messages Off (User menu active)

Developer menu .
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A drén aktualis szoftververzidja az oldal aljan jelenik meg. Amennyiben drénnal kapcsolatos kérdéssel
fordul a Support Centerhez, ezt az informaciot mindig meg kell adnia.
Ugyanezek az adatok a Settings > Versions menupontban is elérhetdk.

. Save log after each flight

. Save CSV log of telemetry data

ABZ Control Version
2.0.0

Firmware Version

Model of Controller Device

MK15
Build number: 0414-stable
Apk build tag: 0414_1522 -D095cf5b58

©2026 ABZ Innovation 31



ABZ Control ABZ Innovation C10

Biztonsag - FailSafe beallitasok

UAS hasznalata soran el6fordulhatnak varatlan események, amelyek beavatkozast igényelnek. A
Failsafe beallitasokat jogszabaly irja el6, els6sorban a személyi sérulések és anyagi karok megel6zése
érdekében.

Kotott UzemU dron esetében a legtdbb biztonsagi beallitast jogszabaly hatarozza meg, ezért azok nem
modosithatok. Ezek a kdvetelmények beépitésre kerlltek a C10 rendszerbe. A Settings > Safety
menuben konfiguralhatok a Geofence funkciok, amelyek segitségével virtualis hatarok allithatok be,
amelyeket a dron nem léphet at.

e A Maximum Altitude opci6 alatt beallithaté a dréon maximalis repulési magassaga. A drén
nem emelkedik a felszallasi poziciohoz viszonyitott megadott magassag folé. Az érték
legfeljebb 120 méterre allithatd. A jogszabalyi eléirasoknak megfeleléen a C10 dront ugy
tervezték, hogy soha ne haladja meg a 120 méteres magassagot.

e Circle Centered on Home opcio alatt megadhat6 egy kor alaku GeoCage zéna, amely
meghatarozza a dron maximalis tavolsagat a felszallasi poziciotol. A dron megall, amint
eléri a beallitott sugarat.

GeoCage

With this feature enabled, in Manual mode, the drone won't be able to go outside this area.

Maximum Altitude 120.00 m
Circle centered on Home [pAs[oRelo) m

A Geocage hasznalata AltHold repulési médban tovabbi biztonsagi kbvetelményeit a 60.
oldalon talalja.
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Abz Flight

Az ABZ Flight menuben az Advanced szekcio alatt engedélyezhet6k olyan repulési mod
beallitasok, amelyek alapértelmezetten le vannak tiltva a taviranyiton:

® AltHold Mode: lehetdvé teszi az Alt Hold funkcid hozzarendelését a C gombhoz, valamint az
ABZ Control alkalmazas virtualis Flight Mode funkciégombjahoz.

® (Keérjuk, hagyja figyelmen kivul az altitude control method switch (3-allasu kapcsold)

bekapcsolasara szolgalo opciét, mivel az nem alkalmazhaté az On dréntipusara.)

. 10 -268%
v Disarmed l‘y RTK 12.60 V

Advanced

. Enable AltHold with C button and flight mode button

. Enable Manual terrain follow with 3-way switch and flight mode button

RTK beallitasok

Az RTK menuben kapcsolodhat egy RTK korrekcidos adatforrashoz, hogy a repulése soran
centiméter-pontos helymeghatarozast érhessen el. Kapcsolédhat:

- Olyanonline szerverhez, ami RTK adatokkal latja el a dronjat (Network RTK),
- LoRaradio**, Local NTRIP, vagy NTRIP kapcsolaton keresztiul egy EMLID bazisallomassal.

RTK Source Type

. Lo_ra radio with module Emlid RS base station

The most stable RTK solution.
If you not use, choose 'None' to Deactivate.
If it is turned on you have to configure the frequency.

. Network RTK

You can connect to an online server that provides RTK corrections for your drone.
You'll need a mobile network or Wi-Fi connection to use this method.

ONone

Disconnect from LoRa module and network RTK.
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Ha Emlid RS bazisallomast hasznal LoRa kapcsolattal***, gy6z6djon meg arrdl, hogy az
Output beallitas LoRa értékre van allitva, és hogy a frekvencia megegyezik az Emlid Flow
alkalmazasban megadott Base output értékkel.

RTK Configuration

Please set your Emlid RS device Base output to Lora
And configure it to the same frequency as chosen here.

928 9

863 0 MHz

864 1

Az Emlid RS bazisallomashoz az NTRIP kapcsolédas a Network RTK opcié hasznalataval is
lehetséges. A szukseéges hitelesitési adatok az Emlid Flow alkalmazasban talalhatok. Az Emlid RS
készulékekkel kapcsolatos tovabbi informaciokat a 67. oldalon talalja.

A Network RTK menupont alatt NTRIP Caster segitségével csatlakozhat a legkozelebbi
folyamatos muakodésl referenciaallomashoz (CORS). Ugyanitt csatlakozhat az EMLID
bazisallomasahoz is Local NTRIP vagy NTRIP kapcsolaton keresztul. You can also connect to
your Emlid base station through Local NTRIP or NTRIP. Az EMLID bazisallomasokhoz valé
kapcsoldodas részletesen leirasra kerul a 67. oldalon.

Ahhoz, hogy egy Network RTK szolgaltatast igénybe vehessen, internetkapcsolatra van
szukseég, peldaul egy okostelefon hotspot funkciojanak hasznalataval.

4p7 EMLID allomasokhoz torténé LoRa csatlakozas csak a 00238-nal kisebb szamra
végz6do sorozatszamu eszkdzzel lehetséges.
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RTK Source Type

. Lo_ra radio with module Emlid RS base station

The most stable RTK solution.
If you not use, choose 'None' to Deactivate.
If it is turned on you have to configure the frequency.

o Network RTK

You can connect to an online server that provides RTK corrections for your drone.
You'll need a mobile network or Wi-Fi connection to use this method.

.None

Disconnect from LoRa module and network RTK.

NTRIP / RTCM

No RTK Profile available

+ Add RTK Profile

r..J T Rl P. II|' Fﬂ'T [: |"u'1
RTK Profile

Status

Dis BT || Edit | Delete |

Az NTRIP kapcsolaton keresztuli korrekciok fogadasahoz hozzon Iétre egy Uj profilt az Add RTK

Profile vagy az Add New gombra kattintva. Miutan nevet adott a profilnak, adja meg az NTRIP

szolgaltatotol kapott hozzaférési adatokat.

Ezutan kattintson a Save & Connect gombra a profil mentéséhez és a kapcsolodas
megkezdéséhez.
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x 0 88%
2 57.81V

NTRIP / RTCM

RTK profile name
Host address

Server port

Username
Password
Mount Point

RTCM Message Whitelist

Save & Connect Cancel

I -~ I I I I ~J

Tobb RTK profilt is elmenthet.

Ugy tud csatlakozni egy RTK profilhoz, ha kivalasztja azt a listabdl, és a Connect gombra kattint.

NTRIP / RTCM

RTK Profile | My rtk profile

Status Not connected
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Az RTK profil hitelesitési adatainak modositasahoz kattintson az Edit gombra. Az RTK profil
torléséhez kattintson a Delete gombra.

NTRIP / RTCM

RTK Profile

Status

Disconnect ’ + Add New

Ha RTK forrassal repiil, a rendszer csak akkor engedélyezi a dron élesitését, haa
korrekcios adatok pontossaga megfelel6 a dron helyzetének megbizhato
meghatarozasahoz.

Ha RTK korrekcio elérhetd, és kelléen pontos, az “RTK” statusziizenet megjelenik
kozvetleniil a GNSS ikon mellett a fels6 meniisorban.

Disarmed

—>

Soha ne repiiljon épliletek ké6zelében RTK korrekcio nélkiil!
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IMU - Iranytli kalibracio

Az IMU menupont alatt végezhet6 el az iranytii (Compass) kalibraciéja. A kalibraciot kizarolag
akkor szabad elvégezni, ha azt a szoftver kéri, vagy a Support Center erre utasitast ad.

Az iranytl (Compass) kalibraciojanak teljes folyamata a 75. oldalon talalhato

Remote ID

A Remote ID szekcidban beallithatdé az Uzemelés soran sugarzott SELF-ID azonositd. Ezzel a
funkcioval megjelenitheti sajat azonositasat, a repulési feladat leirasat, vagy mindkett6t. Ez
hozzajarul ahhoz, hogy a pilota nélkuli legijarmi kozelében tartézkodd személyek biztonsagban
erezzék magukat a muivelet soran.

Amennyiben az Eurdpai Unid tertletén Uzemelteti a dront, kotelez6 dron Uzembentartdként
regisztralni a nemzeti légikdzlekedési hatésag hivatalos weboldalan. A regisztraciét kovetéen
egy egyedi regisztracidos azonositot kap. Ezt az azonositét az Operator ID mezdben kell
megadni.

ARM STATUS RID COMMS GCS GPS BASIC ID OPERATOR ID

Operator ID

Operator ID type CAA

Operator ID (Mandatory) _ ‘

Self ID

Self ID type Free Text

Szoftver verziok és szoftverfrissités

A dron aktualis firmware-verzidja és az ABZ Control szoftver verzioja a Settings > Versions
menupont alatt ellenérizheté. Amennyiben a Support Centerhez fordul a dronnal kapcsolatos
kérdéssel, ezeket az informacidokat mindig meg kell adnia.

: Je%
v Disarmed . X2 oy

Current Versions

ABZ Control Version: 2.0.0

ABZ Flight Control Version: 1.2.0_developer_20250403
ABZ Sense Version: 1.2.0_developer_20250403
Flight Parameters Version:  1.2.0_developer_20250403
Model of Controller Device: MK15

Build number: 13.04

Update

Update
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Az ABZ Innovation minden uj szoftverkiadast e-mailben kommunikal. Frissitést kizardlag akkor
végezzen, ha azt az ABZ Innovation kifejezetten eléirja vagy javasolja.

Payload - Hasznos teher

A Settings > Payload menuben beallithatd az Automatikus Tavolsagtarté Rendszer kivant
tavolsaga (Target Distance), valamint a vészhelyzeti eltavolitas tavolsaga (Emergency Push
Distance). A kivant tavolsag értéke 0,9-10 meéter kozott allithatd be, mig a vészhelyzeti
eltavolitas tavolsaga 0,1-9,7 méter kozott adhatdé meg. Az Emergency Push értéke nem lehet
nagyobb a Desired Distance értékénél. A két érték kozotti kuldnbségnek mindig legalabb 0,3
méternek kell lennie.

A tavolsagokat ugy kell beallitani, hogy azok a radartdl, €és nem a mosdélandzsa hegyétol
vett tavolsagok!

High pressure washer settings
Desired distance:

_

Emergency Push:

Saved settings:

Desired distance: 5.000 m

Emergency push: 0.000 m

(Az Automatikus Tavolsagratro Rendszerrdl tovabbi tudnivaldkat a 46. oldalon talal)
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A dron iranyitasa
A dron Uzemeltetése kizarolag a teljes kezelési kézikonyv, kulonésen az ellenérzélistak
maradéktalan betartasa mellett engedélyezett.

Manualis repllési médok — manualis repuléshez valassza a kdvetkezo repulési
maodok egyikét:

e Manual (Loiter) repiilési méd: A gomb — GPS-alapu reptilési mod, amelyben
a dron iranyitasa teljes mértékben a vezérld stickekkel torténik. Amennyiben
mindkét stick teljesen kdzépallasba kerll (elengedi 6ket), a dron megall, és
lebegve tartja aktualis GPS-koordinatak szerinti poziciojat.

e AltHold repiilési méd (GPS poziciotartas NELKUL): Ez a manualis repuilési
mod alapértelmezés szerint le van tiltva a taviranyiton. Engedélyezéséhez
Iépjen az ABZ Control > Settings > ABZ Flight > Advanced menupontra. Az
engedélyezést kdvetben az AltHold mod a C gombbal aktivalhato.

Ebben az Uzemmoddban a repulést, a fékezést és a megallitast a pilétanak
manualisan, a vezeérls stickek segitségével kell végrehajtania. A dron nem tartja
automatikusan a poziciéjat, ezért a pilétanak folyamatosan kompenzalnia kell a
szél hatasat és egyéb kulsé erdket.

A dréon a magassagat kizarolag a beépitett légnyomaseérzékeld (barometrikus
szenzor) segitségével tartja, ezért a pilétanak figyelnie kell a |égkari és idbjarasi
valtozasok altal okozott magassagingadozasokra.
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Alapértelmezett iranyitasi beallitas (mode 2)

Bal stick Jobb stick

@ @

¢ o
> 5

Fel/le El6re/hatra

* Reicn

Tengely menti forgas Balra/jobbra
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Motorok inditasa Motorok leallitasa

Manualis repiilési manéverek

Vészleallitas: Vészhelyzet esetén nyomja meg egyszerre a C és D gombokat. A
motorok azonnal leallnak, és a drén a féldre zuhan.

A dron bdlintasi (pitch) és gordulési (roll) szdgeit, fordulasi sugarat, valamint
emelkedési és sullyedési sebességeét a firmware korlatozza a biztonsagos repulés
biztositasa érdekében. A pilota a dront biztonsagosan vezérelheti a vezérl6parancsok
telies tartomanyaban, ezért nincs szukség tovabbi manualis korlatozas
alkalmazasara.

e Felszallas: Kapcsoljon ,Armed” mddba ugy, hogy a bal vezérl6kart
teljesen a jobb alsé sarokba huzza addig, amig az ,Armed” felirat meg
nem jelenik a kijelzén, majd engedje el.

e A motorok elinditasa utan vezesse a dront manualisan —

alapértelmezés szerint mode 2-ben — a bal és jobb vezérl6karok
segitségével, majd emelkedjen biztonsagos magassagba (legalabb 2
meéter).

e Leszallas: Manuadlisan szabalyozza a sullyedési sebességet, és a talaj
elérése el6tt lassitsa le az ereszkedést.

e Leszallas utan kapcsoljon ,Disarmed” moddba ugy, hogy a bal
vezérl6kart teljesen lefelé huzza addig, amig a ,Disarmed” felirat meg
nem jelenik a kijelzén, és a motorok teljesen le nem allnak, majd
engedije el a kart.
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A motorok inditasat (,,arm”) vagy kikapcsolasat (,,disarm”) kévetéen ligyeljen
arra, hogy a vezérlokart azonnal elengedje, ellenkez6 esetben a rendszer a
miveletet véletlen parancsnak érzékeli, és visszakapcsol az el6zéleg
kivalasztott médba.

A motorok inditasakor (,arm”) vagy ledllitasakor (,disarm”) egy nagy méretl
narancssarga szoveg jelenik meg a képernydn, amely értesiti Ont a dron

allapotvaltozasarol:

©2026 ABZ Innovation 43



ABZ Control ABZ Innovation C10

A repulési magassad beallitasa

Alapértelmezés szerint a “Relative Altitude Hold” Relativ magassagtartas mod elsédleges
magassagforraskent barometrikus méréseket hasznal. A dron magassagat a rendszer a
felszallasi ponthoz viszonyitva tartja. A pildétanak tisztaban kell lennie a barometrikus
magassagmeéres korlatjaként a légnyomasvaltozasok okozta magassagingadozasokkal.

Amennyiben Emlid bazisallomassal vagy korrekcios adatokat biztositd Network RTK
rendszerrel repll, a dron elsddleges magassagforrasként GPS adatokat is hasznalhat.

A tisztitorendszer felszerelése

Kérjuk, kovesse a kézikonyv utasitasait az ABZ Innovation C10 tisztitd dron mosolandzsajanak
biztonsagos és megfelel felszereléséhez, illetve eltavolitasahoz.

1. Mosdlandzsa 2. Rogzitébilincsek

Osszeszerelési instrukciok

1. Nyissa ki a rogzitébilincset a gyorskioldé kar segitségével, hogy el6készitse a dront.
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2. Ovatosan helyezze be hatulrdl a mosélandzsat a rogzitébilincsbe.

3. Zarjale a hatso rogzitébilincset a gyorskioldd kar segitségével, de ne huzza meg teljesen.
Hagyja lazabban, hogy szukség esetén a landzsa kézzel még allithatd legyen.

A rogzitébilincs szorossaga a nyitott gyorskioldd kar elforgatasaval allithato be.

FONTOS: A landzsa pozicidjat kizarolag az elsé gyiri és a hatso tartéelem altal meghatarozott
tartomanyon belul allitsa. A helytelen hasznalat a dron iranyithatatlanna valasat
eredményezheti!

A donthetd fuvékatarto kihtzott helyzetben torténd hasznalata tilos. Donthet6 fuvokatarté
hasznalata esetén gy6z6djon meg arrol, hogy alandzsan talalhaté hatarolégydirii hozzaér
az elsé gyorskioldd bilincs kiilsé oldalahoz.

A donthet6 fuvokatartd hasznalata esetén Ugyeljen arra, hogy a vizsugar a dron
hossztengelyével parhuzamosan Iépjen ki a fuvokabadl. A nem parhuzamos vizsugar oldaliranyu
er6t hozhat létre, amely tulterhelheti a motorokat.

5. Rogzitse szorosan a rogzitdbilincseket.
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A mosolandzsa eltavolitasa

1. Oldja ki mindkét gyorskioldo kart az eltavolitas el6készitéséhez.
2. Ovatosan tavolitsa el a mosolandzsat a rogzitébilincsekbdl.

A fuvokatearto cseréje

A C10 dron keétféle fuvokatartoval rendelkezik (egyenes és donthetd kivitel). Cseréjuk elott
gy6z6djon meg arrél, hogy a mianyag haz lefelé nézé oldalan talalhaté csavar megfeleléen meg
van huzva 3,2 Nm nyomatékkal egy 5 mm-es imbuszkulcs segitségével. A fuvokatarto rogzitése
soran ne alkalmazzon tulzott er6t — kizardlag kézzel huzza meg.

A fém hosszabbitdcsoO beallitasa

Ha a C10 drént a szabvanyos fuvokaval hasznalja, és az adott muvelet igényli, beallithatja a
mosolandzsaban talalhato fém hosszabbitdcs6 hosszat ugy, hogy az a mosodlandzsa fejrésze ala
nyuljon. Ehhez lazitsa meg a mldanyag haz lefelé néz6 oldalan talalhaté csavart.

o
I.
- Eﬁi)E:E = )

F{11)

FONTOS: A donthetd fuvokatartd hasznalata kihuzott helyzetben tilos. A donthetdé fuvokat
kizardlag a fém hosszabbitdcsé teljesen visszahuzott helyzetében hasznalja! Emellett gy6z6djon
meg arrol, hogy a mosoélandzsan talalhatdé hatarolégylrl hozzaér az elsé gyorskioldd bilincs
kulsé oldalahoz.
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A magasnyomasu tomlo csatlakoztatasa

Csatlakoztassa a magasnyomasu tomlét a mosoélandzsahoz a fém csatlakozékon talalhaté
muanyag csavarzarakkal. A csavarzarat kézzel kell megszoritani.

Automata Tavolsagtarté Rendszer (Radar-alapu)

A C10 drén radaralapu automatikus tavolsagtarté rendszerrel van felszerelve, amely
tAmogatja a biztonsagos és hatékony tisztitasi miveleteket.

Az automatikus tavolsagtartd rendszer egy pilétat tamogaté funkcid, amelyet az Gzemeltetés
biztonsaganak és pontossaganak novelésére terveztek. A rendszer folyamatosan méri a dron és
a tisztitandd felllet kozotti tavolsagot, ezzel segit fenntartani az allandé munkatavolsagot és
megeldzni a veszélyesen kozeli megkozelitést.

A radar:
A drén elejére szerelt radar méri a tisztitando felllet tavolsagat.

Fontos megjegyezni, hogy a mérés a radar helyzetébdl torténik — nem a landzsa végének
poziciéjatdl szamitva.
A dron elejére szerelt radar 0,5 m és 50 m kozotti tavolsagban képes meghatarozni a felllet

tavolsagat 2-6 cm pontossaggal. A radar vizszintes latoszdge 43°, mig a fuggbleges latdészoge
30°.

Fontos:

Ez arendszer nem helyettesiti a manualis iranyitast. Kizarélag tamogatoé funkcioként
szolgal, és NEM vezérli vagy iranyitja autondm modon a dront.

A biztonsagos és pontos lizemeltetésért minden esetben teljes mértékben a piléta felelds.
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A kivant tavolsag az ABZ Control > Settings > Payload menuben allithatd be, a nagynyomasu
mosorendszer beallitasai (High pressure washer settings) kozott.

High pressure washer settings

Apply

Saved settings:
Desired distance: 5.000 m

Emergency push: 0.000 m

A tavolsag mérése aradar helyzetétdl torténik, nem a mosélandzsa végének pozicidgjatol!

Az Automatikus Tavolsagtarté Rendszer harom allapottal rendelkezik: Disabled, Off és On. A
dron Ujrainditdsa utan a rendszer alapértelmezés szerint Disabled allapotban van. Az
engedélyezéshez nyomja meg a D gombot.

Soha ne inditsa el a motorokat aktivalt Automatikus Tavolsagtarté Rendszer mellett (ON
allapotban). Leszallas el6tt mindig kapcsolja ki az Automatikus Tavolsagtarté Rendszert!

Az Automatikus Tavolsagtartdé Rendszer f6 funkcioi:

1. Tavolsagtartas
A rendszer a tisztitas soran allando tavolsagon tartja a dront a célfellilettdl, biztositva az
optimalis mosasi teljesitményt. A faltol mért kivant tavolsag a Settings > Payload
menuben allithatd be 0,9 és 10 méter kozott.

2. Vészhelyzetireakcio és hibakezelés
e A rendszer automatikusan eltavolitja a dront a felllettdl, ha az hirtelen kulsé
hatasok (példaul széllokések) miatt tul kdzel kertl hozza. Az Emergency
Push tavolsag a Settings > Payload menuben allithaté be. Az Emergency
Push értéke 0,1 és 9,7 méter kozott modosithatd, azonban nem lehet
nagyobb a Desired Distance értékénél. A két érték kozaotti kulonbség mindig
legalabb 0,3 méter.
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Ha a drén az Automatikus Tavolsagtarté Rendszer aktiv allapotaban kozelit
meg egy objektumot, a rendszer biztonsagi okbdl hatarozott eltavolodasi
mandvert hajt végre, majd a rendszer Uujbodli aktivalasahoz a pildta
beavatkozasara var.

e A rendszer képes lehet érzékelni és kezelni bizonyos pilétahibakat az
utkozések kockazatanak csokkentése érdekében.

Ha rendellenességet észlel — amelyet hardveres vagy szoftveres megszakitas (példaul sérult
radar vagy hibas alkatrész), illetve Uzemeltetési megszakitas (példaul a fal szélén tuli mérés)
okoz — arendszer visszatér Disabled allapotba.

Repulés kodzben a képerny6 aljan talalhaté szines sav segit megtalalni a faltdl mért megfeleld
kezd6 munkatavolsagot.

A sav gyors vizualis tajékoztatast nyujt. A jobb széle a falat jeldli, mig a kdzépen talalhatd vékony
jeldlés a kivant tavolsagot mutatja.

LoiterRel

eyl s,

AUTOPILC
DISABLI

.

Kbzelség a bedllitott Beallitott Fal
tavolsagtol tavolsag
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A drdn iranyitasa kdzben a sav szine az aktualis helyzetet jelzi a célértékhez viszonyitva.

o Piros: A dron messze van a kivant tavolsagtol, vagy tullépte azt.
o Sarga: A dron kozeledik a kivant tavolsaghoz, és 2 méteren belul van.
o Zold: A drén 1 méteren belll van a kivant tavolsaghoz képest.

Amikor a sav zoldre valt, a dréon a kivant tavolsaghoz képest 1 méteren belul helyezkedik el,
amely a munkavégzés megkezdéséhez megfeleld pozicid. Ebben az allapotban biztonsagosan
aktivalhaté az Automatikus Tavolsagtartd funkcio, hogy a dron automatikusan tartsa a felulettél
meért tavolsagot.

Ha a rendszer engedélyezett (a képerny6 jobb felsé sarkaban az ,,OFF” allapot |athatd), a pilota
az Automatikus Tavolsagtartd funkciot a jobb fels6 haromallasu kapcsolé kozépsé vagy also
allasba helyezésével aktivalhatja. A rendszer allapota ekkor ,ON”-ra valtozik. Ebben az
uzemmaodban a piléta szamara a vezérl6 stick el6re- és hatramozgatasi funkcidja letiltasra kerdl.

Az egyenetlen fellletek allitotta kihivasok

A drdn fedélzeti radar- és helymeghatarozé rendszerei az egyenletes, jol visszaverd feluletekre
tdAmaszkodnak a tavolsag és a pozicid pontos meghatarozasa érdekében. Ha a célfelllet
egyenetlen — példaul szivargo, sérllt vagy hianyos fal —, az szétszoérhatja vagy elnyelheti a
radidhullamokat, ami gyenge jelvisszaver6dést és a helymeghatarozasi pontossag romlasat
eredményezheti.

F6bb problémak:

e Alacsony visszaver6képesseég: Azok a fellletek, amelyek nem verik vissza hatékonyan a
radarjeleket (példaul pordzus anyagok, lyukak vagy rések), csdkkentik a navigacio
pontossagat.
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e Jelzaj: A szerkezeti egyenetlenségek interferenciat vagy hibas mérési értékeket
okozhatnak.

e Csokkent radarstabilitas: A toredezett vagy egyenetlen fellletek rontjak a tavolsagmeérés
megbizhatdsagat.

Ha a radaralapu vezérlés a felllet egyenetlensége miatt megbizhatatlanna valik, kapcsolja ki az
automatikus tavolsagtartd rendszert, és a mdvelet folytatasahoz valtson manualis repulési
modra.

Fontos: Manualis lUzemeltetést kizardlag olyan tapasztalt pilétak végezhetnek, akik
megfelel6en ismerik a kozelségi repllés vezérlését és az akadalyelkeriilési eljarasokat.

Vészhelyzeti reakcio & hibakezelés

Ha a dron rendellenes mikodést észlel — amelyet szoftverhiba, hardverhiba vagy GUzemeltetési
hiba okoz —, azonnal figyelmezteti a pilétat. Amennyiben valamely belsé rendszerkomponens
nem a vart moédon m(kodik, az automatikus tavolsagtartd rendszer deaktivalasra kerul a hiba
elharitasaig. Az ilyen meghibasodasok lehetséges okai példaul:

e sérult radarszenzor
e hibas belsé alkatrész

Uzemeltetési megszakitas pilotahiba vagy hirtelen kornyezeti valtozas miatt kialakuld
vészhelyzet kdvetkeztében is bekdvetkezhet. A hiba sulyossagatol és surgbsségetdl fuggben a
dron vagy autondm beavatkozé mandévert hajt végre, vagy teljes iranyitast ad vissza a tavoli
pilétanak.

e Adrdn kritikus tavolsagra kdzelit a felllethez vagy egy akadalyhoz
Megszakitas: Ha a dron egy akadalyt (példaul a fellletbdl kialldé elemet) érzékel a
meghatarozott Emergency Push tavolsagon belll (a Settings > Payload menlben
beallitott érték szerint), automatikusan maximalis sebességgel hatrafelé mozdul, amig el
nem éri a 2 méteres tavolsagot, majd kikapcsolja az Automatikus Tavolsagtarto Rendszert
és manualis Loiter modba valt.

¢ Radarjel-sodrdodas miatti hibas tavolsagmeérés a falfelllet szélének kdzelében
Megszakitas: Az automatikus tavolsagtartd rendszer kikapcsol.
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FONTOS: Az éplletek széleinél erés és kiszamithatatlan széllokések vagy turbulencia
Iéphet fel. Ezek a kdriilmények hirtelen vagy instabil drébnmozgasokat okozhatnak,
amelyeket a pilétanak fokozott figyelemmel kell kezelnie.

A mosorendszer uzemeltetése

A C10 drén nagynyomasu mosorendszerrel torténd Uzemeltetése kétfés feladat, amely pildtat és
segit6t/felligyeldt igényel. A két csapattag kozotti folyamatos és 0sszehangolt egyuttmikodés
elengedhetetlen a biztonsagos és hatékony tisztitasi folyamat biztositasahoz a muvelet teljes
id6tartama alatt.

Feladat- és felel6sségkorok

Piléta: felel6s a dron repulésének iranyitasaért, és szabvanyositott kézjelekkel kommunikal a
segitével vagy fellugyelbvel.

Segit6/Felligyeld: kezeli a nagynyomasu mosorendszert, szikség szerint be- és kikapcsolja azt.
Emellett kezeli és igazitja a nagynyomasu tomlét, valamint figyelemmel kiséri a kornyezetet a
dron biztonsagos uzemeltetésének tamogatasa érdekében.

Uzemeltetési eljarasok

A drén optimalis pozicionalasa érdekében jeldljon ki a tisztitandd falon egy 6—-8 méter széles
szakaszt, és a tomlérendszert ennek a szakasznak a kézepén helyezze el a talajon. A
mosasi terlleten torténd fel- és lefelé mozgas soran a dront tartsa a foldi rendszer helyzetéhez
képest £3-4 méteres vizszintes tartomanyon belul.

Miutan az adott szakasz tisztitasa befejez6do6tt, kapcsolja ki a dront, majd helyezze at a dront és a
tdmlérendszert a kovetkez6 6—-8 méteres szakasz kdzepére, mielétt folytatna a munkat.

1. El6készités

e Minden repulés el6tt végezze el az 0sszes elbirt _Uzemeltetes elbtti biztonsagi ellendrzest
(lasd: 54. oldal), hogy megbizonyosodjon a dron, a berendezések, valamint az
Uzemeltetési terllet és kdrnyezet biztonsagos mukodeési allapotarol.

e Egyértelmulen jeldlje ki a Pilota és a Segité/Felligyel® feladatkorét, és ismételjék at a
kommunikaciohoz hasznalt szabvanyos kézjeleket.
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2. Tomlo elokészitése

A nagynyomasu tomlét megfeleld6 mddon kell elrendezni annak érdekében, hogy biztositott
legyen a szabad vizaramlas és a dron maximalis mandverezhetdsége.

A nagynyomasu tdmlének mentesnek kell lennie csomoktol, megtorésektdl és atfedésektdl,
amelyek korlatozhatjak a vizaramlast vagy beakadhatnak repulés kozben.

A rendszer inditasa el6tt Iégtelenitse az 6sszes toml6t a benniik rekedt leveg6 eltavolitasa
érdekében.

Fontos: A zavartalan vizaramlas és az optimalis man6verezhetéség biztositasa érdekében
anagynyomasu tomlét ugy helyezze el, hogy elkeriilje az éles hajlitasokat, és a tomlé

szabadon mozoghasson.

Uuuuuuy
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A toml6t a tisztitando felllet aljan kell elhelyezni (maximum 6-8 méteres szélességben),
lehetbleg kdzépre igazitva, hogy minimalizalja a dronra hato oldaliranyu huzéerét.

3. Repulési és tisztitasi miveletek

Felszallas el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy az automatikus tavolsagtarté rendszer
Disabled/OFF allapotban van.

e Emelkedés kdzben a Segité/Fellgyel6 maradjon készenlétben, és folyamatosan figyelje a
nagynyomasu tomlét annak biztositasa érdekében, hogy az akadalymentesen
adagolddjon, és ne zavarja a dron mikodését.

A tomlo erdteljes mozgatasa esetén a dront kizardlag elére vagy hatra mozgassa.
Oldaliranyu huzas esetén a tomlo ellenereje a drén elfordulasat okozhatja, ami biztonsagi
kockazatot jelenthet.

e Miutan a dron megkodzelitéleg 5 méterre megkozelitette a felliletet, a pilota kiadhatja a
kijelolt kézjelet, és a segitének vagy felugyel6nek el kell inditania a nagynyomasu
mosorendszert.

e Adront afellletre meréleges helyzetben tartva dvatosan kozelitse meg a célfellletet
addig, amig 1 méterrel a beallitott kivant tavolsagon belulre nem kerul.
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e Kapcsolja be az Automatikus Tavolsagtartd Rendszert.
e A miuvelet megkezdhetd.

4. A mivelet befejezése
1. Aleszallasifolyamat megkezdéséhez az automatikus tavolsagtartod rendszert ki kell
kapcsolni.
2. Replljén biztonsagos tavolsagra a faltdl, miel6tt kikapcsolja a mosoérendszert.

A mosoérendszer kikapcsolasa utan a dron a hirtelen megsziiné elleniranyu er6hatas miatt
0,5-1 métert el6re csuiszhat.

3. A Segit6/Fellugyel6 kikapcsolhatja a nagynyomasu rendszert.

4. Leszallas kozben a Segité/Felugyelének biztositania kell, hogy a nagynyomasu tomié
biztonsagosan legyen elrendezve a talajon annak érdekében, hogy a dron sullyedése és
leszallasa soran ne okozzon akadalyt vagy 0sszegabalyodast.

20 cm alatti magassagban a dront kizarolag lefelé szabad mozgatni — elére, hatra vagy
oldaliranyba nem —, mivel barmilyen oldaliranyu mozgas biztonsagi kockazatot jelenthet.

Flight

Szukség esetén ellenérizze a Failsafe beallitasokat, és igazitsa azokat az aktualis repulési
feladathoz és kornyezethez.

A kijelzd fényerejét a fényviszonyoknak megfeleléen allitsa be. A kijelz6n megjelené minden
adatnak kozvetlen napsutésben is jol olvashatonak kell lennie. Az interferencia minimalizalasa
érdekében kapcsolja ki a kdzelben talalhatd, nem sziukséges Wi-Fi- és radidberendezéseket.

Ha a repliléshez szukséges Osszes feltétel biztositott, beléphet a repulési nézetbe, és ,Armed”
modba kapcsolva megkezdheti a repulést.

Bizonyosodjon meg réla, hogy az RTK korrekcio aktiv:

Soha ne repiiljon épiiletek kozelében RTK korrekcié nélkiil!

Ha repiilés kézben barmilyen rendszerhiba jelentkezik, a taviranyité felugré lizenetben
tajékoztat a rendellenességekrol.

Vészhelyzet esetén a pilotanak a lehet legbiztonsagosabb mdédon, manualisan kell iranyitania a
dront, kulénos figyelmet forditva a személyi és vagyoni biztonsagra. A pilétanak a dront el kell
tavolitania a potencialis veszélyforrasoktdl, évatos és lassu botkormanymozdulatokat, valamint
alacsony repulési sebességet alkalmazva, majd biztonsagos teruletet keresve lassu sullyedési
Nsebességgel le kell szallnia.
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Navigacios rendszerek meghibasodasa
Ha a GPS-rendszer repiilés kozben meghibasodik, a képernyé6n megjelenik a GPS

Glitch felugro lizenet. A dronnal ekkor azonnal le kell szallni.

Amennyiben a navigacios rendszer teljes meghibasodasa kovetkezik be, a dron automatikusan
vezérelt slllyedést és leszallast hajt végre. Land moddban a piléta kizardlag elére/hatra (pitch),
illetve balra/jobbra (roll) iranyu vezérléstick-parancsokat adhat annak érdekében, hogy a
leszallas biztonsagosan torténjen meg.

»Potential thrust loss” lizenet megjelenése esetén a pilétanak a leheté leghamarabb
le kell szallitania a drént, lassu és egyenletes mozdulatokkal iranyitva azt.

Brake mode

Amennyiben Altitude Hold modban repll bekapcsolt Geocage funkcid mellett, ritka esetekben
eléfordulhat, hogy a dron atlépi a Geocage hatarat. llyenkor egy biztonsagi protokoll aktivalodik,
amely Brake modba kapcsolja a drént, és a dron megall a Geocage hataran.

Brake médban a dron nem reagal a vezérl§ stick parancsaira, és a Return to Launch méd sem
aktivalhato. A Brake modbdl valo kilépéshez a pilétanak Manual médba kell kapcsolnia (A gomb),
hogy visszakapja a teljes iranyitast.
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Repuleési protokoll és ellenorzolistak

Repilés el6tti teenddk és ellenérzések

Hatarozza meg a repulés helyszinét.

A végrehajtando feladat megfelel6 elemzése megtortént.

A szukséges engedélyek kérelmezése és beszerzése megtortént.

A terulet vizualis ellen6rzése megtortént.

Ellenérizze a tisztitandd fellletet: ha a falfelllet szivargd, sérllt vagy hianyos, a radarjel
stabilitasa csokkenhet.

Az Uzemeltetési terllet biztositasa megtortént.

Az épitett kornyezet akadalyai azonositasra kerultek.

A szomszédos terlletek és egyéb korlatozo tényezdk azonositasra kerultek.

A munkahoz szUkséges eszkozOk és tartozékok elé vannak készitve.

A piléta alkalmas és készen all a munkavégzésre.

(IMSAFE: lliness — betegség, Medication — gyogyszerszedés, Stress — stressz, Alcohol —
alkohol, Fatigue — faradtsag, Eating — étkezés)

Allitsa be a taviranyito hangerészintjét a kdrnyezeti zajviszonyoknak megfelelden.

Allitsa be a taviranyito kijelz6jének fényerejét a kbrnyezeti fényviszonyoknak megfeleléen.
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Motorinditas el6tti teendodk és ellenérzések

e A meteorologiai korilmények a tipusra ES a mdvelet jellegére meghatarozott korlatozasok
alatt vannak: h6mérseéklet, latastavolsag, csapadek, szélsebesség stb.

e Optimalis korulmények: nyugodt iddjarasi viszonyok kozotti Uzemeltetés, lehetbleg enyhe,
egyenletes szél mellett. Ajanlott szélsebesség: < 30 km/h

e A dron altalanos vizudlis ellendrzése és allapotfelmérése. Altalanos ellenérzés: kabelek,
csatlakozasok, videdkapcsolat, hasznos teher stb. A hasznos teher allapota, a karok, az
alapstruktura allapota, valamint annak ellenérzése, hogy a csavarok megfeleléen meg
vannak-e huzva.

e Propellerek allapota: tisztak, nem torottek, nem repedtek, egyéb sérllés nincs rajtuk. A
propellerek vizualis ellenérzése, kulonds figyelemmel az esetleges mechanikai sérulésekre
és arra, hogy megfelel6en vannak-e rogzitve.

e Motorok allapota: a tekercsek rézszinliek, nem feketék, nincs égett szag, kézzel forgatva
nincs jelentds ellenallas, a forgas egyenletes, nem akadozo.

e Karok allapota: megfelel6en rogzitettek, nem torottek vagy repedtek, minden rogzitéelem
(csavar, szegecs) a helyén van.

e Labak allapota: nem térott, nem repedt, nem deformalt, a drén stabilan all a futémivon, a
futdmda sik feltleten nem billeg. A futdm( és minden tartozék biztonsagosan rogzitett.

e A mosolandzsa felszerelve és megfeleléen rogzitve van.

e A mosoérendszer csatlakoztatva van a vizforrashoz, valamint szukség esetén az elektromos
halézathoz.

e Anagynyomasu tomlé csatlakoztatva van a drénhoz.

YU
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e A tomlé6 repulés kdzbeni 0sszegabalyodasa biztonsagi kockazatot jelent. A tomlének mindig
csomomentesnek kell lennie, és szabadon kell tudnia mozogni minden iranyba. A
nagynyomasu tomlé megfeleléen van elrendezve (6-8 m munkaszélességben, szabadon
mozgathatd és csomdémentes).

e Ataviranyité antennai megfeleléen vannak beallitva.

e Adrdn sik talajon helyezkedik el, fémfellletektdl tavol.
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e Az akkumulatorok ellen6rzése: nincs felpuposodas, megfeleld feszlltség, megfeleld
rogzités. Minden akkumulator feltoltve és ellendrizve: taviranyitd, dron, videdberendezések
eés tartozékok.

e Dronakkumulator allapota: (A dron akkumulatoranak allapotat a repllés el6tt az
akkumulatoron talalhatd toltottségjelz6 LED-ek segitségével kell ellendrizni. Javasolt a
repulést legalabb 80%-os toltottséggel megkezdeni.)

e Hajtsa ki a dron karjait és rogzitse 6ket.

e Szimmetrikusan hajtsa ki a propellereket.

e A taviranyitd be van kapcsolva és megfelel6en van beallitva. A taviranyitot MINDIG a drén
akkumulatoranak csatlakoztatasa el6tt kell bekapcsolni.

e Ellendrizze a radios, telemetriai és videoantennakat.

e Ellenérizze a taviranyité akkumulatoranak allapotat és toltottségi szintjét.

e Ellenérizze a képernydn megjelend €16 telemetriai adatokat, valamint a gombok mukodését.

e SOHA ne hagyja az akkumulatorokat hosszabb ideig csatlakoztatva.

e A drdn élesitése el6tt hagyjon elegendd szabad teret, és alljon legalabb 20 méter tavolsagra
a drontol.

e Szukség esetén végezzen iranytikalibraciot.

e Ellenérizze a videojelet a kijelzdn.

o Gy6zA6djon meg arrdl, hogy az eszkoz elegendd muholdkapcsolattal rendelkezik.

e Ellenérizze, hogy a telepitett rendszerek megfeleléen mikoddnek-e.

e Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kivalasztott feladat valdban a végrehajtani kivant mdvelet,
valamint megfelel6en meg van tervezve és elemezve.

e Ellenérizze, hogy a felszallasi zona megfeleléen biztositott és akadalymentesitett-e.

Motorinditas utani teend6k

e A 6-8 méter széles munkaterulet kijelolése megtortént.
e Ataviranyité akkumulatora megfeleléen fel van toltve.

e A dron akkumulatora megfeleléen fel van toltve.

e Kamerakeép ellenérizve, a kamerakeép elérhetd.

e Adron pozicidja lathato.

e A miuholdkapcsolatok szama elegendd.

e A Failsafe mdd be van allitva.

e Atomlb légtelenitése megtortént.
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Felszallas el6tti teenddk

e A terulet ellen6rzése felszallas el6tt, figyelembe véve az esetleges kornyezeti
veszélyforrasokat.

e Felszallas el6tt minden kapcsold megfelel§ allasban van.

e Az automatikus tavolsagtarté rendszer ki van kapcsolva ( jobb oldali haromallasu kapcsolo
fels6 allasban )

e A mosodrendszer ki van kapcsolva.

e Akuls6é személyek és a mulveletben részt vevd személyek biztonsagban vannak.

o Elesitse a dront és hajtsa végre a felszallast.

Felszallas utani és replulés kozbeni teenddk

e Felszallas utan stabilizalja a drént, és tartsa legalabb 2 méteres magassagban.

e Ellenérizze a balra és jobbra forgasi funkcidkat, az elére- és hatramozgast, valamint a jobbra
es balra torténd billentest.

e Ellenbrizze, hogy a dron stabil-e, és nem jelentkeznek-e rendellenes rezgések.

e A propellerek egyenletesen mikodnek.

e A dron stabilan tartja a pozicidjat a levegtben (GPS).

e Adrén a kiadott vezérlési utasitasoknak megfeleléen mukaodik.

e A repulési adatok rendben vannak (akkumulatortoltdtiség, magassag, sebesség, irany,
GPS kapcsolat).

e A drdn stabil repulést biztosit a tisztitando felllet kdzelében.

e A nagynyomasu mosorendszer mikodése megfeleld.

A tisztitasi muvelet elokészitése

e Acélfelllet biztonsagos tavolsagban van (7—10 m).
e A nagynyomasu rendszer be van kapcsolva.

Automata Tavolsagtartdo Rendszer aktivalasa

e Kozelitse meg a felliletet a beallitott céltavolsag +1 méteres értékeig.
e Engedélyezze az automatikus tavolsagtarté rendszert (D gomb).
e Kapcsolja be az automatikus tavolsagtarto rendszert
( jobb oldali haromallasu kapcsolo kozépsé vagy also allasba kapcsolasaval )
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A tisztitasi muvelet kozben

Ha a dron vagy a taviranyitd akkumulatoranak toltottsége alacsony, szallitsa le a dront
biztonsagos helyre.

Repulés kozben a pildétanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszultségét,
amelynek még maximalis felszall6tomeg (MTOM) mellett is mindig 43,5 V felett kell
maradnia.

43,5V alatti akkumulatorfeszultség esetén:

Amikor az akkumulator fesziltsége 43,5 V ala csokken, kezdje meg a dron visszatérését és
leszallasat.

A tisztitasi muvelet utan

Kapcsolja ki az automatikus tavolsagtarto rendszert.

( jobb oldali haromallasu kapcsolo felsé allasba kapcsolasaval )

A célfellilet legyen biztonsagos tavolsagban (7—10 m).

Kapcsolja ki a mosoérendszert.

Ellendrizze a repulési magassagot és a maximalisan megengedett tavolsagot.

Leszallas elotti teendodk és ellendrzések

Gy6z6djon meg arrdél, hogy az automatikus tavolsagtartd rendszer ki van kapcsolva.
SzUkség esetén elbzetesen igazitsa el a tomlét.
A muveletben részt vevl személyek és a kulsé személyek biztonsagban vannak.

Leszallas utani teendok és ellendrzések

Kapcsolja ki a dront az akkumulator csatlakozojanak levalasztasaval.

Kapcsolja ki a taviranyitot.

Alaposan tisztitsa meg a dront (akkumulatorok, szerszamok, kamera stb.).

Szerelje szét, tisztitsa meg, ellendrizze és megfeleléen tarolja az 6sszes professzionalis
berendezest.

A repulési napléban rogzitse a repulést és minden jelentés eseményt. A dokumentum
pontos kitdltése kotelezdé a dron Uzemeltetésének és élettartamanak nyomon kovetése,
valamint a megfeleld idében Utemezett karbantartasok (minden 300 repult 6ra utan)
biztositasa érdekében.

Rogzitse a hasznalt akkumulatorok fennmaradd névileges feszultségét. A tereprdl valo
visszatérés utan vegye ki az akkumulatorokat a tarolédobozbdl, és hivos, jol szell6zd
helyen tarolja 6ket.
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NE tarolja az akkumulatorokat tultoltott vagy teljesen lemerdlt allapotban.

Ellen6rzolistak
Elso felszallas elott

Altalanos szerkezeti és mechanikai ellenérzés.

A propellerek egyenkénti ellenérzése; még kisebb sérllés esetén is tilos a felszallas.

A dronkarok rogzitéelemeinek megfelel6 meghuzasa.

A propellerek kihajtott allapotban vannak.

A terllet vizualis ellen6rzése megtortént.

Ellendrizze a tisztitandd fellletet: ha a falfelllet szivargd, sérllt vagy hianyos, a radarjel
stabilitasa csokkenhet.

Kapcsolja be a taviranyitoét, és inditsa el az ABZ Control alkalmazast.

Amikor az ABZ Control a csatlakozasra var, kapcsolja be a dront az akkumulator
csatlakoztatasaval

(a csatlakozot teljesen be kell dugni).

Ha a drdnt olyan orszagban tzemelteti, ahol a dronok tavoli azonositasa kotelezd, felszallas
el6tt ellendrizze egy megfeleld alkalmazasban, hogy a Dronetag megfelel6en sugarozza-e
az On dronitizemeltetdi azonositojat (Iasd 15. oldal).

Before every take-off

A dron akkumulatoranak toltottseégi szintje. A dron akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt
az akkumulatoron talalhato toltéttségjelz6 LED-ek segitségével kell ellenérizni. Javasolt a
repulést legalabb 80%-0s akkumulatortoltottseggel megkezdeni.

A taviranyité akkumulatoranak toltottségi szintje.

Amikor az ABZ Control a csatlakozasra var, kapcsolja be a dront az akkumulator
csatlakoztatasaval (a csatlakozot teljesen be kell dugni).

Ellendrizze a kapcsolatot a taviranyitd és a dron kozott.

Ellenérizze az él6 telemetriai adatokat (hiba esetén az ABZ Control alkalmazast ujra kell
inditani).

Ellendrizze, hogy a drén Loiter modban van-e (ha nem, az atvaltashoz nyomja meg az A
gombot).

Gy6z6djon meg arrdl, hogy biztonsagos tavolsagban (legalabb 20 méterre) tartdzkodik a
drontdl.

A nagynyomasu tomlé csatlakoztatva van a dronhoz.

A tomlék csomdmentesek és megfeleléen vannak elrendezve.

Az Automatikus Tavolsagtarté Rendszer Disabled/kikapcsolt allapotban van.
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e Inditsa el a motorokat ugy, hogy a bal sticket a jobb alsé sarokba huzza addig, amig az
,<Armed” felirat meg nem jelenik a kijelzén, majd engedje el a kart.

e A motorok inditasa utan varjon korulbelul 4 masodpercet, amig a motorok elérik a teljes
fordulatszamot a felszallas el6tt.

e Emelkedjen biztonsagos magassagba (legalabb 2 méter).

Felszallas utan

e IranytlU-beallitas a drén fuggbleges tengelye koruli egyszeri 360°-0s elforditassal.
e Ellenérizze a dron stabilitasat és mozgasat.
e Repulés kdzben gyakran ellendrizze az akkumulator allapotat és fesziltségét.

o Ha a dréon vagy a taviranyitdé akkumulatoranak toltottsége alacsony, szallitsa le a
dront biztonsagos helyre.

o Repulés kdzben a pilétanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszultségét,
amelynek még maximalis felszallotomeg (MTOM) mellett is mindig 43,5 V felett kell
maradnia. Amikor az akkumulator feszultsége 43,5 V ala csdkken, kezdje meg a dron
visszatéréseét és leszallasat.

e Szallitsale a dront évatosan, biztonsagos sullyedési sebességgel.

Leszallas elott

e Bizonyosodjon meg rola, hogy az Automatikus Tavolsagtarté Rendszer Disabled/kikapcsolt
allapotban van.

Leszallas utan

e Allitsa le a motorokat ugy, hogy a bal vezérlé sticket teljesen lefelé huzza addig, amig a
kijelz6n meg nem jelenik a ,Disarmed” felirat, €s a motorok teljesen le nem allnak.

e Arepulés végeén el6szor a dront kapcsolja ki, majd ezt kovetben a taviranyitot.

e A dron ezutan dsszecsukhatd szallitashoz; Ggyeljen arra, hogy a karok rogzitéelemei ne
érintkezzenek a kartart6 ,,C” bilincseivel.
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Emlid RTK (Opcionalis de ajanlott)

A C10 dron felszerelhetd Emlid LoRa rendszerrel, amely Emlid RS+ vagy RS2+ eszkdzhoz
csatlakoztathato a centiméteres pontossagu RTK helymeghatarozas érdekében.

Az RS+ vagy RS2+ bazisallomas beallitasa az Emlid tamogatasi oldalain talalhaté dokumentacio
alapjan végezhetb el:

https://docs.emlid.com/reachrs2/
https://docs.emlid.com/reachrs/

Az RS+ vagy RS2+ bazisallomas beallitasakor a Base output — LoRa beallitasoknal pontosan a
868.0 MHz és 9.11 kb/s értékeket kell hasznalni.

Amikor a rendszer megfeleléen van beallitva és helyesen mikddik, a dron taviranyitéjan a GPS
Status az alabbi allapotokat jeleniti meg a pontossag fuggvényében:

o GPS Lock - RTK float

o GPS Lock - RTK fixed
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Akkumulatorok és toltok

Akkumulator:

Kizarélag az ABZ Innovation hivatalos forgalmazoitdl vasarolt akkumulatorokat hasznaljon! Ez
biztositja a biztonsagos Uzemeltetést, a teljes kompatibilitast és a megfelelé adatkapcsolatot a
dronnal. Harmadik féltél szarmazé akkumulatorok hasznalata a dron garanciajanak elvesztését
eredményezi.

Altalanos informaciok az akkumulatorrol:

e Névleges feszlltség: 44,4V
e Kapacitas: 16000 mAh

e Kisutési értek: 15C

e Cellak szama: 12

Tolto:

Kizardlag az eredeti ABZ Smart Charger 3000 toltét hasznalja! Ez biztositja a biztonsagos toltést, a
telies kompatibilitast és az akkumulatorokkal valdé megfelel® adatkapcsolatot. Harmadik féltél
szarmazo tolték hasznalata az akkumulatorok garanciajanak elvesztését eredményezi.

e Kimeneti teljesitmény: max. 60 A/3000 W

e Bemenetiteljesitmény: 16 A/110-230V

e Tobb akkumulator egyidejl toltésére alkalmas

e Lassu, normal és gyors toltési opciok

e Tarolasi (Storage) mod
A dron folyamatos Uzemeltetéséhez négy akkumulatorbdl allé készlet hasznalata ajanlott. Két

akkumulator egyidejlleg tolthetd, mikozben a dron a masik kettével Uzemel (egy aktiv és egy
tartalék akkumulatorral). Terepi hasznalat soran egyszerre két akkumulator toltése javasolt.

A hosszu akkumulator-élettartam biztositasa érdekében er6sen ajanlott a balance (kiegyenlitd)
toltés hasznalata. Emellett a feltdltést kovetéen hagyja az akkumulatorokat pihenni hasznalat el6tt.
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Hasznos teher (Payload)

A C10 hasznalata kizarélag az ABZ Innovation altal biztositott hasznos terhekkel (payloadokkal)
engedélyezett.

Az Uzemeltetd kizarolagos felel6ssége, hogy csak megfeleléen rogzitett, helyesen csatlakoztatott,
piléta nélkuli 1égijarmlveken torténd hasznalatra jévahagyott és kompatibilis hasznos terheket,
illetve tartozékokat hasznaljon.

A pilota feleléssége, hogy a tartozékok, akkumulatorok és hasznos terhek egylttes tdmege ne
haladja meg a 13,15 kg-ot, ezaltal a teljesen felszerelt dron maximalis felszall6tomege (MTOM) ne
[épje tul a 24,9 kg-ot.

A payloadokat ugy kell elhelyezni a dronon, hogy azok nem befolyasolhatjak jelentés mértékben a
dron tdmegkozéppontjat, kildndsen nehéz hasznos teher felszerelése esetén. Ennek érdekében a
hasznos terheket a leheté legkozelebb kell elhelyezni a dron tomegkozéppontjahoz.
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Hibaelharitas
A dron meghibasodasa esetén vegye fel a kapcsolatot egy ABZ Innovation szervizkdzponttal

tovabbi utmutatasért. A pilota vagy az Uzemeltetd részér6l semmilyen javitasi kisérlet nem
megengedett.

zinnovation.com horiz rvi

Cserealkatrészek

Kizarélag eredeti, az ABZ Innovationtdl szarmazo cserealkatrészeket hasznaljon.

A drénnak nincsenek meghatarozott élettartam-korlatozasu alkatrészei, azonban a propellereket
és a motorokat rendszeresen ellendrizni kell, és rendellenesség esetén cserélni szikséges 6ket.

A propellerek és az akkumulator cseréjén kivil minden javitast vagy alkatrészcserét kizarolag
hivatalos ABZ Innovation forgalmazd szervizkdzpontjaban, képzett és megfelelé képesitéssel
rendelkez6 technikus végezhet.

Soha ne javitsa a dront bekapcsolt allapotban.

Cserealkatrészek listaja:

e Akkumulator: Smart Battery L10/S20/M12/C10 drénhoz: A001402.01

e ABZ Prop Guard C10 drénhoz: A001425.01

e Platform10 forgdszarny par CW (egy motorra, rogzité nélkul): M001233.01

e Platform10 forgdszarny par CCW (egy motorra, rogzité nélkul): M001234.01

e Magasnyomasu tomlé C10 drénhoz M22-M22(x1.5) szerelvénnyel 30m: A001175.01
e Magasnyomasu tomlé C10 drénhoz M22-M22(x1.5) szerelvénnyel 60m: A001176.01
e ABZ mosolandzsa C10 dronhoz: P001420.01

Cserealkatrész-igényével forduljon az ABZ Innovation Supporthoz.
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A forgészarnyak cseréje:
A cseréhez szukséges szerszamok és eszkozok:
e 4 mm-esimbuszkulcs (HEX 4)

e Menetrogzitd folyadék (pl. Loctite 243)
e Eredeti ABZ Innovation C10 forgdszarnyak

A muvelet el6tt gondosan ellendrizze a motor és a propeller forgasiranyat. A motorokon ezt nyilak
jelolik, a propellereken pedig ,CW” vagy ,CCW” jelolés talalhato.

Csavarja ki a két darab 4 mm-es imbuszcsavart, szerelje le a propellerek rogzitésapkajat, tavolitsa
el a propellerek felsé alatéteit, majd vegye le a propellereket és szerelje fel az Ujakat. Ezt kdvetben
helyezze vissza a fels alatétet és a rogzitésapkat.

Tisztitsa meg a 4 mm-es imbuszcsavarokat a menetrogzité-maradvanyoktol, majd vigyen fel Uj
menetrogzitd anyagot a gyarto utasitasainak megfeleléen. Huzza meg a csavarokat addig, amig a
propellereknek nincs tengelyiranyu vagy radialis holtjatéka, ugyanakkor tovabbra is kdnnyen
kihajthatok és 0sszecsukhatok.
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A hulladékkezelésr6l érdeklédjon az ABZ Innovation helyi forgalmazdjatél vagy

viszonteladdjatoltdl, és mindig tartsa be a hulladékkezelésre és Ujrahasznositasra vonatkozo helyi
eléirasokat.

Ha egy alkatrész elérte élettartama végeét, vagy hibas/torott, biztositani kell, hogy azt ne lehessen
Ujra hasznalatba venni. Ezt egy ABZ Innovation forgalmazé vagy viszonteladd végezheti el.
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Iranyti (Compass) kalibracioé

Az iranytd kalibracidja a Settings > IMU > Compass menupont alatt végezhet6 el.

Bizonyosodjon meg rdla, hogy a beallitasok megegyeznek a képen lathatdakkal.

Calibrate Compass

Before calibrating make sure rotation settings are
correct. If mounted in the direction of flight,
select None.

Autopilot Rotation:

‘ None =

Compass 1 (internal)

AK09916 (SP14)

Use Compass | Priority 1 =

Fast compass calibration given vehicle position
and yaw. This results in zero diagonal and off-
diagonal elements, so is only suitable for vehicles
where the field is close to spherical. It is useful for

Llavca vinhiclac wihara mavineg thavnhicla +a |
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A kalibraciot kizarélag akkor szabad elvégezni, ha azt a szoftver kéri, vagy a Support
Center erre utasitast ad. NE hasznalja a Fast calibration funkciot!

e Adrénnak bekapcsolt, allapotban kell lennie, allé motorokkal.

e Tavolitson el minden fémtargyat (pl. kulcsokat, érméket) és elektronikai eszkodzt a zsebébdl.

e AKkalibracios folyamat az ,OK” gomb megnyomasaval indithato el.

e Tartsa kézben a dront, és forgassa el 360°-kal minden tengelye korul, mindkét
forgasiranyban.

e Folytassa addig, amig az allapotsav teljesen ki nem toltédik (ez altalaban 1-2 percet vesz
igenybe).

e Akalibracié eredményét a kalibracié minéségére vonatkozo visszajelzés mutatja.

Calibration complete m

Compass 1 (primary, external)

o Z06ld: j6 min6ségu kalibraciéo — Kizardlag a zold jelzés jelent sikeres kalibraciot!
o Sarga: kozepes mindseégu kalibracio, a kalibracio megismétlése javasolt.

o Piros: nem elfogadhato; kérjuk, végezze el Ujra a kalibraciot.

A kalibracié befejezése utan NE nyomja meg a fellileten talalhaté Restart gombot.
Ehelyett kattintson az OK gombra. Varja meg, amig a zdld folyamatjelz6 sav teljesen
betdltédik, majd inditsa Gjra a dront az akkumulator gombjanak hasznalataval (egy
rovid, majd egy hosszi gombnyomassal a kikapcsolashoz és visszakapcsolashoz).
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Altalanos tudnivalék

Biztonsagi kovetelmények
Altalanos failsafe beallitasok
Akkumulator Failsafe

ABZ Innovation C10

Kotelezd tavoli azonositas Dronetag eszkozzel

Vészhelyzeti jelzés sugarzasa
Taviranyité
ABZ Control Software Overview
Beallitasok

Biztonsag — FailSafe beallitasok

Abz Flight

RTK beallitasok

IMU - Iranyt( kalibracio

Remote ID

Szoftver verzidk és szoftverfrissités

Payload — Hasznos teher

A repulési magassad beallitasa

Az Automatikus Tavolsagtarté Rendszer f6 funkcioi:

Az egyenetlen fellletek allitotta kihivasok
Vészhelyzeti reakcio & hibakezelés
A mosdrendszer lizemeltetése
Feladat- és felel6sségkorok
Uzemeltetési eljarasok
1. ElGkészités
2. Tomlé elbkeszitése
3. Repulési és tisztitasi mlveletek
4. A mUivelet befejezése
Flight
Navigacios rendszerek meghibasodasa
Brake mode
Repiilési protokoll és ellendrzélistak
Ellenérzélistak
Elsé felszallas el6tt
Before every take-off
Felszallas utan
Leszallas el6tt
Leszallas utan
Emlid RTK (Opcionalis de ajanlott)
Hibaelharitas

If you have any questions, please contact us: support@abzinnovation.com

ABZ Innovation Ltd. - www.abzinnovation.com
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	Általános tudnivalók 
	Áttekintés 
	A pilóta nélküli légijármű (drón) fő részei 
	A gyártó által biztosított nagynyomású mosórendszer teljes mértékben a drón képességeihez van optimalizálva. A vízzel töltött tömlő a jóváhagyott hasznos teherhatárokon belül marad, hossza pedig lehetővé teszi a hatékony üzemeltetést akár 60 méteres mosási magasságig. 
	A felhasználóknak biztosítaniuk kell, hogy bármely választott mosórendszer megfeleljen a drón műszaki paramétereinek. Ennek elmulasztása működési meghibásodáshoz, a drón fizikai károsodásához, valamint a személyi sérülés fokozott kockázatához vezethet. 
	 
	 
	A csomag tartalma 

	Műszaki adatok 

	Biztonsági követelmények  
	Gyermekvédelmi előírások 
	●​Ez a berendezés nem alkalmas olyan helyeken történő használatra, ahol gyermekek tartózkodása valószínű. 
	●​ A berendezést gyermekek elől el kell zárni.  
	●​A berendezés forgó alkatrészekkel működik, amelyek veszélyesek a gyermekekre, ezért a berendezést gyermekek elől el kell zárni! 

	Üzemeltetési feltételek 
	●​Az ABZ Innovation C10 drón nappali műveletekre optimalizált. A drónt éjszaka üzemeltetni tilos. 
	●​Az optimális hatékonyság és biztonság érdekében a drónokat két fős csapatnak kell üzemeltetnie. 
	●​ Tilos a drón vagy bármely alkatrésze zárt térben történő üzemeltetése. 
	●​ Minden repülési üzemmódban, beleértve a felszállást és a leszállást is, a pilótának meg kell felelnie minden biztonsági előírásnak, és teljesülnie kell a műszaki feltételeknek. 
	●​Ne repüljön emberek felett vagy közelében. 
	●​Videó- vagy fényképfelvétel készítésekor tiszteletben kell tartani a magánélet és a tulajdonjogok védelmét. Felvételek csak minden érintett személy, valamint a magántulajdon tulajdonosának engedélyével készíthetők. 
	●​Az üzemeltetőnek Drone Remote Identification (RemoteID) eszközt kell használnia a jogszabályi követelményeknek való megfeleléshez. 
	●​Tartsa a repülési magasságot a talajszint felett 60 m alatt. 
	●​Csak repülésre alkalmas időjárási körülmények között repüljön, 5°C és 45°C (41°F és 113°F) közötti hőmérsékleten. 
	●​ Ne repüljön esőben, jégesőben, vagy ha a relatív páratartalom meghaladja a 80%-ot. 
	●​Kerülje az ütközést bármilyen szilárd tárggyal vagy állattal a repülés során; még kisebb részecskék (pl. homok, por, rovarraj) is károsíthatják a légcsavarokat nagy (forgási) sebességnél. 
	●​A pilótának biztosítania kell, hogy a teljes repülés során VLOS (Visual Line of Sight – látótávolságon belüli repülés) feltételek teljesüljenek. Repülés ködben, porban, stb. tilos. 
	●​Sötét fényviszonyok között a pilótának csökkentenie kell a maximális repülési távolságot olyan szintre, ahol a drón és orientációja biztonságosan meghatározható az LED-ek fényén alapulva. 
	●​A repülési művelettel nem sértheti a hatályos jogszabályokat vagy előírásokat. Minden szükséges engedéllyel rendelkeznie kell. A repülés előtt vegye fel a kapcsolatot a megfelelő kormányzati szervvel vagy hatósággal, hogy biztosítsa a drón jogszerű üzemeltetését. 

	Üzemeltetés 
	●​A drónt kizárólag a 61. oldalon kezdődő „Repülési protokoll” fejezetben foglaltaknak megfelelően szabad bekapcsolni és üzemeltetni. 
	●​A drónt kizárólag az ellenőrzőlisták maradéktalan betartásával szabad használni. 
	●​Tartsa magát távol a forgó légcsavaroktól és motoroktó. 
	●​Semmilyen körülmények között ne lépje túl a kiegészítők, akkumulátorok és hasznos terhek maximális össztömegét. Ellenkező esetben a drón károsodhat, és a repülés veszélyessé válhat. 
	●​A drónt mindig tartsa látótávolságon belül (VLOS), és folyamatosan figyelje annak működését. 
	●​Ne vonja el figyelmét mobiltelefon használata vagy bármilyen más tevékenység. 
	●​Ne repüljön alkohol, kábítószer vagy gyógyszerek hatása alatt. Csak akkor repüljön, ha szellemileg és fizikailag is képes a drón biztonságos irányítására, beleértve a környezet folyamatos figyelemmel kísérését is. 
	●​Ha a drón vagy a távirányító akkumulátorának töltöttsége alacsony, szálljon le a drónnal egy biztonságos helyen. A drón akkumulátorának állapotát a repülés előtt az akkumulátoron található töltöttségjelző LED-ek segítségével ellenőrizni kell. Javasoljuk, hogy a repülést legalább 80%-os akkumulátortöltöttséggel kezdje meg. 
	●​Repülés közben a pilótának folyamatosan figyelnie kell az akkumulátor feszültségét, amelynek még maximális felszállótömeg (MTOM) mellett is mindig 43,5 V felett kell maradnia. Az ABZ Control akkumulátorjelző ikonja kizárólag tájékoztató jellegű, és közelítő értéket mutat. 
	●​Soha ne repüljön 100 méternél közelebb nagyfeszültségű vezetékekhez vagy nagy teljesítményű rádióadó berendezésekhez (pl. radar, televízió- vagy rádióadó állomás). 
	●​Leszállás után állítsa le a motorokat, kapcsolja ki a drónt az akkumulátor leválasztásával, majd kapcsolja ki a távirányítót. 
	  
	 

	Karbantartás és tárolás 
	●​ Ne használjon sérült, törött vagy elöregedett propellereket. 
	●​ Rendszeresen ellenőrizze a drón állapotát, és vezessen repülési naplót. 
	●​A drón futóművének sérülésének elkerülése érdekében szállítás előtt távolítsa el a hasznos terheket, kiegészítőket és az akkumulátort. 
	●​Használat után tisztítsa meg a drónt, különös tekintettel a propellerekre. 
	●​Ajánlott tárolási hőmérséklet: 5°C és 40°C (41°F és 104°F) között, mind a drón, mind a távirányító és az akkumulátorok esetében. 
	●​Soha ne tárolja a távirányítót vagy a drón akkumulátorait 0°C alatt, mert ez az akkumulátorcellák túlzott mértékű károsodását okozza. 
	●​A drónt, a távirányítót és az akkumulátorokat 60% alatti relatív páratartalom mellett tárolja. 
	●​A távirányítót és a drón akkumulátorait körülbelül 60%-os töltöttségi szinten kell tárolni. 
	●​Hosszabb tárolás során az akkumulátorok fokozatosan veszítenek töltöttségükből. A távirányító és a drón akkumulátorait háromhavonta le kell meríteni, majd újra fel kell tölteni. 
	●​Hosszú távú tárolást követően: 
	○​Minden akkumulátort használat előtt ellenőrizni és teljesen feltölteni kell. 
	○​Ellenőrizni kell, hogy a drón motorjai szabadon forognak-e. 

	A drón kezelésére és használatára vonatkozó óvintézkedések 
	●​Minden repülés megkezdése előtt gondosan és körültekintően tervezze meg a drón repülési útvonalát. Fordítson különös figyelmet az alábbiakra: 
	○​a megfelelő napszak megválasztása, 
	○​ időjárási körülmények, 
	○​környezeti hatások (például napsugárzás), 
	○​a drón elsodródása szél esetén, 
	○​Szélsebesség, 
	○​repülési magasság, 
	○​győződjön meg arról, hogy a munkaterületen a pilóta és az üzemeltetett drón között nincsenek akadályok. 
	●​A berendezést cserélhető akkumulátor táplálja. Győződjön meg arról, hogy az akkumulátorok jó állapotban vannak és teljesen fel vannak töltve. Ne használjon hibás vagy sérült akkumulátorokat. A megfelelő használat és tárolás megismeréséhez olvassa el az akkumulátor használati útmutatóját. 
	●​Az akkumulátorok külső akkumulátortöltő segítségével tölthetők. A használathoz kérjük, olvassa el az akkumulátortöltő használati útmutatóját. 
	●​Az akkumulátor teljesítménye a hőmérséklettől függően változik, ezért mindig fordítson figyelmet erre a jelenségre, és kövesse az akkumulátor használati útmutatóját. Az akkumulátorokat csak 5°C és 45°C közötti környezeti hőmérsékleten üzemeltesse vagy töltse, miközben az akkumulátor hőmérséklete 10°C és 60°C között marad. 
	●​Az akkumulátor kisülése nem lineáris, hanem függ a terheléstől, a hőmérséklettől, a belső ellenállástól és a cellák állapotától. Az alábbi ábra egy 90%-os állapotú drónakkumulátor tipikus kisülési görbéjét mutatja 40°C-on, 7,5C terhelés mellett. 
	●​A drónra felszerelt kiegészítők, akkumulátorok és hasznos terhek együttes maximális tömege nem haladhatja meg a 13,15 kg-ot, így a drón teljes tömege nem lépheti túl a 24,9 kg-os maximális felszállótömeget (MTOM). 
	●​A drón maximális repülési idejét egyetlen akkumulátorral elsősorban a felszállótömeg határozza meg, amelyet közvetlenül befolyásol a tömlő vízzel töltött hossza és az üzemeltetési magasság. Normál üzemeltetési körülmények között egyetlen akkumulátor körülbelül 18 perc repülési időt biztosít. 
	●​A hasznos terhek — különösen a felszerelt lándzsa — jelentősen befolyásolhatják a drón stabilitását és manőverezhetőségét. A pilótáknak fokozott óvatossággal kell eljárniuk, mivel ezek a változások lassabb reakcióidőt eredményezhetnek gyorsítás, fékezés, fordulás és magasságváltoztatás során. 

	Szállításra vonatkozó tudnivalók 
	Jelvesztés és kommunikációs hiba esetén 
	Általános failsafe beállítások 

	○​Visszatérés a felszállási pontra (Return to Launch – RTL) 
	○​Leszállás 
	○​Az automatikus küldetés (Auto mission) folytatása 
	Alacsony töltöttség 
	Akkumulátor Failsafe 
	Soha ne közelítsen meg működő drónt! 


	Biztonságos üzemeltetés 

	Kötelező távoli azonosítás Dronetag eszközzel 
	Vészhelyzeti jelzés sugárzása 

	Távirányító 
	A távirányító kizárólag kikapcsolt állapotban és csak a mellékelt gyorstöltővel tölthető. A távirányító működés közben nem tölthető. 
	 Internet kapcsolat 

	ABZ Control Software Overview 
	Az ABZ Control repülésvezérlő és repüléstervező alkalmazás indításához kattintson annak ikonjára a kezdőképernyőn. 

	Beállítások  
	Biztonság – FailSafe beállítások 
	A Geocage használata AltHold repülési módban további biztonsági követelményeit a 60. oldalon találja.  

	Abz Flight 
	RTK beállítások 
	Soha ne repüljön épületek közelében RTK  korrekció nélkül!  

	IMU - Iránytű kalibráció 
	Remote ID 
	Szoftver verziók és szoftverfrissítés 
	Payload – Hasznos teher 
	A drón irányítása 
	Alapértelmezett irányítási beállítás (mode 2) 
	A repülési magassád beállítása 

	A tisztítórendszer felszerelése 
	A dönthető fúvókatartó kihúzott helyzetben történő használata tilos. Dönthető fúvókatartó használata esetén győződjön meg arról, hogy a lándzsán található határológyűrű hozzáér az első gyorskioldó bilincs külső oldalához. 

	A fúvókateartó cseréje 
	A fém hosszabbítócső beállítása 
	A magasnyomású tömlő csatlakoztatása 
	Automata Távolságtartó Rendszer (Radar-alapú) 
	A radar: 
	Fontos: 
	Soha ne indítsa el a motorokat aktivált Automatikus Távolságtartó Rendszer mellett (ON állapotban). Leszállás előtt mindig kapcsolja ki az Automatikus Távolságtartó Rendszert! 
	Az Automatikus Távolságtartó Rendszer fő funkciói:  
	Az egyenetlen felületek állította kihívások 
	Vészhelyzeti reakció & hibakezelés 


	A mosórendszer üzemeltetése 
	Feladat- és felelősségkörök 

	Üzemeltetési eljárások 
	1. Előkészítés 
	2. Tömlő előkészítése  
	3. Repülési és tisztítási műveletek 
	4. A művelet befejezése 
	20 cm alatti magasságban a drónt kizárólag lefelé szabad mozgatni — előre, hátra vagy oldalirányba nem —, mivel bármilyen oldalirányú mozgás biztonsági kockázatot jelenthet. 


	Flight 
	Bizonyosodjon meg róla, hogy az RTK korrekció aktív: 
	Soha ne repüljön épületek közelében RTK korrekció nélkül!  
	Navigációs rendszerek meghibásodása 
	Ha a GPS-rendszer repülés közben meghibásodik, a képernyőn megjelenik a GPS Glitch felugró üzenet. A drónnal ekkor azonnal le kell szállni. 
	„Potential thrust loss” üzenet megjelenése esetén a pilótának a lehető leghamarabb le kell szállítania a drónt, lassú és egyenletes mozdulatokkal irányítva azt. 

	Brake mode 

	Repülési protokoll és ellenőrzőlisták 
	Repülés előtti teendők és ellenőrzések  
	●​Határozza meg a repülés helyszínét. 
	●​A végrehajtandó feladat megfelelő elemzése megtörtént. 
	●​A szükséges engedélyek kérelmezése és beszerzése megtörtént. 
	●​A terület vizuális ellenőrzése megtörtént. 
	●​Ellenőrizze a tisztítandó felületet: ha a falfelület szivárgó, sérült vagy hiányos, a radarjel stabilitása csökkenhet. 
	●​Az üzemeltetési terület biztosítása megtörtént. 
	●​Az épített környezet akadályai azonosításra kerültek. 
	●​A szomszédos területek és egyéb korlátozó tényezők azonosításra kerültek. 
	●​A munkához szükséges eszközök és tartozékok elő vannak készítve. 
	●​ A pilóta alkalmas és készen áll a munkavégzésre. 
	●​(IMSAFE: Illness – betegség, Medication – gyógyszerszedés, Stress – stressz, Alcohol – alkohol, Fatigue – fáradtság, Eating – étkezés) 
	●​Állítsa be a távirányító hangerőszintjét a környezeti zajviszonyoknak megfelelően. 
	●​Állítsa be a távirányító kijelzőjének fényerejét a környezeti fényviszonyoknak megfelelően. 

	Motorindítás előtti teendők és ellenőrzések  
	 
	●​A meteorológiai körülmények a típusra ÉS a művelet jellegére meghatározott korlátozások alatt vannak: hőmérséklet, látástávolság, csapadék, szélsebesség stb. 
	●​Optimális körülmények: nyugodt időjárási viszonyok közötti üzemeltetés, lehetőleg enyhe, egyenletes szél mellett. Ajánlott szélsebesség: < 30 km/h 
	●​A drón általános vizuális ellenőrzése és állapotfelmérése. Általános ellenőrzés: kábelek, csatlakozások, videókapcsolat, hasznos teher stb. A hasznos teher állapota, a karok, az alapstruktúra állapota, valamint annak ellenőrzése, hogy a csavarok megfelelően meg vannak-e húzva. 
	●​Propellerek állapota: tiszták, nem töröttek, nem repedtek, egyéb sérülés nincs rajtuk. A propellerek vizuális ellenőrzése, különös figyelemmel az esetleges mechanikai sérülésekre és arra, hogy megfelelően vannak-e rögzítve. 
	●​Motorok állapota: a tekercsek rézszínűek, nem feketék, nincs égett szag, kézzel forgatva nincs jelentős ellenállás, a forgás egyenletes, nem akadozó. 
	●​Karok állapota: megfelelően rögzítettek, nem töröttek vagy repedtek, minden rögzítőelem (csavar, szegecs) a helyén van. 
	●​Lábak állapota: nem törött, nem repedt, nem deformált, a drón stabilan áll a futóművön, a futómű sík felületen nem billeg. A futómű és minden tartozék biztonságosan rögzített. 
	●​A mosólándzsa felszerelve és megfelelően rögzítve van. 
	●​A mosórendszer csatlakoztatva van a vízforráshoz, valamint szükség esetén az elektromos hálózathoz. 
	●​A nagynyomású tömlő csatlakoztatva van a drónhoz. 
	 
	●​A tömlő repülés közbeni összegabalyodása biztonsági kockázatot jelent. A tömlőnek mindig csomómentesnek kell lennie, és szabadon kell tudnia mozogni minden irányba. A nagynyomású tömlő megfelelően van elrendezve (6–8 m munkaszélességben, szabadon mozgatható és csomómentes). 
	●​A távirányító antennái megfelelően vannak beállítva. 
	●​A drón sík talajon helyezkedik el, fémfelületektől távol. 
	●​Az akkumulátorok ellenőrzése: nincs felpúposodás, megfelelő feszültség, megfelelő rögzítés. Minden akkumulátor feltöltve és ellenőrizve: távirányító, drón, videóberendezések és tartozékok. 
	●​Drónakkumulátor állapota: (A drón akkumulátorának állapotát a repülés előtt az akkumulátoron található töltöttségjelző LED-ek segítségével kell ellenőrizni. Javasolt a repülést legalább 80%-os töltöttséggel megkezdeni.) 
	●​Hajtsa ki a drón karjait és rögzítse őket. 
	●​Szimmetrikusan hajtsa ki a propellereket. 
	●​A távirányító be van kapcsolva és megfelelően van beállítva. A távirányítót MINDIG a drón akkumulátorának csatlakoztatása előtt kell bekapcsolni. 
	●​Ellenőrizze a rádiós, telemetriai és videoantennákat. 
	●​Ellenőrizze a távirányító akkumulátorának állapotát és töltöttségi szintjét. 
	●​Ellenőrizze a képernyőn megjelenő élő telemetriai adatokat, valamint a gombok működését. 
	●​SOHA ne hagyja az akkumulátorokat hosszabb ideig csatlakoztatva. 
	●​A drón élesítése előtt hagyjon elegendő szabad teret, és álljon legalább 20 méter távolságra a dróntól. 
	●​Szükség esetén végezzen iránytűkalibrációt. 
	●​Ellenőrizze a videójelet a kijelzőn. 
	●​Győződjön meg arról, hogy az eszköz elegendő műholdkapcsolattal rendelkezik. 
	●​Ellenőrizze, hogy a telepített rendszerek megfelelően működnek-e. 
	●​Győződjön meg arról, hogy a kiválasztott feladat valóban a végrehajtani kívánt művelet, valamint megfelelően meg van tervezve és elemezve. 
	●​Ellenőrizze, hogy a felszállási zóna megfelelően biztosított és akadálymentesített-e. 
	 

	Motorindítás utáni teendők 
	●​A 6–8 méter széles munkaterület kijelölése megtörtént. 
	●​A távirányító akkumulátora megfelelően fel van töltve. 
	●​A drón akkumulátora megfelelően fel van töltve. 
	●​Kamerakép ellenőrizve, a kamerakép elérhető. 
	●​A drón pozíciója látható. 
	●​A műholdkapcsolatok száma elegendő. 
	●​A Failsafe mód be van állítva. 
	●​A tömlő légtelenítése megtörtént. 

	Felszállás előtti teendők 
	●​A terület ellenőrzése felszállás előtt, figyelembe véve az esetleges környezeti veszélyforrásokat. 
	●​Felszállás előtt minden kapcsoló megfelelő állásban van. 
	●​Az automatikus távolságtartó rendszer ki van kapcsolva ( jobb oldali háromállású kapcsoló felső állásban ) 
	●​ A mosórendszer ki van kapcsolva. 
	●​ A külső személyek és a műveletben részt vevő személyek biztonságban vannak. 
	●​Élesítse a drónt és hajtsa végre a felszállást. 
	 

	Felszállás utáni és repülés közbeni teendők 
	●​Felszállás után stabilizálja a drónt, és tartsa legalább 2 méteres magasságban. 
	●​Ellenőrizze a balra és jobbra forgási funkciókat, az előre- és hátramozgást, valamint a jobbra és balra történő billentést. 
	●​Ellenőrizze, hogy a drón stabil-e, és nem jelentkeznek-e rendellenes rezgések. 
	●​A propellerek egyenletesen működnek. 
	●​A drón stabilan tartja a pozícióját a levegőben (GPS). 
	●​A drón a kiadott vezérlési utasításoknak megfelelően működik. 
	●​A repülési adatok rendben vannak (akkumulátortöltöttség, magasság, sebesség, irány, GPS kapcsolat). 
	●​A drón stabil repülést biztosít a tisztítandó felület közelében. 
	●​A nagynyomású mosórendszer működése megfelelő. 
	 

	A tisztítási művelet előkészítése 
	●​A célfelület biztonságos távolságban van (7–10 m). 
	●​A nagynyomású rendszer be van kapcsolva. 
	 

	Automata Távolságtartó Rendszer aktiválása  
	●​Közelítse meg a felületet a beállított cél­távolság +1 méteres értékéig. 
	●​Engedélyezze az automatikus távolságtartó rendszert (D gomb). 
	●​Kapcsolja be az automatikus távolságtartó rendszert 
	( jobb oldali háromállású kapcsoló középső vagy alsó állásba kapcsolásával ) 

	A tisztítási művelet közben 
	●​Ha a drón vagy a távirányító akkumulátorának töltöttsége alacsony, szállítsa le a drónt biztonságos helyre. 
	●​Repülés közben a pilótának folyamatosan figyelnie kell az akkumulátor feszültségét, amelynek még maximális felszállótömeg (MTOM) mellett is mindig 43,5 V felett kell maradnia. 
	●​43,5 V alatti akkumulátorfeszültség esetén: 
	●​Amikor az akkumulátor feszültsége 43,5 V alá csökken, kezdje meg a drón visszatérését és leszállását. 
	 

	A tisztítási művelet után 
	●​Kapcsolja ki az automatikus távolságtartó rendszert. 
	●​( jobb oldali háromállású kapcsoló felső állásba kapcsolásával ) 
	●​A célfelület legyen biztonságos távolságban (7–10 m). 
	●​Kapcsolja ki a mosórendszert. 
	●​ Ellenőrizze a repülési magasságot és a maximálisan megengedett távolságot. 
	 

	Leszállás előtti teendők és ellenőrzések 
	●​Győződjön meg arról, hogy az automatikus távolságtartó rendszer ki van kapcsolva. 
	●​Szükség esetén előzetesen igazítsa el a tömlőt. 
	●​A műveletben részt vevő személyek és a külső személyek biztonságban vannak. 
	 

	Leszállás utáni teendők és ellenőrzések 
	●​Kapcsolja ki a drónt az akkumulátor csatlakozójának leválasztásával. 
	●​Kapcsolja ki a távirányítót. 
	●​Alaposan tisztítsa meg a drónt (akkumulátorok, szerszámok, kamera stb.). 
	●​Szerelje szét, tisztítsa meg, ellenőrizze és megfelelően tárolja az összes professzionális berendezést. 
	●​A repülési naplóban rögzítse a repülést és minden jelentős eseményt. A dokumentum pontos kitöltése kötelező a drón üzemeltetésének és élettartamának nyomon követése, valamint a megfelelő időben ütemezett karbantartások (minden 300 repült óra után) biztosítása érdekében. 
	●​Rögzítse a használt akkumulátorok fennmaradó névleges feszültségét. A terepről való visszatérés után vegye ki az akkumulátorokat a tárolódobozból, és hűvös, jól szellőző helyen tárolja őket. 
	●​NE tárolja az akkumulátorokat túltöltött vagy teljesen lemerült állapotban. 


	Ellenőrzőlisták 
	Első felszállás előtt 
	●​Általános szerkezeti és mechanikai ellenőrzés. 
	●​A propellerek egyenkénti ellenőrzése; még kisebb sérülés esetén is tilos a felszállás. 
	●​A drónkarok rögzítőelemeinek megfelelő meghúzása. 
	●​A propellerek kihajtott állapotban vannak. 
	●​A terület vizuális ellenőrzése megtörtént. 
	●​Ellenőrizze a tisztítandó felületet: ha a falfelület szivárgó, sérült vagy hiányos, a radarjel stabilitása csökkenhet. 
	●​Kapcsolja be a távirányítót, és indítsa el az ABZ Control alkalmazást. 
	●​Amikor az ABZ Control a csatlakozásra vár, kapcsolja be a drónt az akkumulátor csatlakoztatásával 
	●​(a csatlakozót teljesen be kell dugni). 
	●​Ha a drónt olyan országban üzemelteti, ahol a drónok távoli azonosítása kötelező, felszállás előtt ellenőrizze egy megfelelő alkalmazásban, hogy a Dronetag megfelelően sugározza-e az Ön drónüzemeltetői azonosítóját (lásd 15. oldal). 
	Before every take-off 
	●​A drón akkumulátorának töltöttségi szintje. A drón akkumulátorának állapotát a repülés előtt az akkumulátoron található töltöttségjelző LED-ek segítségével kell ellenőrizni. Javasolt a repülést legalább 80%-os akkumulátortöltöttséggel megkezdeni. 
	●​A távirányító akkumulátorának töltöttségi szintje. 
	●​Amikor az ABZ Control a csatlakozásra vár, kapcsolja be a drónt az akkumulátor csatlakoztatásával (a csatlakozót teljesen be kell dugni). 
	●​Ellenőrizze a kapcsolatot a távirányító és a drón között. 
	●​Ellenőrizze az élő telemetriai adatokat (hiba esetén az ABZ Control alkalmazást újra kell indítani). 
	●​Ellenőrizze, hogy a drón Loiter módban van-e (ha nem, az átváltáshoz nyomja meg az A gombot). 
	●​Győződjön meg arról, hogy biztonságos távolságban (legalább 20 méterre) tartózkodik a dróntól. 
	●​A nagynyomású tömlő csatlakoztatva van a drónhoz. 
	●​ A tömlők csomómentesek és megfelelően vannak elrendezve. 
	●​Az Automatikus Távolságtartó Rendszer Disabled/kikapcsolt állapotban van. 
	●​Indítsa el a motorokat úgy, hogy a bal sticket a jobb alsó sarokba húzza addig, amíg az „Armed” felirat meg nem jelenik a kijelzőn, majd engedje el a kart. 
	●​A motorok indítása után várjon körülbelül 4 másodpercet, amíg a motorok elérik a teljes fordulatszámot a felszállás előtt. 
	●​Emelkedjen biztonságos magasságba (legalább 2 méter). 

	Felszállás után 
	Leszállás előtt 
	Leszállás után 
	●​Állítsa le a motorokat úgy, hogy a bal vezérlő sticket teljesen lefelé húzza addig, amíg a kijelzőn meg nem jelenik a „Disarmed” felirat, és a motorok teljesen le nem állnak. 
	●​A repülés végén először a drónt kapcsolja ki, majd ezt követően a távirányítót. 
	●​A drón ezután összecsukható szállításhoz; ügyeljen arra, hogy a karok rögzítőelemei ne érintkezzenek a kartartó „C” bilincseivel. 
	 
	 


	Emlid RTK (Opcionális de ajánlott) 
	A C10 drón felszerelhető Emlid LoRa rendszerrel, amely Emlid RS+ vagy RS2+ eszközhöz csatlakoztatható a centiméteres pontosságú RTK helymeghatározás érdekében. 
	Az RS+ vagy RS2+ bázisállomás beállítása az Emlid támogatási oldalain található dokumentáció alapján végezhető el: 
	https://docs.emlid.com/reachrs2/ 
	https://docs.emlid.com/reachrs/ 
	  
	Az RS+ vagy RS2+ bázisállomás beállításakor a Base output – LoRa beállításoknál pontosan a 868.0 MHz és 9.11 kb/s értékeket kell használni. 
	Amikor a rendszer megfelelően van beállítva és helyesen működik, a drón távirányítóján a GPS Status az alábbi állapotokat jeleníti meg a pontosság függvényében: 
	Akkumulátorok és töltők 
	Akkumulátor: 

	Hasznos teher (Payload) 

	Hibaelhárítás 
	Cserealkatrészek 
	Kizárólag eredeti, az ABZ Innovationtől származó cserealkatrészeket használjon. 
	A drónnak nincsenek meghatározott élettartam-korlátozású alkatrészei, azonban a propellereket és a motorokat rendszeresen ellenőrizni kell, és rendellenesség esetén cserélni szükséges őket. 
	A propellerek és az akkumulátor cseréjén kívül minden javítást vagy alkatrészcserét kizárólag hivatalos ABZ Innovation forgalmazó szervizközpontjában, képzett és megfelelő képesítéssel rendelkező technikus végezhet. 
	Soha ne javítsa a drónt bekapcsolt állapotban. 
	  
	Cserealkatrészek listája: 
	●​Akkumulátor: Smart Battery L10/S20/M12/C10 drónhoz: A001402.01 
	●​ABZ Prop Guard C10 drónhoz: A001425.01 
	●​Platform10 forgószárny pár CW (egy motorra, rögzítő nélkül): M001233.01 
	●​Platform10 forgószárny pár CCW (egy motorra, rögzítő nélkül): M001234.01  
	A forgószárnyak cseréje: 
	A cseréhez szükséges szerszámok és eszközök: 

	Iránytű (Compass) kalibráció 
	A kalibrációt kizárólag akkor szabad elvégezni, ha azt a szoftver kéri, vagy a Support Center erre utasítást ad. NE használja a Fast calibration funkciót! 
	 
	 
	A kalibráció befejezése után NE nyomja meg a felületen található Restart gombot. Ehelyett kattintson az OK gombra. Várja meg, amíg a zöld folyamatjelző sáv teljesen betöltődik, majd indítsa újra a drónt az akkumulátor gombjának használatával (egy rövid, majd egy hosszú gombnyomással a kikapcsoláshoz és visszakapcsoláshoz). 




