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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L30 V2

Attekintés

Ez a kézikbnyv az ABZ Innovation L30 V2 ipari, mez6gazdasagi dronhoz készult, amely CDA
(controlled droplet application - szabalyozott cseppképzésl) permetezérendszerrel van
felszerelve, a lehet6 leghatékonyabb felhasznalas érdekében. A drdon a univerzalis kialakitasanak
k6szonhetben szamos egyéb hasznos teherrel is bévithetd. A dront és tartozeékait kizardlag a jelen
kézikdnyvben foglalt utasitasoknak megfeleléen szabad Uzemeltetni.

Hasznalat el6tt olvassa el ezt a tajékoztatét, valamint az ABZ Innovation L30 V2 dréonjahoz mellékelt
kézikonyvet.

Amennyiben barmilyen kérdése merul fel, a hasznalat megkezdése el6tt forduljon az ABZ
Innovation ugyfélszolgalatahoz. Az elérhet6ségeket jelen dokumentum végén talalja.

A dron hasznalataval On kijelenti, hogy elolvasta a kézikdnyvet, megértette és tudomasul veszi a
benne foglaltakat, tovabba beleegyezik abba, hogy a dront kizarélag megfeleld korulmények kozaott,
avonatkoz6 jogszabalyoknak és az ebben a kézikonyvben szerepld utasitasoknak teljes mértékben
megfelelve Uzemelteti. Ezenfelll elfogadja, hogy a dronért és annak Uzemeltetéséért, valamint az
Uzemeltetésébdl ered6 barmilyen kbzvetlen vagy kdzvetett jogi kovetkezményért kizardlag On felel.

Az ABZ Innovation L30 V2 dron NEM jaték, és kizardlag korultekintéssel hasznalhato.
A dron nem rendeltetésszerli hasznalata sulyos kockazatot jelent, és a dronban vagy
kornyezetében kart, valamint sulyos személyi sérulést vagy akar halalt okozhat. A dront csak
képzett pildétak hasznalhatjak. Az ABZ Innovation L30 V2 egy muszaki, mez6gazdasagi berendezés.

A drdn, annak barmely alkatrészének vagy szoftverének modositasa azonnal a garancia elvesztését
vonja maga utan.
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L30 V2

Az L30 V2 azonositasahoz keresse meg a sorozatszam matricajat a dron vazanak jobb oldalan, és
ellendérizze, hogy a ,Model” megnevezés L30 V2-e.

Manufacturer: ABZ Innovation Kft.

Model: L30

RID/SN: 1759FABZL30Vv22500062

Input: 61.8V === 120A - Battery
Address: Kalaszi Ut 3, Szentendre, 2000, Hungary This device complies with part

B 15 of the FCC Rules. Operation
Date of manufacture: 2025.01.21. is subject to the following two

This device complies with: conditions: (1) This device may

ASTM F3411-22a-RID-B and 14 CFR Part 89 notcause harmful intarfrence,
and (2) this device must accept

Made in Hungary (EU) any interference received,
This device contains FCC IDs: including interference that may

FCC ID: XPYANNAB4  [FCCID: 2ABCB-RPI5 | cause undesired operation.
FCC ID: 2AZBB-MK15RX | FCC ID: RID-LR101H

Safety warning: g parts, keep clear!

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause harmful
interference, and (2) this device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

This device contains the following FCC-certified modules: FCC ID: XPYANNAB4, FCC ID: 2AZBB-MK15RX, FCC ID: RID-LR101H, FCC ID: 2ABCB-
RPI5

This device complies with Part 15 of the FCC Rules for Class A digital devices. NOTE: This equipment has been tested and found to comply with the
limits for a Class A digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful
interference when the equipment is operated in a commercial environment. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy
and, if not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications. Operation of this
equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will be required to correct the interference at his own
expense.

Responsible Party:

Drone Nerds 5553 Anglers Ave, Suite #109, Ft. Lauderdale, FL 33312 Phone:(786) 708-7807, Email: sales@dronenerds.com
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation L30 V2

A dron fébb részei

1: Motorok 7: Karok

2: Propellerek 8: Kamera

3: Elsé burkolat 9: LIDAR szenzor
4: Tartaly 10: Lab

5: Akkumulator 11: Pumpa

6: Hatso burkolat 12: CDA szorofej

Csomaglista

Az L30 V2 dron standard csomagja a kovetkezdket tartalmazza:

L30 V2 dron és tartaly

ABZ Innovation MK15 tavvezeérl6 karokkal és antennakkal
20 W-o0s gyorstolté és kabel a taviranyitohoz

US/EU haldzati atalakito a gyorstoltéhoz

USB-C / USB-A atalakito

Hordtaska a taviranytohoz

©2025 ABZ Innovation



Altalanos tudnivalék

Miiszaki adatok

Karok és propellerek kinyitva
Karok kinyitva, propellerek 6sszecsukva
Karok és propellerek dsszecsukva

Permetez6tartaly kapacitasa
Teljesitmény hektaronkeént
Repuléstervezés és pontossag
Maximalis atfolyas

Akkumulator csatlakozas

IP védettség

Drénvaz

Hatotav

Szenzor

Teljes tomeg

Max. felszallé tomeg
Maximalis munkasebesség
Maximalis sebesség
Maximalis széltliré képesség

Radiovezérlés és telemetriai sav
WLAN frekvencia

ABZ InnovationL30V2

2435 x 2541 x 752 [mm]
1520 x 1600 x 752 [mm]
979 x 683 x 752 [mm]

30L
21 ha/éra
RTK
16L/perc

Gyorscsatlakozo

Korlatozott viz- és porallosag
Osszecsukhaté vaz

3,56 km

LiDAR

32kg (akkumulator nélkul)
70kg

8m/s

10 m/s

10 m/s

2.4GHz
2.4 GHz
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation L30 V2
Biztonsagi eloirasok

Novényvedo szerek hasznalata

e A novényvédd szerek mérgezbek, hasznalatuk komoly egészségugyi és biztonsagi
kockazatot jelent. Csak az el6irasoknak megfelel6en hasznalja éket!

e Ne hasznaljon erés savakat, erés lugokat, magas hémérsékletl folyadékokat vagy tiltdlistan
szerepl6 novényvedd szereket.

e Ne veszélyeztesse az embereket, allatokat vagy a kdrnyezet egészségét.

e A nodvényvedo szerek nem juthatnak élévizekbe vagy ivovizforrasokba.

e Kerllje a por alapu nodvényvédd szerek hasznalatat, mert lerovidithetik a dron
permetezérendszerének élettartamat.

e A ndvényvedo szert keverje tiszta vizzel, és hasznalat el6tt azonnal szlrje le, hogy elkerulje
a szlrd eltomobdését. Ha lerakddast észlel, tisztitsa meg a készulék szlir6it hasznalat el6tt.

e Adron szelepei tisztitashoz kinyithatok. Uzemeltetés kdzben azonban zarva kell lennitik.

e A szelep membranja részecskékkel eltomddhet. A tisztitasi utmutatéért : CDA szelep
tisztitasa (103. oldal).

e Ha széliranyba permetez, lgyelien arra, hogy a permet ne sodrodjon Onre vagy mas
személyre a helyszinen. Viseljen teljes véddfelszerelést, hogy elkerllje a ndvényvedod szerrel
valo kdzvetlen érintkezést.

e A permetezés utan tisztitsa meg a dront és a tavvezérlot.

e AKkijuttatas hatékonysagat befolyasolja a ndvényveédod szer surldsége, a kijuttatas sebessége
és tavolsaga, a repulési sebesség, valamint a szélsebesség, szélirany, hémérséklet és
paratartalom. Vegye figyelembe ezeket a tényez6ket permetezéskor!

o Kerillje az indokolatlan permetezést: a permetezési munka pontos megtervezése
szukséges a megfeleld permetlé-mennyiség meghatarozasahoz, hogy a felesleges kijuttatas
minimalis legyen. A maradéek permetlét vagy a rendszer mosasahoz hasznalt vizet célszerl
novenyekre kijuttatni.

Gyermekvedelmi el6irasok

e A berendezés nem alkalmas olyan helyen valé hasznalatra, ahol gyermekek
tartozkodhatnak.

e Aberendezést gyermekek elél elzarva kell tartani.

e Aberendezés olyan permetanyagot tartalmaz, amely veszélyes a gyermekek szamara, ezért
gyermekektdl elzarva kell tartani!

e Haapermetanyag bdérre kerll, azonnal b6 vizzel le kell mosni. Permetanyag lenyelése esetén
haladéktalanul orvosi segitséget kell kérni.

e Aberendezés forgo alkatrészekkel mikaddik, amelyek veszélyt jelentenek a gyermekekre —a
berendezést gyermekektdl tavol kell tartani!

©2025 ABZ Innovation
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Kornyezeti szempontok

Tilos a dront vagy barmely alkatrészét zart térben Gzemeltetni.

Csak olyan helyen repuljon, ahol nincsenek épuletek vagy egyéb akadalyok.

Ne repuljon nagy tomegek felett vagy azok kozelében.

Ne repuljon 4,5 km (14 763 lab) tengerszint feletti magassag folé.

Csak mérsékelt iddjarasi korulmeények kdzott repuljon, 5°C és 45°C (41°F — 113°F) kozotti
hémérsékleten.

Esb és kod befolyasolhatja a LIDAR teljesitményét, és ezaltal a magassagtartast és az
akadalyérzékelést is.

Villamlas idején repulni tilos.

Kedvezbtlen id6jarasi korulmények, példaul heves esd, hd vagy jégképzbdés esetén a
repulés tilos.

A repulési és permetezési tevékenységek nem sérthetik az érvényben Ilévé
jogszabalyokat. Rendelkeznie kell minden szikséges engedéllyel. A repulés el6tt vegye fel
a kapcsolatot az illetékes hatdsaggal annak érdekében, hogy a dront jogszabalyoknak
megfelel6en Uzemeltesse.

Uzemeltetés

A dront csak a ,Flight Protocol” fejezetben leirtak szerint szabad bekapcsolni és Uzemeltetni
(95. oldal).

A drdnt csak a Checklistakban foglaltaknak teljes megfeleléssel hasznalja.

Tartson biztonsagos tavolsagot a forgd légcsavaroktol, motoroktdl és a CDA-rendszertdl.
Sose lépje tul az engedélyezett maximalis 6ssztomeget (tartozékok + akkumulatorok +
hasznos teher). A tulsuly karosithatja a dront és veszélyesseé teheti a repulést.

Mindig kovesse nyomon a dron repulését, és legyen készen a manualis iranyitasra.
Akadalyokat manualisan, biztonsagos tavolsagban kerulje ki. Soha ne hagyatkozzon
kizarélag az ABZ Control alkalmazasra. Fontos a megfelel6 Failsafe- és RTL-magassag
ellen6rzése vagy beallitasa minden repulés el6tt.

A dront mindig tartsa vizualis latétavolsagon belul (VLOS), és folyamatosan figyelje.

Ne terelje el figyelmét mobiltelefon vagy mas eszkdz hasznalata repulés kozben.

Ne repuljon alkohol, drog vagy gyogyszer hatasa alatt. Csak akkor repuljon, ha fizikailag és
mentalisan képes a dron biztonsagos iranyitasara és kornyezetének folyamatos figyelésére.
Ha a dron vagy a tavvezérlé akkumulatora alacsony toltottségl, azonnal szalljon le egy
biztonsagos helyen. A dron akkumulatoranak allapotat repulés el6tt ellenérizni kell az
akkumulatoron talalhato toltottségjelz6 LED-ek alapjan. A repulést javasolt legalabb 80%
akkumulatortoltottséggel kezdeni.

©2025 ABZ Innovation



Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L30 V2

e Repllés kozben a pildtanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszlltségét,
amelynek mindig 51,4 V (Tattu Plus akkumulator) / 48,5 V (Zhian akkumulator) felett kell
lennie, még maximalis felszall6tomeg (MTOM) esetén is. Az ABZ Control akkumulator ikonja
csak tajékoztato jellegli, hozzavetdleges értéket mutat.

e Soha ne repuljon 100 m-nél (328 labnal) kozelebb nagyfeszultségl tavvezetékekhez vagy
nagy teljesitményu radidaddkhoz (pl. radar, TV-/radidadd allomas).

e Soha ne repuljdon 30 m-nél (100 labnal) kisebb vizszintes tavolsagban épuletektdl.

e Leszallas utan kapcsolja le a motorokat, majd a dront az akkumulator lecsatlakoztatasaval,
veégul kapcsolja ki a tavvezérlét.

e A tavvezérl6 jelének elvesztése esetén a dron automatikusan Failsafe RTL (Return to
Land/Return to Launch) mddba kapcsolhat.

Karbantartas és tarolas

e Ne hasznaljon sérilt, torott vagy eldregedett Iégcsavarokat.

e A permetezés utan azonnal tisztitsa meg a dront.

e Rendszeresen ellendrizze a dron allapotat, és vezessen repulési naplot.

e A drdn leszallotalpanak sérulésének elkerllése érdekében szallitas el6tt tavolitsa el vagy

Uritse ki a permetezétartalyt, tavolitsa el a hasznos terhet, tartozékokat és az akkumulatort.

e ALIDAR szenzor teljesitményét jelentésen befolyasolja a por és foltok a optikai ablakon.

o Haszukséges a szenzor tisztitasa, el6szor hasznaljon suritett leveg6t vagy spray-suritett
levegdt. NE torolje a poros optikai ablakot, mert ez csak tovabbi karosodast okoz.

o Ha a portalanitas utan lathato foltok maradnak az optikai ablakon, azt dvatosan torolni
kell.

o NE hasznaljon szaraz lencsetisztitd papirt, mert megsértheti az optikai ablak feltletét.
Hasznalja a mellékelt lencsetisztitdé papirt izopropil-alkohollal, lassan tordlve a
szennyez6dést, hogy ne oszoljon szét a fellleten.

o Haaz optikai ablak még mindig szennyezett, enyhe szappanos oldattal vatosan mossa
le, majd ismételje a tisztitasi Iépést a szappanmaradék eltavolitasara.

e Soha ne készitsen fényképet a LIDAR mukodése kdzben. A LIDAR altal kibocsatott
lézerimpulzusok karosithatjak a mobiltelefon kamerajat.

e Adront csak teljesen kiuritett, megtisztitott és atoblitett permetezérendszerrel tarolja.

e Hasznalat utan tisztitsa meg a dront, kilondsen a légcsavaroka.

e Ajanlott tarolasi hémeérseéklet: 5°C és 40°C (41°F — 104°F), érvényes a dronra, a tavvezérlére
és az akkumulatorokra egyarant.

e Ne tarolja a tavvezérl6t vagy a dron akkumulatorait 0°C (32°F) alatt, mert ez jelentés
karosodast okozhat az akkumulator cellaiban.

e Tarolja a dront, a tavvezérl6t és az akkumulatorokat 60%-nal alacsonyabb relativ
paratartalom mellett.

e Atavvezérl6t és a dron akkumulatorait korulbelll 60%-os toltottségi szinten kell tarolni.

©2025 ABZ Innovation
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e Az akkumulatorok hosszabb tarolas soran lemerulnek. Atavvezeérld és a dron akkumulatorait
minden 3 hdonap tarolas utan le kell meriteni, majd ujra fel kell tolteni.

e Hosszutavu tarolas utan:

o Minden akkumulatort ellenérizni kell, és hasznalat el6tt teljesen fel kell tolteni.
o A drén motorjait ellendrizni kell, hogy szabadon forogjanak.
Személyi ovintézkedések

e A permetezétartalyban [évé vegyszerek hédmérséklete nem haladhatja meg a 45°C-ot
(113°F). Hasznalat kozben a munkahémérséklet 5°C és 45°C (41°F — 113°F) kdzott legyen.

e A permetezés megkezdése el6tt mindig ellendrizze a drén allapotat (tomitések allapota,
esetleges szivargasok felderitése, permetezés mindsége) tiszta vizzel. Gy6z6djon meg rola,
hogy minden megfeleléen mikodik, miel6tt vegyszerekkel dolgozik.

e Avegyszereket mindig a gyarto altal el6irt hasznalati utasitas szerint készitse eld. Tartsa be
a gyarto altal eléirt megfelel keverési vagy higitasi aranyt. A nem megfelel6 aranyu keverés
vagy higitas tilos, mert karos hatassal lehet az emberre és a kornyezetre,
egészségkarosodast okozhat, illetve a novények megfelel6 kezelését is meghiusithatja.

e Véddbfelszerelés hasznalata kotelez6 (vedészemuveg, gumikesztyd, overal, biztonsagi cipd
vagy bakancs). Minden munkavégzés utan alaposan oblitse ki a permetezétartalyt és a
permetezérendszert vizzel. Tisztitsa meg a dront minden munkamenet utan. A berendezés
tisztitasa utan mossa meg a kezét, cserélje le ruhazatat, és a munkaruhat, valamint a
védobfelszerelést zarhatd helyen tarolja. Vegyszerekkel végzett munka utan mindig
zuhanyozzon, ha lehetséges.

A dron kezelése és hasznalatara vonatkozo ovintézkedések

e Minden repulés megkezdése elbtt gondosan tervezze meg a dron repulési utvonalat.
Figyeljen az alabbiakra:
o A megfelel6 napszak kivalasztasa a munkavégzéshez,
Id6jarasi viszonyok,
Kdrnyezeti hatasok (példaul napsutés),
A drén elmozdulasa szél esetén,
Szélsebesség,
Repulési magassag,
A megfelel6 sorkdz kivalasztasa a tervezés soran,
Fordulépontok,
o Akadalyok a munkateruleten.
e A repulés megtervezésekor kulon figyelmet kell forditani a szél altal okozott permetcsepp-
elhuzodasra (spray runoff). Az elhuzdédas mértéke fugg:
o A Kkijuttatott permet mennyiségétdl,
o Arepulési magassagtol,

c o0 O O O o O
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L30 V2

o Arepulési sebességtdl,

o A cseppek meéretétdl
(amit a ventilator fordulatszama és a szivattyu szallitasi mennyisége hataroz meg),

o Aszéliranyatol és sebességétol.

e Mindig vegye figyelembe a permetcseppek elhuzédasat (runoff) a repulés tervezésekor. A
légsebesség és a repllési magassag helytelen kombinacidja jelentésen csdkkentheti a
munkavégzés mindségét. Ezért kovesse a vegyszer gyartoja altal adott utasitasokat, és
valassza ki a megfelel6 repullési sebességet, magassagot, valamint a kijuttatandd permet
mennyiséget.

e A mikodés soran mindig szamoljon némi maradékkal, ami a permetezétartaly
kapacitasanak korulbellul 1%-a.

e A permetezés befejezése utan gondosan tarolja a fennmarado vegyszereket.

e A berendezést cserélheté akkumulator hajtja. Gy6z6djon meg réla, hogy az akkumulatorok
j6 allapotban vannak és teljesen fel vannak toltve. Ne hasznaljon hibas vagy sérilt
akkumulatorokat. A helyes hasznalatrdl és tarolasroél a tolté akkumulator kézikonyvét kell
kovetni.

e Az akkumulatorok kuls6 toltével tolthetbk. A hasznalathoz a tolté hasznalati utmutatojat kell
kovetni.

e Az akkumulator teljesitménye hémérséklettdl fugg, ezért mindig figyeljen erre, és kovesse az
akkumulator kézikonyvének elbirasait. Az akkumulatorokat csak 5°C és 45°C (41°F - 113°F)
kozotti kdrnyezeti hdmérsékleten, és 10°C és 60°C (50°F — 140°F) kozotti akkumulator-
hémérsékleten szabad Uzemeltetni vagy tolteni.

e Az akkumulator kisutése nem linearis, fugg a terheléstdl, hémeérséklettél, belsé ellenallastol
és az akkumulator cellainak allapotatél. Az abra a tipikus kisttési gorbét mutatja egy 90%-0s
allapotu dronakkumulatornal, 40°C (104°F) hémérsékleten, 7,5C terhelés mellett:

S0
48
46
a4
42
40
38

Voltage (V)

100 90 80 70 60 50 40 30 20 10 0
Capacity (%)
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e Adrdnra szerelt kiegészitok, akkumulatorok és hasznos teher 6ssztomege nem haladhatja
meg a 38 kg-ot (83,77 lbs), igy a dron teljes tdomege nem lépheti tul a maximalis
felszallotomeget (MTOM), amely 70 kg (154,32 Ibs).

e Az egy akkumulatorral elérhetdé maximalis repulési id6 nagymeértékben flugg a
felszallotomegtdl, amely erésen kapcsolddik a felszerelt kiegészit6khdoz és a hasznos
teherhez. A kildnbség a biztonsagos maximalis repulési idd kozott egy ures L30 V2 és egy
teljesen feltoltott L30 V2 (MTOM) kdzott akar 9 perc is lehet.

e A dron mozgékonysagat és egyensulyat jelentésen befolyasoljak a hasznos terhek vagy
kiegészit6k, kuldondsen, ha azok tavolabb kerlulnek az optimalis teherzonatdl. Ha egy
nehezebb eszkozt a dron sulypontjatdl eltolva szerelnek fel, a pilétanak kiildndsen dvatosan
kell repulnie, figyelembe véve a megvaltozott iranyithatdosagot és az esetleg lassabb lassulas,
gyorsulas, fordulas, emelkedés és sullyedés lehet6ségét.

Szallitassal kapcsolatos informaciok

A dréont kiltéri mez6égazdasagi munkakra tervezték. A dron szallithatd a helyszinre gépjarm(
csomagtartéjaban, teherautd rakterében vagy utanfuton. A dron megfelelé rogzitése kiemelten
fontos a biztonsagos szallitashoz, mivel az szallitas kozben egyenetlen utfellleten és valtozatos
terepen torténik. A dron helytelen rogzitése karosodast okozhat, példaul a légcsavarok
deformalddasat vagy eltorését, a permetezétartaly sérilését, lyukadast, a permetezdrendszer
meghibasodasat stb.

A berendezés szallitasa kulonos gondossagot és figyelmet igényel. A helytelendl rogzitett drén és a
mikodéséhez szikséges tartozékok (dron, akkumulatorok, akkumulatortolté, generator,
permetezétartaly, permetezé vegyszerek stb.) karosodashoz vezethetnek, ami végsé soron a
berendezés teljes meghibasodasahoz is vezethet. Ezért szallitas kozben mindig gondosan rogzitse
a drdnt, és a tartozekokat megfelel6 helyen tarolja.

©2025 ABZ Innovation
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L30 V2

Jelvesztés és kommunikacios hiba esetén

Az ABZ Innovation L30 V2 dron szoftvere kulonleges biztonsagi funkciokkal rendelkezik, amelyek
folyamatosan biztositjak a dron biztonsagos mikddését. Ezek a funkcidk kiterjednek a jel- és
kommunikaciovesztés kezelésére is, ami el6fordulhat példaul akkor, ha a dron jele kivll esik a
hatotavolsagon, akadalyba Utkozik — példaul domb vagy épulet miatt —, vagy ha a jel interferencia
miatt megszakad, amit kodzeli berendezések, elektronikai eszkdzok vagy magneses forrasok
okozhatnak. llyen helyzetekben a drdn vilagos utasitasokat kuld az operatornak, mikdzben a
szoftver automatikusan aktivalja a biztonsagi funkcidkat. A felhasznal6 a felszallas el6tt beallithatja,
hogy a dron jelvesztés esetén hogyan reagaljon, igy biztositva, hogy a készulék a varatlan
helyzetekben is a lehetd legbiztonsagosabb mddon mikddjon.

These options can also be set with the following:

Visszatérés a kiindulasi pontra (Return to Launch — RTL)
Megallas a jelvesztés helyén

Magassag tartasa

@)

@)

@)

O Leszallas
O Emelkedés az el6re beallitott magassagra, majd visszatérés a kiindulasi pontra
O

Az automatikus kuldetés folytatasa (Auto Mission)

Ha a dron elvesziti a kapcsolatot a taviranyitéval, vagy a kommunikacié megszakad, a taviranyito
kijelz6jén a kovetkezd Uzenet jelenik meg: ,COMMUNICATION LOST”, és arendszer hangosan be
is mondja (amennyiben a hangeré nincs némitva).

A dréon és a taviranyitd automatikusan megkisérli a kapcsolat helyreallitasat. Amennyiben
lehetséges, a pilétanak javasolt kdzelebb menni a dronhoz, kilénodsen akkor, ha akadaly (példaul
épulet, fa vagy domb) talalhaté a két eszkdz k6zott. Amint a kommunikacio helyreall, a pildtanak
vissza kell vennie a kézi iranyitast, példaul a Loiter médra valtva.

Utkdzés esetén a dron rendszerint automatikusan lefegyverzi magat (ledllitia a motorokat). Ha
azonban a propellerek tovabbra is forognak, a pilétanak azonnal aktivalnia kell a motor vészleallitast
a C és D gombok egyidejd lenyomasaval, még abban az esetben is, ha a ,Communication Lost”
Uzenet lathato a kijelzdn.

Soha ne kézelitsen meg miikodo dront!

©2025 ABZ Innovation
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Kotelez6 tavoli azonositas Dronetag eszkozzel

Biztonsagi okokbdl a drénok tavoli azonositasa kdtelezd az Egyesiilt Allamokban és az Eurépai
Unidban. Minden dréonnak fel kell szerelni egy Remote Identification (RI) eszkozzel, amely a
mUikodés kdzben a dronrdl sz616 informaciokat helyileg sugarozza.

Az L10 V2 drén a Dronetag DRI Remote ID modul-lal van felszerelve, és megfelel az Eurdpai Unid,
valamint az Egyesiilt Allamok jogszabalyi kévetelményeinek.

A dréon Remote ID-je a sorozatszama, amelyet a repulés soran az eszkdz sugaroz. A dronrendszere
megakadalyozza a felszallast, ha a Remote ID nem mUikodik.

A RID ikon jelzi a Remote ID rendszer miikodési allapotat. Ha az ikon z6ld, a Remote ID helyesen
sugaroz.

LoiterRel

Disarmed

©2025 ABZ Innovation
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L30 V2

Az ikonra kattintva ellen6rizhet6 a Remote ID modulhoz szikséges adatok szolgaltatasaért felelés
rendszerek allapota.

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASICID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

Az ARM STATUS mezé visszajelzést ad a dron helymeghatarozé hardverének és szoftverének
megfelelé mikddésérdl. Hiba esetén ez az ikon pirosra valt, és ennek kovetkeztében a Remote ID
ikon is pirosra valt, jelezve a Remote ID rendszer hibajat. A dron egy hibauzenetet is kiad, amely
szerint az Open Drone ID problémaba Utkozott (pl. nem érkezik helyadat-tizenet).

A GCP GPS mez6 visszajelzést ad a Transmitter radiés GPS (hardver és szoftver) megfelel
mukodésérdl. Hiba esetén ez az ikon pirosra valt, és a Remote ID ikon is pirosra valt, jelezve a
Remote ID rendszer hibajat. A dron egy hibaluzenetet ad, amely szerint az Open Drone ID
problémaba Utk6zott (pl. nem érkezik helyadat-tizenet).

A RID COMMS mez§ visszajelzést ad a Remote ID modul és a dron kozotti kapcsolat megfeleld
mukodeéserol.

A BASIC ID mez6nek mindig zoldnek kell lennie, jelezve, hogy a dron sorozatszama Remote ID-
ként beallitasra kerult, és sugarzasra kerul.

©2025 ABZ Innovation
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Ha a Remote ID rendszer hibat jelez a drén vagy a taviranyité GPS-jelének hianya, illetve
hardverhiba miatt, a dron megakadalyozza az ARM allapotba Iépést.

O

[09:11:56.797] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:11:57.000] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:04.390] Info: No ap_message for mavlink id (141)
[09:12:14.381] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:27.040] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:34.376] Info: No ap_message for mavlink id (141)

A dron a felszallastdl a kikapcsolasig folyamatosan figyeli a Remote ID mikodését, és minden
hibardl vagy meghibasodasrdl értesitést ad az ABZ Control alkalmazas felsé savjaban.
Ha a Remote ID rendszer repulés kozben hibat észlel, a RID ikon pirosra valt, és a dron egy
hibaltzenetet ad ki, amely szerint az Open Drone ID problémaba Utk6zott (pl. nem érkezik helyadat-
Uzenet).

Ha a Remote ID rendszer miikodés kozben hibat észlel, a piléta nélkdili légijarmi mar nem
sugarozza a szabvanyos Remote ID lizenetelemeit.

A pilétanak a lehet6 leghamarabb le kell szallitania a piléta nélkiili Iégijarmiivet.

©2025 ABZ Innovation
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Vészhelyzet bejelentése

A Remote ID fellletén a pildta a ,Vészhelyzet bejelentése” gombra kattintva indithatja el a funkciot.
A vészhelyzet bejelentéséhez a gombot 3 masodpercig nyomva kell tartani. Ezt a funkciot olyan
helyzetekben lehet alkalmazni, mint példaul a dron iranyitasanak elvesztése, személyekre vagy
vagyonra jelentkezd veszeély, illetve egyéb vészhelyzeti szituaciok, a piléta dontése szerint.

ARM STATUS ~ RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

|

Vészhelyzet bejelentésekor a dron sugarozni kezdi a vészhelyzeti statuszt. A vészhelyzet
térléséhez nyomja meg és tartsa lenyomva ugyanazt a gombot (amely most a ,Vészhelyzet torlése”
feliratot mutat) 3 masodpercig.

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

EMERGENCY HAS BEEN
DECLARED, Press and
Hold for 3 seconds to

cancel

Clear
Emergency

|
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Taviranyito ABZ Innovation L30 V2
Taviranyito
Az L10 V2 kizardlag az ABZ Innovation altal biztositott, specialis ABZ Control szoftverrel ellatott

taviranyitokkal kompatibilis. Minden firmware- és szoftverkombinacié kompatibilis a drénnal.
Elérhet6 taviranyito egység:

* ABZ Innovation MK15
Mas eszkdzok vagy alkalmazasok nem kompatibilisek a dron iranyitasara, ezért hasznalatuk tilos.

Az MK15 taviranyitdé Android operacios rendszeren alapuld eszkoz, integralt radiokommunikacios
rendszerrel a dronhoz. Az ABZ Control alkalmazast futtatja, amely lehetévé teszi a dron
iranyitasat, a piléta szamara pedig teljes hozzaférést biztosit a telemetriai adatokhoz és a fejlett
repulési tervezéshez.

Ha a taviranyitd ki van kapcsolva, a taviranyitd akkumulatoranak toltottségi szintjét a
bekapcsologomb rovid megnyomasaval ellendrizheti. A kék LED-ek a toltottségi szintet jelzik. Az
el6tte elhelyezett egyetlen LED visszajelzést ad a dron és a taviranyitd kdzotti kapcsolatrol. Ha a
LED zd4ld, a drén és a taviranyito csatlakoztatva van egymashoz.

Night kit (optional)
Lamp On Start payload test
Lamp Off 3_‘ ’—E Stop payload test

Loiter

)
Altitude control Q_//
method o —
o Relative terrain
o Follow terrain AltHold

Emergency stop

A taviranyité bekapcsolasahoz nyomja meg egyszer roviden a bekapcsolégombot,
majd egy masodik alkalommal hosszabb ideig, amig hallja arendszer hangjelzését.

©2025 ABZ Innovation
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Taviranyito ABZ Innovation L30 V2

A taviranyitét csak kikapcsolt allapotban lehet télteni, kizarolag a mellékelt
gyorstoltovel. A taviranyité miikédés ké6zben nem toltheto.

Speaker Type-C Micro SD card Speaker
Upgrade Micro SIM card
(UART)

Charging indicator light 1/4-inch screw hole

1. Csatlakoztassa a taviranyitét a gyorstoltéhoz, majd dugja a haldzati
csatlakozodba.

2. Atoltésjelz6 LED-ek pirosan vilagitanak, amig a foldi egyseég toltédik.

3. Atdltésjelz6 LED-ek zolden vilagitanak, amikor a toltés befejezddott.

HDMI
(notin use) USB

Right scrollwheel
(Camera angle)

Automatic distance control

3-Stage switch (OFF/ON/ON)

Ha réviden megnyomija a bekapcsolégombot, a képerny6 kikapcsol (energiasporold mod). Ha a
gombot 1 masodpercig nyomva tartja, a taviranyitd kikapcsolasanak vagy a képerny6kép
készitésének lehetbségei kozul valaszthat.

©2025 ABZ Innovation
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Taviranyité beallitasai

Az Android navigacios savhoz a képernyo tetejérél lefelé huzassal, vagy a képerny6 jobb szélérél
befelé huzassal férhetsz hozza.

Q 3

ABZdrone Bluetooth

Emergency calls only

G P

A téglalap alaku ikon lehetévé teszi az alkalmazasok kodzotti valtast. A kor ikon visszavisz a
féképernybre. A haromszog ikon a korabbi képernyére lépést teszi lehetévé (ezt a funkcidt az ABZ
Control alkalmazas nem tamogatja).

&

G Google Play services

Your data isn't backed up
Add a backup account now

p Android system

3

Bluetooth

ABZdrone

Hotspot
No SIM card

Emergency calls only

GP -

A taviranyitd akkumulatoranak allapota az Android menuben jelenik meg (a képernyé tetejérdl
lefelé huzva).

©2025 ABZ Innovation
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Allitsa be a kijelzd fényerejét és a hangerejét mindig a kdrnyezeti viszonyoknak megfeleléen
(fényviszonyok és zajszint)! A kijelz6 fényerejének és a hangnak a beallitasa mindig elérheté az
alap Android menubél, a képernyé tetejérdl lefelé huzva, ahol az altalanos Android gyorsmenu
jelenik meg, még az ABZ Control szoftver mikodtetése kdzben is.

Ha ismét lefelé huzza az ujjat a képerny6 tetejérdl, megjelenik a csuszka a kijelz6 fényerejének
bedllitasahoz:

Q. 3

ABZdrone Bluetooth
No SIM card

Emergency calls only

GP -

Kattintson a Beallitasok (fogaskerék ikon) menure, majd gorgessen le a Hang menlig, és
koppintson ra, hogy megjelenjenek a hangerd-szabalyozo csuszkak.

1407 G P O §56%

Q, Searchin Settings

Display

Wallpaper, sleep, font size
Sound
Volume, vibration, Do Not Disturb —

Storage
49% used - 8.16 GB free
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Taviranyito

ABZ Innovation L30V2

A Média hangereje szabalyozza az ABZ Control alkalmazas riasztasainak és informacidinak
hangerejét. Er6sen ajanlott, hogy mindig a maximalis hangerdre legyen allitva.

1526 G P W E52%
<« Sound Q
J Media volume J
@
“ Call volume ®
.
ﬂ Ring volume
: ® 4
@ Alarm volume

Halozati beallitasok

Az ABZ Control alkalmazas megfelelé6 miikodésének biztositasahoz az Ethernet-
kapcsolatot mindig be kell kapcsolni. Ezt a beallitast az Android Beallitasok > Halézat
és internet meniipont alatt talalod.

10:11 1

&)

o

A
Network & Internet

Wi-Fi
ABZdrone

Ethenet  (mmm— 101 1A

&« Ethernet

Mobile network Ethernet

Open Ethernet

Data usage
1.45 GB used on Wi-Fi

Setting Ethernet

v v @ 69%
Q
e ‘W §69%
Q
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Internetkapcsolat

A taviranyitd internethez csatlakozhat Wi-Fi vagy Bluetooth kapcsolat segitségével, példaul
routerrél, mobiltelefonrdl, tablagéprél vagy laptoprdl megosztva.

Ezek az opcidk az Android Beallitasok menujében érheték el (a képernyd tetejérdl lefelé huzva), a
Wi-Fi vagy Bluetooth ikon hosszan tarté lenyomasaval, vagy a fogaskerék ikon megérintésével.

G Google Play services

Your data isn't backed up
Add a backup account now

p Android system

3

Bluetooth

ABZdrone
No SIM card

Emergency calls only

GpP -

Az almenuben a funkcio be- és kikapcsolhato, valamint csatlakozhatunk az elérhetd eszk6zokhoz.
A Wi-Fi csak 2,4 GHz-es halézatokon mikodik. Ha a taviranyitdé nem ismeri fel a mobil eszkdz Wi-
Fi halozatat, az internetkapcsolathoz a Bluetooth hasznalata javasolt.
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Bluetooth-kapcsolat beallitasa internet-hozzaféréshez:

1. Kapcsold ki a WI-FI-t a taviranyiton.
2. Kapcsold be a Bluetooth hotspot / internetmegosztast a mobil eszk6z6don.
3. Kapcsold be a Bluetooth-t a taviranyiton, és parositsd a két eszkozt.
4. Ha az eszkdz csatlakozott a taviranyitohoz, allitsd be az internetkapcsolatot.
5. Koppints a fogaskerék ikonra az eszk6z neve mellett, majd kapcsold be az Internet-
hozzaférést.
1436 G P + W & 55%
& Previously connected devices O\
m
=@ SIVI-6801134059 o
-

YOUR DEVICE ) 2
®

e 3§ 23%

7

! Redmi 13

Internet access

Contact sharing .

® Device's Bluetooth address: D4:17:61:49:23:7F
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A drén iranyitasa

A drén Uzemeltetése csak az ezen kezelbi kézikonyv teljes betartasaval, kulonos tekintettel a
ellendrzé listakra, engedélyezett.

Kézi replilési parancsok — a repulési modok valtasa a kézi iranyitas kivalasztasahoz:

® Manual (Loiter) repiilési méd: A gomb - (GPS-alapu) a repulést a botokkal
kézzel kell iranyitani. Ha mindkét bot teljesen elengedésre kerul, a dréon megall
és lebeg a tényleges GPS koordinatanal.

® AltHold repiilési mad: Alapértelmezés szerint ez a manualis repulési mdd
nincs engedélyezve a tavvezérlén. Az engedélyezéshez |épj a Beallitasok >
ABZ Flight > Haladé menupontra. Miutan engedélyezve lett, az AltHold mdod a
C gombbal aktivalhato.

Ebben a mddban a repulést, fékezést és megallast a botokkal kell kézzel
iranyitani. A dron nem tartja a poziciojat, és a pilétanak kell ellensulyoznia a szél
hatasat. A dron a magassagot csak a barometrikus nyomasérzékelbje
segitségével tartja, ezért a pilétanak figyelnie kell a légkori és iddjarasi viszonyok
okozta magassagvaltozasokat.

Automatikus repiilési parancsok - repulési moédok valtasa az automatikus repulés inditasahoz:

® Auto repiilési mod: A képernydn talalhaté csuszka — (GPS-alapu) a dron az el6re
feltoltott kuldetést hajtja végre (a kuldetés a Mission Planner alkalmazassal vagy az
ABZ Control segitségével a tavvezérlén készithetd). Mindig kézzel inditsd a dront, és
emeld biztonsagos magassagba, mielétt Auto modba valtasz.

® Return To Launch repiilési mod: B gomb — (GPS-alapu) a drén a legrévidebb uton
repul vissza a felszallasi pontra (ha nem valtoztatjak meg kézzel, ez megegyezik a
felszallasi helyzettel) a megadott magassagon (Beallitasok/Biztonsag/Return to
Launch), majd 6nalléan leszall.

Minden automatikus repulést barmikor megszakithat a piléta, ha visszakapcsolja a dront manualis
repulési modba (Manualis (Loiter) vagy AltHold).

Vészleallitas: Vészhelyzet esetén nyomd meg egyszerre a C és D gombotlegalabb
1 masodpercig. A motorok azonnal leallnak, és a dron leesik a foldre.
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A dron dblésszdgei (pitch és roll), fordulasi sugara, emelkedési és slllyedési sebességei a
firmware altal korlatozottak a biztonsagos repulés érdekében. A piléta biztonsagosan iranyithatja
a dront minden lehetséges bemeneti parancs mellett, tovabbi manualis korlatozasok alkalmazasa
nem szukséges.

Night kit (optional)

Lamp On
Lamp Off 3_|

Altitude control
method

Payload test
[_E -

° Relative terrain

e Follow terrain AltHold control method

Emergency stop

® Takeoff: Kapcsold ,Armed” modba a dront ugy, hogy a bal oldali iranyitd botot
teljesen le-jobbra tolod, amig a kijelz6n meg nem jelenik az ,Armed” felirat, majd
engedd el.

® Miutan a motorok elindultak és elérték a mikodési fordulatszamot, kézzel
iranyitsd a dront a bal és jobb botokkal Mode 2-ben (alapértelmezett), és emeld
biztonsagos magassagra, legalabb 2 méterre.

® Leszallas: A sullyedési sebességet kézzel kell szabalyozni, és lassitsd a dront
atalaj elérése el6tt.

A leszallas utan kapcsold a drént ,,Disarmed” mddba ugy, hogy a bal oldali iranyitd botot teljesen
lefelé tolod, amig a kijelzén meg nem jelenik a ,Disarmed” felirat és a motorok teljesen le nem
allnak, majd engedd el.

Gy6z6dj meg rola, hogy a botot az ,,Armed” mod bekapcsolasa utan azonnal elengeded,
kuléonben a rendszer véletlennek érzékeli a miiveletet, és visszakapcsol az el6zéleg
kivalasztott modra.
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Arm Disarm

Amikor a dront beinditottad vagy leallitottad, a kijelz6n nagy narancssarga felirat jelenik meg,
amely értesit a dron allapotvaltozasardl. Ha az hang értesités engedélyezve van, ugyanazt az
informaciot hanglizenet formajaban is kozli a rendszer:

©2025 ABZ Innovation
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ABZ InnovationL30V2

Alapértelmezett vezérlés (mode 2)

Left stick

©

= =5
\ 4

Up/down
(Throttle)

Right stick

@
I
vy

Forward/backward
(Pitch)

Rotation
(Yaw)

Left/right
(Roll)
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A pumpa/payload manualis inditasa

Ha a dron el6szor kerl feltoltésre folyadékkal a tartaly teljes kilritése utan, a szivattyu felszallas
elétt manualisan is indithatd, hogy el6segitse a folyadék aramlasat az Ures csdvekbdl. Ezt a
modszert a permetezérendszer atoblitésére is lehet alkalmazni.

Minden esetben ez a funkcid csak az automatikus repulési terv feltoltését megel6zben
hasznalhatd, ha szUkséges! A permetezdrendszer tisztitasa és atoblitése javasolt a kovetkez6
beallitasokkal: Test Pump PWM: 1900, Test Spinner PWM: 1100 és 1900 (a CDA legalacsonyabb
és legmagasabb fordulatszama).

A szukséges beallitasokat az ABZ Control alkalmazasban a Beallitasok > Payload menupont alatt
végezheted, a Sprayer kivalasztasaval mint payload. A funkciét a jobb oldali haromallasu kapcsold
hatrahuzasaval lehet aktivalni.

Disarmed &)0 4 Zgasv

Select Payload:

Sprayer v

Sprayer Settings

Payload test spinner PWM

Payload test pump PWM

Pre Spray:

Pre Spray PWM:

Pre Spray time (s):

Start payload test
Stop payload test

©2025 ABZ Innovation

27



ABZ Control ABZ Innovation L30V2

ABZ Control Szoftver attekintése

Az L30 V2 csak az ABZ Innovation altal biztositott, specialis ABZ Control szoftverrel ellatott
tavvezérldkkel kompatibilis. Mas eszkdzok vagy alkalmazasok nem alkalmasak a dron
iranyitasara, ezért tilos 6ket a drénnal hasznalni.

A dron Uzemeltetése el6tt és kdzben nem sziukséges szoftverfrissités, a jovibeni frissitések csak
opcionalisak. Barmely jovébeni szoftverfrissités nem befolyasolja a dron iranyitasi és repulési
funkcidit. A szoftverfrissitési eljarasokat a frissitécsomag dokumentacioja részletesen tartalmazza
és vezeti végig a felhasznalét. Minden informacio és fajl elérheté a kdvetkezé weboldalon:
abzinnovation.com/updates. Kérjuk, latogasd meg ezt a weboldalt, ha szoftver- vagy firmware-
frissitési lehetéségeket keresel.

Inditsd el az ABZ Control repiilésiranyité és tervezé alkalmazast a féképernydn
talalhaté ikonjara kattintva.

W

(&)
N 4
ABZ-Control SIYI FPV. Y SiYiQGroundControl

Az ABZ Control alkalmazas elinditasa utan egy felugré ablak jelenik meg a kdvetkez6 Gzenettel:
,Engedeélyezze az ABZ Control szamara az USB-hez vald hozzaférést az UART vezérl6hoz”.
Kattints az OK gombra.

ABZ-Control

Allow ABZ-Control to access CP2102 USB
to UART Bridge Controller?

D Always open ABZ-Control when CP2102 USB
to UART Bridge Controller is connected

CANCEL OK
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Az alkalmazas elinditasa utan a kovetkezd képernyd jelenik meg. A felsé menusorban ikonok
talalhatok, amelyek a f6 nézetekhez navigalnak. A bal sarokban az ABZ Innovation ikon a Flight
(repuilés) nézethez visz.

Flight view Flight planning Settings

l | |

v Disarmed .l N,

/ .-‘.' ’

J

i ﬁ] Height: m Speed: m/s Rel: m
0.8 0.0 i3
FLDist m DTH: m
0.0 1.2

A fels6 sav jobb sarkaban elérheték a Beallitasok (fogaskerék ikon) és a Flight Planning
(repuléstervezés) nézet (A-B ikon).

A drén bekapcsolasa és csatlakoztatasa utan a felsé részen statuszikonok jelennek meg, tdbbek
kozott: Jarmluzenetek, OBA statusz, Kapcsolati statusz, GNSS statusz, Dronakkumulator-
allapot, Hasznos teher statusz, Tartalyszenzor-allapot és Remote ID statusz.

el: m

4@ 00 00 -06

FLDist m  DTH:m

A ﬁ
4 "J Height: m Speed: m/s Re

0.0 14

A felsé sav bal oldalan egy piros tiltdjel arra utal, hogy a dron még a rendszereit késziti el a

repuléshez. Ha az ikon zAld pipara valt, a dron készen all a repulésre. (Az Uzenet ikon alatt @
ellendrizheted a pre-arm ellendrzés lizeneteit, valamint az esetleges hibajelzéseket.)
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s Relm
7.0 =f)
FLDist: m DTH:m

4141 43.0

BZ Innovation L30V2

@ Systems ready:

. Not ready tofly | ° Ready to fly

@ Flight mode and altitude hold method

® Sygnalstrenth o

@ Obstacle avoidancce (OBA) status

. OBA inactive

. OBA active (manual mode] | . OBA active (automatic mode)

(® Vehicle messages

. New messages available | ‘ No new messages available

®  GNssstatus 9
Avcye Number of satallites

Jelows 111K conneeTon feodback

@

Payload status

’ Sprayer OFF | ‘ Sprayer ON
. Spreader OFF | . Spreader ON
9 Trichograma OFF | o Trichograma ON

® Remote ID (RID) Status

. RID healthy |

Tank status

. The tank s filled.
The tank isempty | The number indicates

the remaining amount.

‘ RID unhealthy
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A RID ikon a Remote ID rendszer midkddési allapotat jelzi. Ha az ikon z6ld, a Remote ID helyesen
sugaroz. Az ikonra kattintva ellenérizheted a Remote ID modulhoz szukséges adatok
szolgaltatasaért felelés rendszerek allapotat. Tovabbi informaciokért a Remote Identification-rél:
Mandatory Remote identification with Dronetag (12. oldal).

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

Ha a Remote ID rendszer hibat észlel — példaul a drénon vagy a taviranyiton tapasztalt
elégtelen GPS-jel miatt, illetve hardveres meghibasodas koévetkeztében -, a dron
megakadalyozza az élesitést!

A drén akkumulator ikonjanak mellett lathaté az akkumulator toltottségi szintje és fesziltsége.
Arepulés soran folyamatosan figyelni kell az akkumulator fesziltségét, amelynek a Tattu Plus
akkumulatoroknal 51,4 V felett, a Zhian akkumulatoroknal pedig 48,5 V felett kell maradnia, még
a Maximum Take-Off Mass (MTOM) melletti replilés eseténis.

Disarmed

A dron akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt is ellenérizni kell az akkumulatoron talalhato
toltottségjelz6 LED-ek segitségével. Ajanlott a repulést legalabb 80%-o0s toltottséggel kezdeni.
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A Flight status savban lathaté informacioé a magassagtartas madjardl (LiDAR-alapu terekkdvetés
vagy relativ) és a drén aktualis repulési modjardl.

“ .I”

50 m

N

Height: m  Speed: m/s
% 2.9 7.0 3.5
™ Flow:I/min  FLDistm  DTH:m

0.00 414.1 43.0

A gomb a kovetkez6 allapotokat jelenitheti meg:

e Elesitetlen (Disarmed)

e LoiterTer: Loiter — Terpkovetési mod
e LoiterRel: Loiter — Relativ méd

e Auto mode - Alap mod (Forest)

e AutoTerr: Auto mode — Terepkovetés
e AutoRel: Auto mode - Relativ mod

e RTL (Returnto Launch - Hazatérés)

A drént csak akkor szabad repulésre inditani, ha lathaté a zold pipa, legalabb 7 miiholdkapcsolat
aktiv, és a Manual (Loiter) repulési mdd van kivalasztva.
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A bal oldalon talalhaté a harom repulési funkciogomb:

Disarmed .1l

50 m

Height: m  Speed: m/s Rel: m

2.9 7.0 3.5

g
™ Flow: I/min  FLDist: m DTH: m

0.00 4141 43.0

e Akereszt gomb segitségével, . arepulési mod valthat6. Valaszthaté az
Altitude Hold és a Loiter mod kdzo6tt (ha engedélyezve van a Settings > ABZ
Sense > Advanced menupont alatt).

e A Home gombbal . elindithaté az RTL (Return to Launch — Visszatérés a
kiindulasi ponthoz) repulési méd. A drén ezutan azonnal visszatér a kiindulasi
ponthoz, megerdsités kérése nélkil, az Beallitasok > Biztonsag >
Visszatérés a kiindulasi ponthoz alatt megadott beallitasok szerint.

e Acélpont gomb . segitségével kivalaszthatd, hogy a térkép mire legyen
kdzépre igazitva: a kiildetésre (Mission), a dronra (Vehicle) vagy a
taviranyitora (Remote Controller).
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YU | |Height: m Speed: m/s Rel: m
0.1 0.0 -0.7
FLDist: m DTH:m

0.0 14.2

A Flight nézetben, amikor a kuldetés mar fel van toltve a drdnra, a képernyd aljan harom ablak
jelenik meg: a Camera View, a Telemetry Window és az Operation Window. A fehér nyilakra (1)
kattintva ezek az ablakok elrejthet6k. A kamera képének harom megjelenitési modija van: rejtett,
alapértelmezett (minimalis nézet teljes képernybs térképpel), illetve teljes képernyés maod
(minimalis térképpel). A nézetek kdzott a fekete sarokra (2) kattintva lehet valtani.

v AutoTerr

50m

|

A kamera dblésszoget a tavvezérld6 jobb oldali  gorgdjével lehet  beallitani.
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A Telemetry Window valds ideji telemetriai adatokat jelenit meg, beleértve az Uzemeltetéssel
kapcsolatos informaciokat és a dron mért értékeit.

A telemetriai ablakban a repulés soran a kovetkez6 adatokat kovetheted nyomon:
Height (Magassag) — A LIDAR altal mért aktualis talajtavolsag.

Rel — A felszallasi ponthoz viszonyitott relativ magassag.

Speed (Sebesség) — A dron aktualis sebessége.

FLDist (Flight Distance - Repiilési tavolsag) — A dron altal a felszallasi
ponttdl megtett tavolsag.

® DTH (Distance from Home - Tavolsag a kiindulasi ponttol) — A kiindulasi
ponthoz (felszallasi pont) mért tavolsag.

® Flow: az aktualis lIéatfolyas liter/perc (I/min) értékben
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Ha a kuldetés fel lett toltve a drénra, az Operation ablak megjeleniti a pilétara varo kdvetkez6
Iépéseket, és hozzaférést biztosit a legfontosabb funkcidkhoz az automatikus repllés teljes
idétartama alatt.

Miutan megadtad a tartalyban Iévé folyadékszintet, élesitetted a dront és kézi iranyitassal
felszalltal, a Mission Start gomb elérhetévé valik. (A kildetés repulésével kapcsolatban tovabbi
informaciok a Kiildetés inditasa fejezetben — 62. oldal).

gz
5

281209

Height®m..Speed: m/s Rel: m
44 5.8 5.2
FLDistt m DTH: m
240 240

Ha a dréon Auto Mission moédban repul, ez a gomb Pause Mission feliratra valt. A Pause
megnyomasakor a dron Manual (Loiter) médba kapcsol.

Mizgzy
o |/

281209

Height: m Speed: m/s Rel: m
4.5 3.0 5.6
FLDistt m DTH: m

76.4 713
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2 ‘ e 64%
LoiterRel . % 5525V

25m
| N

2 f ﬁ Height: m Speed: m/s Rel: m
e 07 00 !-0.1

FLDist: m  DTH:m
0.0 0.0

Repulés kdzben, a MUveleti ablakban:

e A Beallitasok (Options) gombbal (1) a klildetés és a permetezési beallitasok
modosithatok a kuldetés sziineteltetése utan.

e Az OBA gombbal (2) manualisan jelolhetd meg egy akadaly. (Tovabbi
informaciokeért: obstacle avoidance, 48. oldal)

e Az Exit Mission gombbal (3) tordlhet6 a kuldetés a dronrdl.
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Beallitasok

A Beallitasok menidben modosithatok a felhasznaldi felllet beallitasai (pl. nyelv vagy
meértékegységek), konfiguralhaté a dron Failsafe és klldetéssel kapcsolatos viselkedése,
bedllithatd az akadalykertlé rendszer és a dron alapértelmezett viselkedése, illetve
konfiguralhatok a hasznos terhek. A Beallitasok eléréséhez érintsd meg a fogaskerék ikont
képerny6 jobb fels6 sarkaban.

58.58 V

= 98%
Disarmed . .

Looj l/ \g{ ’:*/

4 ﬁ’] Height: m Speed: m/s Rel: m 100
1671
} 07 § 00 fi1.2
WAITING'FOR VIDEO

@ b4 & I|Foist m  DTH:m
-] ’;? «& 4 o0 13

A General (Altalanos) meniiben kiilénb6zd bedllitdsok konfiguralhatok, tdbbek kozott az
ABZ Control feluleten hasznalt alapértelmezett mértékegységek, valamint a Repulés nézet
hattérben megjelend online térkép szolgaltatoja.

- 92%
Disarmed . 4‘3) 25 57 év v

<= Unit system

Miscellaneous

Language System

Color Scheme Indoor

Map Provider Bing
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A Camera View (Kameranézet) szakaszban lathatd az ABZ Control altal hasznalt kameratipus. Az
alapértelmezett beallitas az FPV.

Camera View

Choose camera type

‘FPV"

Thermallaneous

Pro
Language System

Fligth view map type Google + Hybrid

Show PreArm messages Off (User menu active)

Developer menu .

A repulések telemetriai napléfajljait a Save log jelolénégyzet bejeldlésével mentheted el minden
repulés utan. Az adatok a ABZ Control > Telemetry mappaba kerilnek mentésre.

.Save log after each flight

. Save CSV log of telemetry data

ABZ Control Version
2.0.0

Firmware Version

Model of Controller Device

MK15

Build number:

Apk build tag: 0414_

A drdon aktualis szoftververzidja az oldal aljan lathaté. Ha a dronnal kapcsolatban megkeresed a
Tamogatasi Kozpontot (Support center), ezt az informaciét meg kell majd adnod. Ugyanezek az
adatok a Settings > Versions menubdl is elérhetdk.
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Biztonsag — a FailSafe beallitasa

UAS hasznalata soran el6fordulhatnak varatlan események, amelyek beavatkozast igényelnek. A
FailSafe beallitasokat jogszabaly irja el6, els6sorban a személyi sérilések és az anyagi karok
megelbzése érdekében. A Beallitasok > Biztonsag menupontban minden Uj repulés vagy kuldetés
elétt mindig ellendrizd és konfigurald a FailSafe beallitasokat.

e Arm Lock Sensor Status: Beallithatod, hogy a karzar-érzékeld visszajelzése
— vagyis a karok rogzitettségének allapota — része legyen-e az élesités elbtti
ellenérzésnek. Ha engedélyezve van, a dron nem engedi az élesitést, ha az
érzékelé azt jelzi, hogy valamelyik kar nincs megfeleléen rogzitve.
(Hibauzenet: A karok nincsenek megfelel6en rogzitve, ellenérizd 6ket!)

Ha ez a funkcid engedélyezve van, a karok rogzitettségi allapota a megjelenitett
vizualis jelzés alapjan ellenérizhetd. A propeller kortul megjelend zold kor azt
jelzi, hogy a kar rogzitve van.

e General failsafe triggers: beallithatd, hogy a gép mit tegyen a taviranyité
jelének elvesztése esetén
e Returnto Launch: beallithatok az automatikus hazatérés paraméterei

O Meghatarozhatd, hogy a jelenlegi vagy egy megadott magassag legyen-
e az ervenyes.

O Beallithato, hogy a drén varakozzon-e és lebegjen-e a felszallasi pozicid
folott a leszallas elétt.

O Avégso leszallasi szakasz magassaga nem lehet mas, csak 0.

O Megadhatd a végso leszallasi szakasz sullyedési sebessége (a dron
korlatai altal behatarolva).

O Return speed: meghatarozhatd, milyen sebességgel repuljon a drén
Return-to-Launch modban.
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e Return to Mission: A megszakitott klldetés folytatasanak paraméterei
allithatok be. A dron a legrovidebb elérhetd utvonalon tér vissza a megszakitas
pontjara.

O Meghatarozhatd, hogy a visszatérés soran a jelenlegi magassagot vagy
egy megadott magassagot hasznaljon-e a rendszer. Alapértelmezés
szerint a dron a jelenlegi magassagot alkalmazza.
Ha egy konkrét magassag kerul megadasra, a dréon el6szor erre a
magassagra all be, majd ezt kovetéen repul tovabb a megszakitas
pontjara. Megjegyzés: A megadott magassag a kiindulasi ponthoz
(home point) viszonyitott relativ érték.

O Megadhato a visszatérés sebessége (a dron korlatai altal behatarolva)
e GeoCage: beallithatok virtualis hatarok, amelyeket a dron nem léphet at.

O A Circle Centered on Home beallitas azt jelenti, hogy a dron megall, ha
eléri a megadott sugarat a kiindulasi ponttdl (Home).

O A Maximum Altitude beallitas azt jelenti, hogy a dron nem emelkedik a
felszallasi ponthoz viszonyitott megadott magassag folé.

e Prearm checks: Az élesités el6tti ellendrzések célja, hogy minden olyan
funkciot és rendszert ellendrizzink, amelyek a drén biztonsagos élesitéséhez
és repuléséhez szukségesek. Az ebben a szakaszban felsorolt 6sszes prearm
ellenérzés elengedhetetlen és kotelezd a biztonsagos mikodéshez; ezeket a
beallitasokat ne modositsd.

A dron iranytartasat és repullési sebességeét is beallithatod a Return-to-Launch (RTL)
modban. Ezekhez a beallitasokhoz |épj a Settings > ABZ Flight > Heading behavior
during RTL menube.
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Miiveleti funkciok:

e None: adron nem hajt végre semmilyen muveletet, a jelenlegi repulési mdédban
marad.

e Land: adronajelenlegi pozicional leszall, majd a leszallas utan élesitést old.

e RTL: a dron RTL mddra valt, a Return to Launch beallitasoknak megfeleléen
visszarepul a felszallasi ponthoz, majd leszall és a leszallas utan élesitést old.

Arm lock sensor status | (General Failsafe Triggers

General failsafe: NoAction ~

Continue Mission if GCS Failsafe:

\) OFF

Return to Launch

. Return at current altitude

OReturn at specified altitude: [REX] m

@ Loi[er above Home for: 5000 ms
R
)

Return to Mission

/@
OReturn at current altitude

.Return at specified altitude

Returning speed
2.00

GeoCage
i

Maximum Altitude

Circle centered on Home 150.000

With this feature enabled, in Manual mode, the drone won't be able to go outside this area.
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RTK beallitasok

Az RTK menuben csatlakozhatsz egy szerverhez, amely RTK korrekciot biztosit a dronod
szamara, vagy csatlakozhatsz az Emlid bazisallomasodhoz LoRa radion vagy NTRIP-en
keresztul.

RTK Source Type

(

. Lo_ra radio with module Emlid RS base station

The most stable RTK solution.
If you not use, choose 'None' to Deactivate.
If it is turned on you have to configure the frequency.

‘ Network RTK

You can connect to an online server that provides RTK corrections for your drone.
You'll need a mobile network or Wi-Fi connection to use this method.

o None

Disconnect from LoRa module and network RTK

Ha Emlid RS bazisallomast hasznalsz LoRa kapcsolaton keresztul, gy6zddj meg rola, hogy az
Output: LoRa beallitassal mikddik, és a frekvencia megegyezik a Base output értékkel, amely
az Emlid Flow alkalmazasban van megadva. Emlid RS bazisallomashoz NTRIP segitségével is
csatlakozhatsz a Network RTK opcidval. A szukséges hitelesit6 adatokat az Emlid Flow
alkalmazasban talalod.

RTK Configuration

Please set your Emlid RS device Base output to Lora
And configure it to the same frequency as chosen here.

Q9 Q

863 = 0 MHz| Apply

QA4 !

A Network RTK alatt csatlakozhatsz a legkdzelebbi, folyamatosan mikodé referenciaallomashoz
(CORS) egy NTRIP Caster segitségével. Ehhez az opcidéhoz internetkapcsolat szukséges,
példaul a mobilkészuléked hotspotjaként valo hasznalataval.
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A csatlakozashoz és a korrekciok fogadasahoz add meg az NTRIP szolgaltatdd altal biztositott
hitelesit6 adatokat. A legjobb eredmény érdekében mindig a m(ikodési helyhez legkozelebbi
allomast valaszd.

NTRIP / RTCM

Not connected

Connect

Host address

Server port

Username

Password

Mount Point

RTCM Message Whitelist

Ha RTK forrassal szeretnél repiilni, a rendszer csak akkor engedi a drén
élesitését, ha a korrekcios adatok elég pontosak a dron helyzetének
megbizhaté meghatarozasahoz.
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Beallitasok: SHP

Az SHP menuben importalhatok Point, Polygon vagy Polyline shapefile-ok, amelyeket hatarként,
kuldetésutvonalként vagy vizualis utmutatéként hasznalhatsz a kildetés tervezéséhez.

A shapefile sikeres importalasahoz gy6z6dj meg arrdl, hogy:

1. Olyan mappat valassz, amely kozvetlenul tartalmazza a shapefile mappajat
vagy egy . zip archivumot.

2. A shapefile mappaja tartalmazza az 6sszes szilkséges fajlt: . shp,.shx,.dbf.

3. Amappa neve megegyezik a fajlnevekkel.

Tovanni informaciok a 68. oldalon [Shapefile Import].

X N/A
25
®) 58.58 V

SHP

IMPORT

After pressing the Import button, select a folder containing your shapefile data. The application will
scan for sub-folders and .zip archives. For an item to be valid for import, its name must exactly match
the base name of the shapefiles it contains. This match is case-sensitive. Furthermore, each folder or
archive must directly contain the essential .shp, .shx, and .dbf files.

MANAGE
This view lists all previously imported shapefiles, organized by their geometry type (e.g., Point, Line,
Polygon). Select one or more items from the lists to permanently delete them.

Abz Flight

Az ABZ Flight menlUben engedélyezheted az akadalykeriilést (Obstacle avoidance) mind az
Automatikus, mind a Manualis (Loiter) repulési mdédokban, beallithatod a Relativ magassagtartas
els6dleges magassagforrasat, valamint konfiguralhatod a dron kuldetéshez kapcsolédo
viselkedését.
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»A Relative Settings mentben megadhatod a drén elsddleges magassagforrasat, amikor LiDAR-
meérés nélkul repul. Ez a beallitas csak akkor moédosithatd, ha a dron foldon van és nincs élesitve.
GNSS-t csak akkor hasznalj, ha a repulés RTK-forrassal torténik (pl. Emlid bazisallomas).
A Kkulénb6z6 magassagvezeérlési modszerekrdl tovabbi informaciot az ,Altitude control”
fejezetben talalsz (51. oldal).

"a e ;279 v

Relative settings

[ Relative height keeping primary source
[l G\ss (disabled)

Use this if you have RTK source.
Be careful if GNSS source is not stable
In this case the system will automatically switch to Baro

Baro

Use this if you fly without RTK source.
Be careful! A slight vertical drift might occur.
Avoid areas with fluctuating pressure zones.

Az akadalyelkerulési beallitasok moédositasa

Az ABZ Sense szakaszban engedélyezheted az akadalykeriilést (Obstacle avoidance) mind a
Manualis (Loiter), mind az Automatikus repulési médokban. Megadhatod az akadalyérzékelés
tavolsagat is, amely meghatarozza, hogy a drén mennyire tartson tavolsagot az akadalyoktol. Az
ABZ Sense akadalykerul6 rendszerrdl tovabbi informaciok a 52. oldalon talalhatok.
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ABZ Sense

Loiter-manual obstacle sensing:

- (

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and STOPS

Loiter obstacle sensing distance:
(min 4m - max 10m)

Auto mission obstacle avoidance:

one will sense ob:

Auto mission obstacle avoidance distance:
(min 4m - max 10m)

©2025 ABZ Innovation
48



ABZ Control ABZ Innovation L30 V2

Tovabbi beallitasok az ABZ Flight menuben

A Tovabbi beallitasok alatt konfiguralhatod a dréon automatikus viselkedését a kildetés soran.
Meghatarozhatod, mit tegyen a dron, ha a tartaly (Tank) kitirlt, vagy mikor a klildetés befejez6dik.
Emellett bekapcsolhaté az Emergency Jump (vészhelyzeti ugras) funkcio is.

e Emergency Jump: Ha ez a funkcid be van kapcsolva, a piléta manualisan
megemelheti a dront automatikus repulés kdzben, ha nem regisztralt akadalyt
észlel, vagy ha a dron varatlanul kezd sullyedni. Alapértelmezés szerint az
Emergency Jump ki van kapcsolva.

Ha az Emergency Jump be van kapcsolva, a dron addig emelkedik, amig a pilota
felfelé tolja a bal oldali vezérl6kart. A tobbi beallitas (pl. irany és sebesség)
valtozatlan marad a kuldetésben meghatarozott értékek szerint. Ha a piléta
elengedi a kart, a dron rovid ideig a jelenlegi magassagban marad, majd
visszatér a kuldetéshez meghatarozott magassagra.

e Mission end action: Meghatarozhatod, mit tegyen a dron a kuldetés
befejezésekor. Valaszthatsz a Land, Loiter mod vagy a Return to Launch (RTL)
kdzott.

e Tank is empty: Meghatarozhatod, mit tegyen a drén, ha a tartaly a kuldetés
soran kitirtil. Ha a drén/payload rendelkezik fizikai érzékel6vel, és azt a Settings
> Payload menuben aktivalod, a mlveletet az érzékeld jele hatarozza meg.
Ellenkezd esetben a muvelet a kiurulési pontnal torténik, amelyet az ABZ
Control szoftver szamit ki.

e Heading behavior during RTL: Meghatarozhatod, melyik iranyba nézzen a
drén, amikor visszatér a felszallasi ponthoz. A dron vagy megtartja a jelenlegi
iranyat, vagy a home pont felé fordul.

Az Advanced (Specialis) szakaszban engedélyezheted azokat a repullési mod
beallitasokat, amelyek alapértelmezés szerint ki vannak kapcsolva a taviranyiton:

® AltHold Mode: Lehetdveé teszi, hogy az Alt Hold médot a C gombhoz és a
virtualis Flight Mode funkciégombhoz (ABZ Control-ban) rendeld.

® Manual Terrain Follow Mode: Lehetdveé teszi az altitude control method
kapcsolo (3 allasu kapcsold) hasznalatat manualis repulési moédban.
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Altitude control
method

° Relative mode

e Follow terrain
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; -268%
Disarmed T

ABZ Sense

Loiter-manual obstacle sensing:

~ @

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and STOPS.

Loiter obstacle sensing distance:
(min 4m - max 10m)

Auto mission obstacle avoidance:

~ D

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and switch to LOITER.

Auto mission obstacle avoidance distance:
(min 4m - max 10m)

Additional Settings

Tank is empty: Mission end action:
‘Continue mission

. Set mode to Land
OSet mode to Loiter .Set mode to Loiter

. Set mode to RTL o Set mode to RTL

Emergency jump:

OFF

Heading behavior during RTL

Advanced

. Enable AltHold with C button and flight mode button

. Enable Manual terrain follow with 3-way switch and flight mode button

©2025 ABZ Innovation
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IMU - Iranytli kalibracid

Az IMU menUpont alatt végezhet6 el az iranytili (Compass) kalibracio. A kalibraciot csak a
szoftver kérése vagy a Support Center utasitasa esetén szabad elvégeznir.

Tovabbi instrukciok: Compass Calibration (112. oldal).

Szoftververziok és Frissités

A dron aktualis firmware-verzidja és az ABZ Control szoftververzioja a Settings > Versions
menudpont alatt tekinthet6 meg. Amennyiben dronnal kapcsolatos megkereséssel fordul
Ugyféltamogatasunkhoz, ezen informaciok megadasa sziikséges lesz.

. 76%
Disarmed . &) 22 55 ;9 v

Current Versions

ABZ Control Version: 2.0.0

ABZ Flight Control Version: 1.2.0_developer_20250403
ABZ Sense Version: 1.2.0_developer_20250403
Flight Parameters Version:  1.2.0_developer_20250403
Model of Controller Device: MK15

Build number: 13.0.4

Update

Update

Az ABZ Innovation minden Uj szoftverkiadast e-mailben kommunikal. Frissitést kizardlag akkor
végezzen, ha azt az ABZ Innovation kifejezetten kéri vagy elrendeli.
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Payload-ok (Hasznos teher) konfigurasasa

Ha tobbféle ABZ Innovation hasznos terhet vasarolt (pl. széréegység vagy Trichogramma-
adagold), és a dron fel van szerelve a szukséges csatlakozokkal, akkor a Settings > Payloads
menuben valthat kozottuk. A ,Hasznos teher tesztelése” kapcsolo a kivalasztott hasznos terhet
aktivalja a menuben meghatarozott tesztértékek alapjan.

Select Payload:

Sprayer Settings

Payload test pump PWM !
| o
Pre Spray time (s

Py’

Amikor egy adott hasznos teherhez automatikus kuildetést tervez, gy6z6djon meg
réla, hogy a killdetéspanelben a hasznos teher tipusa helyesen van beallitva.

SHP/AreaDrawing sameaes 1.30 ha | Upload Required

Mission Start

™ " | Spreader ¥

[

Spacing | 4.00 m -

- Manual entry

| Transects

3 0.00 deg
——
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ABZ Sense

Akadalykerulés az ABZ sense segitsegevel

Az ABZ Innovation L30 V2 drén a tobbnyalabos LiDAR-alapu ABZ Sense rendszert hasznalja a
megbizhato akadalyelkertléshez, amely biztositja a dron biztonsagos és hatékony Uzemeltetését.

Az Obstacle Avoidance (OBA) funkcio mind manualis (Loiter), mind automatikus repulési médban
elérhetd. Alapértelmezés szerint manualis mdédban engedélyezett, mig automatikus maédban ki
van kapcsolva. Fontos: az akadalykerilés nem m(ikodik a ,Return to Launch (RTL)” funkcidval
térténd hazarepulés soran.

Az Obstacle Avoidance funkciot a Settings > ABZ Flight menltben lehet engedélyezni vagy
letiltani.

Ha az akadalykerulés engedélyezve van, a dron folyamatosan elemzi a kdrnyezetét a
tobbnyalabos LIDAR rendszer segitségével. Ha akadalyt észlel, a dron a beallitott
akadalytavolsagnal megall.

Eztatavolsagot4 m (13,1 ft) és 10 m (32,8 ft) kdzott lehet beallitani, és a dron fékutan kival értendd
(a fékutat a beallitasnal nem kell figyelembe venni). A dron folyamatosan megtartja a beallitott
tavolsagot az akadalyoktdl, és szukség esetén aktivan hatral.

92%
x;’) & 57.70V

Auto mission obstacle avoidance:

~

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and switch to LOITER.

Auto mission obstacle avoidance distance:
(min 4m - max 10m)

@

Additional Settings
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Mit kell tenni ha a dron egy akadaly miatt megallt?

1. Haautomatizalt kuldetést repulsz OBA engedélyezve, a dron Loiter modba
valt, miutan akadalyt észlel és megall a beallitott tavolsagnal.

2. Haadron megallt, kézzel navigald parhuzamosan az akadaly mellett, amig el
nem éred a végét.

3. Hatarozz meg egy visszatérési pontot a kildetés utvonalan a térképre
kattintva. A pont helyzetét az X gomb megnyomasaval modosithatod.

4. Akuldetés folytatasahoz érintsd meg a pipa ikont.

Cancel ’ Ok ‘

The drone has paused due to an
obstacle. Please navigate away and
select a safe resume point by clicking
on the screen. Confirm to continue
the altered mission.

v LoiterRell .

A pipa jelre kattintas utan a felugré ablakban erésitse meg uUjra a kuldetés beallitasait. A dréon a
kijelolt hazatérési ponthoz repull, és onnan folytatja a kuldetést. Az X gombbal tordlheti a
kivalasztott hazatérési pontot, ha médositani szeretné azt.

Tank capacity: 14.73 |
Coverage: 15.00 I/ha
Droplet size: 465 pm

Speed: 3.60 m/s
Altitude: 3.50 m
Spacing: 6.00 m

Slide to confirm .

1441 414
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A kuldetés soran az akadalyt manualisan is jelezheted, ha az Operation ablakban megnyomod az
OBA gombot.

LoiterRell .l

1142

R (AA

2812032

B

Height: m Speed: m/s Rel: m
2.8 1.2 2.8
FLDist: m DTH: m
0.0 0.7

A Flight View fels6 savjaban talalhat6 OBA ikon folyamatosan visszajelzést ad a rendszer
aktualis allapotardl, amig a dron be van kapcsolva (armed):

. Ha az OBA ikon piros, az akadalyelkerulés ki van kapcsolva.

. Ha az OBA ikon z0ld, az akadalyelkeriilés miikodik.
Az ikonon lathato kis ,,M” vagy ,,A” jelzi, hogy a rendszer manualis vagy
. automatikus repulési moédban Gzemel-e.

Ha az akadalyelkerllés be van kapcsolva, a dron el6tt egy kék ivet fog latni, amely fix tavolsagban
mozog, jelezve a szkennelési tartomanyt. Ha a dron és az iv kozotti tavolsag csokken, az azt
jelenti, hogy akadalyt észlelt a rendszer.

ﬁ Height: m Speed: m/s Rel: m
L 4.5 0.5 5.6
- Y _—

FLDistt m DTH: m

733 73.3
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Soha ne tamaszkodjon kizardlag az akadalyelkeriilé rendszerre.
Mindig figyelj oda, és szorosan kdvesd a dront és a kdrnyezetét a repulés soran.

Az akadalyelkerulés, mint kiegészité biztonsagi funkcid hasznalata nem helyettesiti az akadalyok
elbzetes feltérképezését, mivel a mar feltérképezett akadalyok mellett torténd permetezés mindig
idéhatékonyabb és pontosabb.

Magassagszabeélyozas

A munkaterulet jellemz6i (domborzat és ndvénytakard) és a permetezési klldetés kovetelményei
alapjan harom magassagszabalyozasi médszer kdzul valaszthatsz.

e Domborzatkdvetés (LIDAR alapu)
e Relativ magassagtaras

o Baromeéter alapu

o GPSalapu

A legtobb esetben javasolt a Domborzatkdvetés magassagtartasi modszer hasznalata, amely az
ABZ Sense rendszerre tamaszkodik. A tdbbnyalabos LIDAR folyamatosan pasztazza a
kornyezetet, és a pontfelh6bdl generalt ideiglenes valds idejl térkép alapjan folyamatosan és
precizen allitia a dron magassagat. Ez a mddszer kulonodsen alkalmas osszetett terepeken és
jelentés magassagkulonbségeket mutatd Ultetvényeken, példaul sz6l6skertekben és
gyumolcsosokben.

Alapértelmezés szerint a Relativ magassagtartas (Relative Altitude Hold) méd barométeres
méréseket hasznal elsédleges magassagforrasként. A dron magassaga a felszallasi ponthoz
képest van rogzitve. A pilétanak figyelembe kell vennie a [égkori és id6jarasi valtozasok okozta
magassag-ingadozasokat. Ez a mdd leginkabb egyenletes ultetvényekhez és sik terepekhez
alkalmas.

Ha Emlid bazisallomassal repllsz, és korrigalt adatokat hasznalsz, a dron a GPS-informaciot is
hasznalhatja els6dleges magassagforrasként. Ez a legoptimalisabb beallitas olyan kdralmények
kdzott, amikor a LIDAR mukddése korlatozott—példaul vizfellletek, Uvegfellletek vagy egyéb
tukroz6do anyagok felett torténd repuléskor. Ezt a médot a Settings > ABZ Flight menuben lehet
engedélyezni, amikor a drén folddn van és kikapcsolt allapotban.

A dron altal hasznalt alapértelmezett els6dleges magassagforrast a Beallitasok > ABZ Flight
menuben modosithatja.
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Xx B

Relative settings

Relative height keeping primary source
¥ GNiss (disabled)

Use this if you have RTK source.
Be careful if GNSS source is not stable.
In this case the system will automatically switch to Baro.

Baro
Use this if you fly without RTK source.

Be careful! A slight vertical drift might occur.
Avoid areas with fluctuating pressure zones.

Kézi (Manual) repulési modban a dron relativ modban mikodik. A kozponti haromallasu kapcsolo
segitségével valthat a ,Domborzatkoévetés” (LiDAR-alapu magassagszabalyozas) és a Relativ
mod (barométer- vagy GNSS-alapu magassagkontroll) kozott. A funkcid engedélyezéséhez
Iépjen a Beallitasok > ABZ Flight > Advanced meniibe, és aktivalja a ,Manual terrain follow
with 3-way switch and flight mode button” opciot.

Advanced

. Enable AltHold with C button and flight mode button

. Enable Manual terrain follow with 3-way switch and flight mode button

Altitude control
method

o Relative mode

© roliow terrain

control method
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Automatikus repulési modban a kuldetés beallitasainal elére meghatarozhatja a magassagtarto
maodszert.

v f ) Manual serayingarea: .13 ha ‘ Upload Required ‘ Save

Margin 0.00
Angle presets | 0

‘ Rotate Entry Point

.Relattve altitude
Fo\low Terrain

Droplet Size | 465
. Use ISO droplet size
[@IIERE 15.00 I/ha

Ha a Relativ magassag van kivalasztva, a dron a magassagszabalyozashoz a barométer vagy a
GNSS adataira tamaszkodik az ABZ Flight beallitasaitol figgéen. GNSS hasznalata csak RTK
bazisallomas mellett javasolt. Ha a GNSS-adatok megbizhatatlanna valnak, a drén visszakapcsol
a barometrikus magassagtartasra.

Mindig a repilés alatti novények legmagasabb pontjahoz viszonyitott magassagot
adjon meg a killdetés soran.

A Return to Launch (RTL) repiilési médban a dréon a relativ magassagtartas modszerét
hasznalja.
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Flight planning

Minden repiilési tervnek tartalmaznia kell egy hatarvonalat (Boundary), amely a
munkateriiletet jeldli, ahol a dréon végrehajtja az automatikus kiildetést és végzi a
permetezést. Opcionalisan hozzaadhat egy vagy tobb akadalyt (Obstacle), amelyeket
adron elkeriil a kiildetés soran. Fontos: egy hatarvonal vagy akadaly
meghatarozasahoz legalabb harom pont sziikséges.

A repllésitervezéshez a jobb felsé sarokban talalhato ikont kell kivalasztani.

®  (Disarmed . X Ban, : @
100 m ;" | \
|| / \g s “
4 )
y N )
J “»

i j] Height: m Speed: m/s Rel: m
0.7 0.0 1.2
FLDistt m DTH: m
0.0 15

Az ikonra kattintas utan a Mission Planning Method (Missziétervezési mod) oldalra jutsz. Iit a
kovetkez6 lehetbségek kozul valaszthatsz:

o Manual (A terUlet kijeldlése a dronnal vagy a taviranyitoval)

o SHP/Area drawing (Terllet alapu SHP fajlok feltoltése (poligon vagy
multipoligon), vagy a misszioéterulet rajzolasa a térképen).

o Load Mission (Korabban mentett misszio betoltése).

o Advanced planning (Utpont alapu repiilési Utvonal tervezése).

g

(10
500

l/

©2025 ABZ Innovation
60



Repilés tervezése ABZ Innovation L30 V2

Biztonsagi okokbdl, ha a helyzeted vagy a repulési terv megvaltozott, gy6z6dj meg roéla, hogy
torlod a dronrdl az el6z6 misszidt. Ezt megteheted az Exit gombra kattintva az Operation

ablakban a Flight View alatt, vagy a Back gombra kattintva a Flight Planning oldalon.

SHP/AreaDrawing serayingar

T — T .

‘ Draw Polygon |Polygon Tool \

Y
|
\ \
W - _—
{ -
| L Xl =
\ Use the draw polygon button to
[ %
Ml

draw

v Disarmed

Mg
B AL
28120
Height: m Speed: m/s Rel: m
0.0 0.0 -0.2
FLDistt m DTH: m

1604 154

A Kozéppont (Center) opcioval beallithatd, mi kerliljon a térkép kdzéps6 pozicidjaba (a kuldetés,

a drén vagy a taviranyito).

A jobb oldali Kuldetés panel az automatikus repulési kiuldetések beallitasait jeleniti meg. A
permetezési beallitasok megadasahoz és az automatikus kuldetés inditasahoz kdvesse a 63.

oldalon talalhat6 utasitasokat.
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A terulet megtervezése dronnal/ taviranyitoval

A terllet pontjainak kijeloléséhez a hatar vagy akadaly meghatarozasahoz hasznalhatja a dron
kamerdjat vagy a taviranyitét. Ehhez a Kuldetés tervezési médszer oldalon valassza a Manual

opciot.

Disarmed

Q

SHP/Area drawing Load Mission

Advanced editor

ABZ
INNOVATION

Az uj repulési terv munkaterlletének meghatarozasahoz kattints a Hatarvonal (Boundary) ikonra.

Manual serayingarea: 0,00 ha Upload ‘

©2025 ABZ Innovation
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Egy repulésiterv csak egy hatarvonalat tartalmazhat. Ha Ujat szeretnél Iétrehozni, az el6z6t el6bb
torolni kell.

2. A hatarvonal meghatarozasa utan pontokat adhatsz hozza. Ehhez a Hatarvonal elemnek
aktivnak kell lennie a jobb oldali panelen.

3. Kattints a ‘Pont hozzaadasa (Add point)’ gombra a bal oldali menuben. A pontokat a
taviranyitéval (RC pont) vagy a dronnal (Drén pont) lehet kijeldlni.

Ha a dronnal szeretnél tervezni, vezesd a drént a kivant pontokra, és hagyd lebegni. Ezutan
kattints a ‘Dréon pont (Drone point)’ gombra a kijelz6 bal oldalan a kivant pontok hozzaadasahoz.
A pontok a térképen is manualisan athelyezheték, érintéssel és huzassal.

Ebben az esetben tisztaban kell lenned a térkép pontatlansagaval, amely t6bb méter
eltérést is tartalmazhat!

Ha a taviranyitoval szeretnél tervezni, vidd a taviranyitot a kivant pontra. Ezutan kattints a kijelz6
bal oldalan talalhaté ‘RC Point’ gombra a kivant pont hozzaadasahoz.

Ha legalabb 3 sarokpontot meghatarozott a hatarhoz, a jobb oldalon megnyilik a Kuldetés panel a
tovabbi beallitasokhoz (additional settings, 63. oldal).
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4. Egy akadaly (Obstacle) kijeloléséhez el6szor kattints az Obstacle gombra.

5. Valaszd ki az akadalyt (Obstacle) a Mission panelen, és jeldld ki a pontjait a drén vagy a
taviranyité pozicidja alapjan. Tobb akadalyt is létrehozhatsz; a pontok mindig az éppen
kivalasztott akadalyhoz lesznek hozzaadva a Mission panelen.

Az akadalyelkerllés hasznalata, ami egy kiegészité biztonsagi funkcido, nem helyettesiti az
akadalyok el6zetes feltérképezését, mivel a elére feltérképezett akadalyokkal torténd
permetezés mindig id6hatékonyabb és pontosabb. A dron csak a repulési tervben megjelolt

akadalyokat keruli el automatikus repulési moédban!
Soha ne tamaszkodjkizardlag az akadalyelkeriilé rendszerre.

Mindig figyelj oda, és kisérd figyelemmel a dront és a kornyezetét a repllés soran. Ha lehetséges,
kézzel vezesd a dront a kivant kiindulasi vagy folytatasi ponthoz a leheté legkozelebb!
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Permetezési beallitasok modositasa

A hatar meghatarozasa utan a jobb oldali Kiuldetés panelen Aallithatja be az automatikus
permetezési beallitasokat. Ebben a panelben a kdvetkez6 beallitAsokat mddosithatja:

o Payload tipusa (Permetezeési kuldetéshez valassza a ,Sprayer” opciot)
o Repulési magassag

o Sorok kozotti tavolsag (A dron repulési utvonalai kozotti tavolsag)

o Repllésiirany szdge (Allithato csuszkaval is)

o Margin (szegélytavolsag -A kijelolt terllet szélétdl tartott tavolsag)

o Szog el6beallitasok (A repulésiirany igazitasa a tertlet széleihez)

o Az elsd waypoint pozicidjanak forgatasa (Ajanlott a lehetd legkdzelebb a
felszallasi ponthoz allitani)

o Magassagtarto modszer: A legtdobb esetben a , Terepkdvetés” beallitast
kell valasztani; ez a LIDAR rendszerhez hasznalandé beallitas.*

o Cseppméret (mikronban megadva)

o Opciondlis: Allitsa a cseppméret-skalat 1SO  kategoriara.
A kulonbozd kategoriak tartomanyait a Settings > Payloads > Sprayer
menupont alatt tekintheti meg.

o Fedettség (Permetezett folyadék mennyisége I/ha)

o Repulési sebesség (foldi sebesseég, a permetezési rata fuggvényében az
alkalmazhatd szélséértekek kozott, csuszkaval allithatd: m/s)

o Statisztika (a beallitasok alapjan szamitott adatok, alul talalhato)
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W ETRIVE]

ABZ InnovationL30V2

2 0.00 ha ‘ Upload Required ’ Save ‘

| T
|\ @ =
| (=

\‘ PUGIGEY 3.00

!\ “ Spacing XY

.
'I Transects

i |
|

} .
"‘”?'_i"»‘ presets| 0
il

Angle

Margin 0.00

Rotate Entry Point

- Relative altitude
Follow Terrain

Droplet Size 465

- Use ISO droplet size

Coverage

Flight Speed EXd)

Statistics
Survey Area 0.13 ha
Area Covered 0.13 ha (99.03%

Total Liters Needed 1.951

©2025 ABZ Innovation

66



Repilés tervezése ABZ Innovation L30 V2

A megtervezett utvonal feltoltéséhez a dronra kattintson a képernyd jobb fels6 sarkaban talalhato
Upload Required vagy Upload gombra.

v E > Manual serayingarea: 0,13 ha ‘ Upload Required ‘ ‘ Save

Margin 0.00
Angle presets | 0

\ Rotate Entry Point \

.Relanve altitude

Follow Terrain

Droplet Size | 465

. Use ISO droplet size

[@OIEY 15.00

Ha elmented a tervet, a fajl a vezérlén marad, és a Load Mission menubdl barmikor megnyithato.
Ha a Back gombra kattintasz, a terv torl6dik a szerkeszt6bdl és a dronrdl is.

Kuldetés inditasa

A kuldetés inditasahoz navigalj a Flight View nézetbe az ABZ Innovation logora kattintva, ahol a
képernyd jobb alsé sarkaban talalhaté Mission ablak megjeleniti a kdzelgd lépéseket és
hozzaférést biztosit a kuldetés soran szukséges alapvet6 funkcidkhoz.

LoiterRel) . 4 js v

N 5
o \,b

44 ﬂ Height: m Speed: m/s Rel: m
v 0.7 00 -0.1
FLDist:t m DTH:m
0.0 0.0
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e Az Opciok gombbal (1) a kiildetés sziineteltetése utan mdédosithatja a Klldetés és
Permetezés beallitasait.

o Az OBA gombbal (2) manualisan is jelolhet akadalyt.
(Tovabbi informaciok az akadalyelkerllésrél a 52. oldalon talalhatok.)

e Az Exit gombbal (3) torolheti a klldetést a dronral.

A kuldetés megkezdése el6tt a szoftver rakérdez a tartaly allapotara, jelezve, ha az Ures. A
folyadékszintet az Options gomb megnyomasaval adhatod meg.

28120%

ﬁ Height: m Speed: m/s Rel: m
r 0.0 00 -0.2

FLDist m DTH: m
1604 154

v Disarmed .

F
25m

) 25

Editable: .

A beinditas és felszallas kérése utan manualisan repuljon a dronnal a biztonsagos magassagra a
kuldetés megkezdése el6tt. A kuldetést a Mission window -nal talalhatéo Start gomb
megeérintésével indithatja.

LoiterRel) .

25m

W
oy,
5

281209,

Height: m Speed: m/s Rel: m
0.5 0.0
FLDist m DTH: m

0.0 0.0

Height: m Speed: m/s Rel: m
1 P 00 00 -02

FLDist: m DTH: m

1604 154
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A rendszer ezutan rakérdez a permetezési beallitasokra. Ha minden beallitas helyes, a csuszka
segitségével erdsitsd meg, és a permetezés automatikusan elindul.

LoiterRel .

25m

L s

A N
o

Tank capacity: 15.00 |
Coverage: 15.00 I/ha
Droplet size: 465 pm
Speed: 3.60 m/s
Altitude: 3.50 m

Spacing: 6.00 m

Slide to confirm

73.3 73.4
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A Shapefile-ok hasznalata kuldetések tervezéséhez

Az ABZ Control tamogatja a poligon, poliline és pont alapu shapefile-okat. Egy shapefile két
kalonbdz6é mddon hasznalhato:

e Terllet meghatarozasahoz (poligon alapu klldetésekrdl bévebben a 77. oldalon)
vagy repulési utvonalakhoz (poliline alapu kuldetésekrél bévebben a 79. oldalon)

e Utmutatoként szolgalhat a hatarpontok vagy utvonalpontok pontos elhelyezéséhez
(b6vebb informaciok a 75. oldalon.)

A Shapefile ABZ Control-ba torténd importalasahoz:

1. Gy6zddj meg rola, hogy a szukséges O0sszes shapefile rész megtalalhaté a .zip
archivumban vagy a shapefile mappaban (jelen legyenek a .shp, .shx és .dbf
kiterjesztésu fajlok).

2. Gy6z6dj meg rdla, hogy a mappa vagy archivum neve megegyezik az egyes fajlok
nevevel.

3. Helyezd be az SD-kartyat a taviranyitoba, vagy masold a fajlokat a belsé tarhelyére
kabellel:

o Ha SD-kartyat hasznalsz, helyezd azt az SD-kartya nyilasba. Csak maximum
32 GB kapacitasu MicroSD kartyak tamogatottak. Donthetsz ugy, hogy a
fajlokat kozvetlenlil az SD-kartyardl importalod, vagy atmasolod a
taviranyitoba:

A fajlok masolasahoz huzd le az ujjad a képernyé tetejér6él az Android menu
megnyitasahoz, majd érintsd meg a fogaskerék (Settings - Beallitasok) ikont.

Your data isn't backed up
Add a backup account now

P Android system
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4. Ebbenamenlben gorgess le a Tarhely (Storage) menuponthoz, ahol kivalaszthatod
az SD-kartya megnyitasat.

1547 T G 6 P 1O & 50%

Q_  Searchin Settings

[5i
@ Sound 1548 1 G A P O & 50%
Volume, vibration, Do Not Disturb
&« Storage Q
Storage
7.81c8
Security & location Total used of 16.00 GB
L
— Internal shared storage
Tl Accounts . 7.81 GB used of 16.00 GB
Portable storage <
& UDISK — ~

13.96 MB used of 16.02 GB

5. Koppints a jobb felsé sarokban talalhaté Tovabbiak (Others) menut (3 fluggdbleges
pont ikon), majd valassza a Bels6 tarhely megjelenitése (Show internal storage)

opciot.
1603 1 G P @
= UDISK New window
New folder
Select all

i ‘ Show internal storage

Storage settings

Get info
‘ .dropbox.device ‘ ABZTestArea.shp ADZ 1ESILINE. SNP
56 B 19 Apr 284 B 09:59 364 B 09:59
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6. Jeldlje ki a szUkséges fajlokat az SD-kartyan (érintse meg és tartsa lenyomva), majd
kattintson a képernyd jobb sarkaban talalhat6 Tovabbiak (Others) menure (3
fluggbleges pont ikon), és valassza a Mozgatas ide... (Move to...) opciot.

1608 T G P &

&« 2 selected

Select all
Copy to...

‘ i Move to...

Compress

‘ .dropbox.device ABZTestArea.shp
56 B 19 Apr 284 B 09:59

7. Koppints a bal oldalon talalhaté harom vizszintes vonalra a navigaciés sav
megnyitasahoz. Valaszd ki az MK15 mappat, majd nyisd meg az ABZ Control
mappat, azon belll a Missions mappat. Koppints a jobb alsé sarokban talalhaté
Mozgatas (Move) gombra a fajlok athelyezéséhez a vezérlére.

1605 * G P &

— Downloads

1605 * G P @&

Move to...

e

Downloads
LS 4a——
8.19 GB free

UDISK
16.01 GB free

»

B O
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1606 1 G P &
@8 ABZ-Control = ABZ-Control
B Apps Name A
B Download BB Crashlogs B Logs

TGP &

Missions

Name A

No items

CANCEL I MOVE I

8. Ha kabelt hasznalsz, csatlakoztasd a vezérld USB-C portjat a szamitogéphez. Nyisd
meg az Android Beallitasok (Settings) menult azzal, hogy lehuzod a képernyd
tetejét.

O O

ABZdrone Bluetooth
Mo SIM card

Emergency calls only

T A
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9. A keresGsavba ird be: ,USB”. Keresd meg az USB Preferences (USB
beallitasok) opcidt, majd valaszd a File transfer (Fajlatvitel) lehetbséget.

21115 1 A o’ B97%
< usb 2116 1 A o ROTS
USB controlled by « USB Preferences Q
relererCes N
USB controlled by
USB Preferences
8 Preferences
L
Use USE for
&  Hotspot & tethering Use USB for 4

O File transfer ——

-~

10. A szamitoégépen megjelenik az MK15 eszkdz. Masold at a shapefile-t a
vezérldre.

11. A kabelt most mar kihuzhatod.

12.Inditsd el az ABZ Control-t, majd nyisd meg a Settings > SHP Option mendut.

13. Kattints az Import gombra.

SHP

IMPORT

After pressing the Import button, select a folder containing your shapefile data. The application will
scan for sub-folders and .zip archives. For an item to be valid for import, its name must exactly

match the base name of the shapefiles it contains. This match is case-sensitive. Furthermore, each
folder or archive must directly contain the essential .shp, .shx, and .dbf files.

MANAGE
This view lists all previously imported shapefiles, organized by their geometry type (e.g., Point, Line,
Polygon). Select one or more items from the lists to permanently delete them.

14. A bdngészbablakban navigalj a shapefile mappajahoz vagy a ZIP archivumhoz.
(Ne nyisd meg a fajlt!)
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15. Kattints a Select gombra.

11:50 A B

Downloads

N Q iDv v g 50%

Modified v
BB  shapefile2

ﬂ Shapefile.zip
11:48 2.12kB Zip archive

SELECT

16. Jeldld be a szUkséges shapefile-okat pipaval, majd kattints az Import selected
gombra.

Import SHP
’ Back ‘ Import selected |
(v
v
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Egy importalt shapefile torléséhez kattints a Manage gombra. Az importalt fajlok geometria szerint
csoportositva jelennek meg. Valaszd ki a tordlni kivant fajlokat, majd kattints a Delete selected
gombra.

Manage SHP

‘ Back ‘ Delete selected

S

Polygon

Megnyithatod az importalt shapefile-okat, hogy hozzaadd éket munkaterlletként (poligon-alapu
kuldetés), munkautvonalként (poliline-alapu kuldetés), vagy vizualis utmutatoként.

e Az importalt terllet shapefile-okat az ABZ Control alkalmazasban a Flight Planning
menudpont kivalasztasaval, majd a Mission Planning Method Page-en a SHP/Area
Drawing opciod kivalasztasaval lehet hasznalni. Tovabbi informaciokért a shapefile
terulet-alapu kuldetésként torténd hasznalatardl a 77. oldalon olvashatsz.

Disarmed

SHP/Area drawing Load Mission

Advanced planning ABZ
INNOVATIO
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e Az importalt poliline (vonalformatumu) shapefile-ok az ABZ Control alkalmazasban a
Repuléstervezés (Flight planning) ment alatt, az ,Haladé tervezés” opcio
kivalasztasaval érheték el. A shapefile poliline alapu kuldetésként torténd
hasznalatarél bévebben a 79. oldalon olvashatsz.

e A shapefile-ok vizualis utmutatoként torténd hasznalatardl bévebben a 79. oldalon
olvashatsz.
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A Shapefile-ok hasznalata vizualis utmutatokeént

Az ABZ Control alkalmazasban pont-, poliline- és poligon-shapefile-okat rétegként illeszthet be a
pontos tervezés tamogatasahoz. Ez a funkcid a SHP/Teruletrajzolas és a Halad6 tervezés
funkcidkban érhet6 el.

Egy shapefile vizualis utmutatoként valé megnyitasahoz kattints a shapefile ikonra .
Kivalaszthatod, hogy pont-, poligon- vagy vonal-alapu shapefile-t szeretnél-e hasznalni vizualis
Uutmutatokeént.

Miutan kivalasztottad az egyik lehet6séget, megjelennek a korabban a vezérlére importalt
megfeleld fajlok. Jeldld ki a szukséges fajlt, majd kattints a ,,Select” gombra.

f ) SHP/AreaDrawing serayingarea: 0,00 ha
/ W A
Select Polygon File

i

/ ’ Shapefile.zip

. Spots.zip

A shapefile meg fog jelenni a hattérben, lehetdévé téve a hatar sarokpontjainak (bévebben a
Terlletrajzolasrdl a 92. oldalon) vagy az utvonalpontoknak (bévebben az utvonalalapu Haladd
tervezésrdl a 83. oldalon) a pontos elhelyezését. Lehetséges tobb, kulonbdzé tipusu shapefile
egyidejl hasznalatais.
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(:) SHP/AreaDrawing serayingacea: 1, Save AdvancedEditor

Spre
s
S|

Q
9

»ees
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A teriilet megtervezése egy terulet-shapefile betoltésével

Egy terlletalapu shapefile hasznalatahoz a tervezéshez nyisd meg a Planning nézetet, majd a
Mission Planning Method oldalon valaszd a SHP/Draw Area opciot.

Kattints a Shapefile gombra. . A felugré ablakban, az SHP for Mission opcio alatt kattints a
Polygon(s) gombra. Egy ujabb felugré ablakban megjelennek a korabban a vezérlére importalt
fajlok. Jeldld ki a szukséges fajlt, majd kattints a Select gombra.

b SHP/AreaDraW”’]g spraying Area: (),00 ha Upload Required

s e G
\_

SHP for visual guide \

SHP for mission

Polygon(s)

SHP/AreaDrawing serayingarea: 0.00 ha

/ W <}
Select Polygon File

/l ‘ Shapefile.zip
. Spots.zip

©2025 ABZ Innovation
80



Repilés tervezése ABZ Innovation L30 V2

A polygon megijelenik a képernydn. Szikség esetén a széleit a térképen lévd csapok
megérintésével és huzasaval modosithatod.

Az Area (terllet) shapefile-ok permetezési beallitasainak (spraying settings) meghatarozasahoz
kovesd a 59. oldalon talalhat6 utasitasokat.

Ha befejezted a szerkesztést, a jobb felsé mentsorban a Save gombra kattintva elmentheted a
kuldetést. A megtervezett utvonal feltdltéséhez a képerny6 jobb felsé sarkaban kattints az Upload
Required vagy az Upload gombra.

A kuldetés inditasahoz menj a Repllés nézetre az ABZ Innovation logéra kattintva. Ha a vissza
gombbal hagyod el a tervezési oldalt, a terv torl6dik a szerkesztébdl és a dronrél. Ha elmentetted
aterved, a fajl a taviranyiton marad, és a ,Kuldetés betoltése” menubdl megnyithatod.

SHP/AreaDrawing seray

go Polygon Tool
: \
\
\
\

Use the draw polygon button to

\ L Jii]

\\E“‘
| = ,
@Vl‘ , _’ 2 draw
| T
|
|

|
.f
|

|

A klldetés inditasahoz a Repulés nézetben érintsd meg a ,Kuldetés inditasa” gombot, miutan
manualisan biztonsagos magassagra repultetted a dront. A permetezés automatikusan elindul. A
kuldetés repulésérél bovebben a 65. oldalon olvashatsz.
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Kuldetés tervezése Polyline (vonalformatumu) fajl
betoltéseéevel

A fajlokat az ABZ Control-ba kell importalni (Beallitasok > SHP). Tovabbi utmutatas a shapefile-
ok importalasarol a 64. oldalon talalhato.

Poliline kuldetés betoltéséhez az ABZ Control-ban nyisd meg a Advanced Planning opciét a
Mission Planning Method oldalon.

1. Ajobboldali Mission Panel (Kuldetés panel) Mission Start (Klldetés inditasa)
részében allitsd be a klldetéshez a repilési sebességet és a magassagtarto
modot. Ugyelj arra, hogy pipald ki a jelél6négyzetet a replilési sebesség mellett,
kuldnben a beallitott sebesség nem fog érvényesulni.

b AdvancedEditor

‘ thhtspeed 5.00

Az Altitude Hold (magassagtarté) modhoz harom valaszthaté opcio all
rendelkezésre. (A magassagvezérlési modszerekkel kapcsolatos tovabbi
informaciokat az 55. oldalon olvashatsz):

e Relative (Relativ): A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva
kerll meghatarozasra.

e Follow Terrain (Terepkovetés): A dron LIDAR segitségével tartja a
magassagat, a talajtol meért tavolsag alapjan.

e Mix Modes (Kombinalt médok): Lehetévé teszi az el6z6 két mod
egyedi alkalmazasat minden egyes utvonalpontnal.
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2. Ajobb oldalon kattints az SHP gombra, majd valaszd ki a klldetéshez tartozo
SHP-fajlt, ezutan kattints a Polyline gombra.

AdvancedEditor

3. Afelugré ablakban valaszd ki a megnyitni kivant fajlt.

4. A szerkesztb6 megjeleniti az utvonalakat és az utvonalpontokat a térképen. A
kuldetés utvonalpontjai a klldetéspanelben (mission panel) is listazva lesznek.
Itt médosithatod az egyes utvonalpontok paramétereit, illetve tordlheted Gket a
kuka ikonra kattintva. Ha barmely utvonalpont beallitasait megvaltoztatod, a
rakovetkezd utvonalpontok automatikusan oroklik az uj beallitast.

b AdvancedEditor

5. Ha megnyitod a Set ABZ parancsablakot és bejeloldod az Append ABZ
Command opcidt, kivalaszthatod és modosithatod a dron aktualis hasznos
terhéhez tartozo beallitasokat.

AdvancedEditor ‘ Save o\o

T— .

.Vaw
.Fh;;ht Speed 'S80

Set Servos

Set ABZ command

Appemd ABZ command

Payload Sprayer

Turn it Off
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6. Minden utvonalpontnal be- vagy kikapcsolhatod a permetez6t. Ha a permetez6
aktiv, kulonb6z6 permetezési értékeket adhatsz meg: az alkalmazott
mennyiséget liter/hektarban, a munkaszélességet, valamint a cseppmeéretet,
amely ISO szabvanyok szerint is meghatarozhato.

7. A Statisztika ablakban a permetezési paraméterek megadasa utan
megtekintheted a kildetésed kiszamitott adatait:

a. A permetezéssel aktiv utvonal
b. Az egész utvonal
c. A permetezendd terllet

d. Aszukséges permetlé mennyisége

8. Ha befejezted a szerkesztést, a fels6 menusor jobb oldalan a Save gombra
kattintva elmentheted a kuldetést. Az Upload Required gombbal feltdltheted a
kuldetést a dronra.

9. A kuldetés inditasahoz Iépj a Repulés nézetre az ABZ Innovation logora
kattintva. Ha a vissza gombbal hagyod el a tervezési oldalt, a terved torl6dik a
szerkeszt6b6l és a dronrdl is.

Ha elmentetted a terved, a fajl a taviranyitdon marad, és a ,Kuldetés betoltése”
menubdl barmikor megnyithatod.
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Fejlett tervezeés:
Kuldetés létrehozasa utvonalpontok meghatarozasaval

Fejlett tervezés egy kuldetéstervezé felllet, amely dsszetettebb feladatok Iétrehozasara szolgal,
példaul differencialt kijuttatasra vagy pontszerul kezelésekre. Ellentétben a Manualis tervezéssel
vagy a Terlletrajzolassal, ahol a hatarokat meg kell adni, ez a funkcio teljes kontrollt biztosit a dron
repulési utvonalai felett.

Egyetlen utvonalpontos kildetésen bellul kulonb6zé kijuttatasi paramétereket adhatsz meg az
egyes pontokhoz, példaul a dron sebességét, magassagat vagy munkaszélességét. Ezekkel a
lehetb6ségekkel a dron pontosan az igényeknek megfelel6en tud dolgozni.

A Fejlett tervezés (Advanced planning) megnyitasahoz navigalj a Kuldetéstervezési modszer
oldalra, és valaszd a Fejlett tervezés lehet6séget.

Disarmed '.@

10
770

[/

Atervezeési oldal bal oldalan négy gombot talalsz:

f ) AdvancedEditor
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Center: egy kattintassal a képerny® kdzepére helyezi a kuldetést, a drén
pozicidjat vagy a taviranyité pozicidjat.

SHP: Vizualis utmutatokat adhatsz a térképhez, amelyek segitik az
utvonalpontok pontos elhelyezését. Tobb lehetéséget kinal: Pont, Polyline
(vonalfajl) vagy Polygon. A Shapefile-ok vizudlis utmutatoként tortend
haszndlatardl tovabbi informaciok a 75. oldalon talalhaték. Emellett
megnyithatsz egy Polyline alakzatot, hogy utvonalpont-alapu kuldetéssé

. konfigurald (72. oldal).
Waypoint (Utvonalpont): Az utvonalpontokat a taviranyitd képernyéjére
koppintva allithatod be, igy hozva létre a dron utvonalat.

Return (Visszatérés): Aktivalja a hazatérési funkciot, miutan a drén teljesitette
az utolsd utvonalpontot. Ez a kuldetés részének szamit.

A tervezési oldal jobb oldalan, a kuldetéspanelben beallithatod a kuldetés inditasi
paramétereit és az utvonalpontok paramétereit. A kuldetés inditasi szakaszban
meghatarozott beallitasokat minden utvonalpont orokli. Ha barmely utvonalpont
bedllitasait moédositod, a rakdvetkezd utvonalpontok automatikusan oroklik az uj
beallitast.

AdvancedEditor

Save
W Mission
S ¥

T weve
-
. D Waypoint

P
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Utvonalpont-alapu kildetés tervezési folyamat

A jobb oldali Kuldetéspanel Mission Start szakaszaban allitsd be a kuldetésedhez a repulési
sebességet és a Magassagtartdo modot. Gy6z6dj meg rola, hogy bejeldlod a jelolénegyzetet a
Repiilési sebesség értéke mellett, kildnben a sebesség nem kerll alkalmazasra.

S AdvancedEditor

W0

A Magassagtarto modhoz (Altitude Hold mode) harom valaszthato opcio all rendelkezésre. (A
magassagvezeérlési modszerekkel kapcsolatosan az 55. oldalon tajekozédhat):

e Relative: A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva kerul
meghatarozasra

e Follow Terrain: A dron LIDAR segitségével tartja a magassagat, a
talajtol mért tavolsag alapjan.

e Mix Modes: Lehetdvé teszi az el6z6 két mdd egyedi alkalmazasat
minden utvonalpontnal.

Select Altitude Mode ‘ Close 1

R

Specified altitudes are relative to launch position height.

Mixed Modes

The altitude mode can differ for each individual item.
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1. Add hozza az utvonalpontokat a képernyére koppintva. A pontokat
megfoghatod és athelyezheted a pozicidjuk mddositasahoz.

AdvancedEditor

Yaw
.thhtSpeed 5.00

2. Az online térképek elkerulhetetlen korlatai miatt a tervezés pontatlansagainak
elkerllése érdekében hasznalj shapefile-okat az utvonalpontok pontos
elhelyezéséhez. Tovabbi informaciok a 75. oldalon.

3. Egy utvonalpontot a Kuldetéspanelben talalhatd kuka ikonra Kkattintva
tordlhetsz.

@

9 AdvancedEditor 9\9

4, A Kuldetéspanelben minden egyes utvonalponthoz kulon-kulon beallithatod a
repulési paramétereket, beleértve a magassagot és a sebességet. A
rakovetkezd utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

5. Ha megnyitod a Set ABZ parancsablakot és bejeloldd az Append ABZ
Command opciot, kivalaszthatod és modosithatod a dron aktualis hasznos
terhéhez tartozo beallitasokat.

6. Minden utvonalpontnal be- vagy kikapcsolhatod a permetez6t. Ha a permetez6
aktiv, kuldonboz6 kijuttatasi értékeket adhatsz meg: az alkalmazott mennyiséget
liter/hektarban, a munkaszélességet, valamint a cseppméretet, amely 1SO
szabvanyok szerint is meghatarozhato.
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7. A Return gomb hasznalataval (a bal oldalon) utasithatod a drént, hogy a
kuldetés végeén inditsa el a Hazatérés a kiindulasi ponthoz (RTL) funkciét. Ha
nem hasznalod, az utolsoé utvonalpont elérése utan a drén a Mission End Action
beallitast koveti, amely a Beallitasok > Biztonsag menupont alatt definialhato.

(:)- AdvancedEditor R ‘ Save - 9\9

|

Set Servos

Set ABZ command

Append ABZ command

Payload Sprayer

Turn it Off

8. A Statisztika ablakban, a permetezési paraméterek megadasa utan,
megtekintheted a kuldetésed kiszamitott adatait:

o A. Permetezéssel aktiv utvonal
o B. Teljes repulési utvonal
o C. Permetezend? terulet

o D. Szukséges permetlé mennyisége

i f ) AdvancedPlanning

Set ABZ command

Appcnd ABZ command

Payload Sprayer
Turn it On
Coverage

Spacing 4

Droplet 397

ize -
. Use ISO droplet size
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9. A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a jobb oldali fels6 menusor Save
gombjara kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a drénra
kattints a képerny6 jobb felsé sarkaban talalhatdo Upload Required vagy
Upload gombra.

10. A kuldetés inditasahoz lépj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logoéra kattintva.
Ha a vissza gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torlédik a
szerkeszt6bdl és a dronrol. Ha elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a
vezeérlén, és megnyithaté a Load mission menubdl.

11. A kuldetés inditasahoz a Flight nézetben koppints a Start Mission gombra,
miutan manualisan a dront biztonsagos magassagba repulted. A permetezés
automatikusan elindul.
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Hasznalati példak

Szo6l6ultetvény permetezése

A fejlett tervezés soran olyan kuldetésterveket hozhatsz Iétre, amelyek pontosan illeszkednek a
sz6l6sorokra, biztositva a hatékony és gazdasagos permetezést.

1. Importald a szél6ultetvényed shapefile-jat, amelyet egy felderité dron készitett
vagy az Emlid RS bazis segitségével hoztal Iétre (101. oldal) az ABZ Control-ba.
(Tovabbi informaciodk a 64. oldalon).

2. A jobb oldali Kuldetéspanel Mission Start szakaszaban allitsd be a
kuldetésedhez a repulési sebességet és a Magassagtartdo modot. Gy6zad;
meg réla, hogy bejelolod a jeldlénégyzetet a Replilési sebesség értéke mellett,
kuldnben a sebesség nem kerul alkalmazasra.

3. A Magassagtarto modhoz (Altitude Hold) harom valaszthatd opcié all
rendelkezésre:

e Relative: A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva kerul
meghatarozasra, barometrikus mérés alapja.

e Follow Terrain: A dron LIDAR segitségével tartja a magassagat, a
talajtol mért tavolsag alapjan.

e Mix Modes: Lehet6vé teszi az el6z6 két mod egyedi alkalmazasat
minden utvonalpontnal t.

4. Valaszd ki a SHP ikont a képernyd bal oldalan, majd a shapefile geometriai
tipusanak megfeleléen valassz Pontot, Polyline-t (vonalas shapefile-okhoz)
vagy Polygon-t (terlleti shapefile-okhoz). A Clear gombbal eltavolithatod a fajlt
a tervezési oldalrél. A Pontok/Polyline/Polygon megjelenik a képernyén.

5. Hasznald a SHP f4jl Pontjait/Polyline-jat/Polygon-jat utmutatoként az
utvonalpontok elhelyezéséhez a sz6l6sorok folott a taviranyitédon. Lehetséges
tdbbféle shapefile egyidejlii hasznalata is. A pontokat megfoghatod és
athelyezheted a poziciojuk mddositasahoz. Tovabbi informaciéo a vizualis
utmutatok hasznalatardl a 72. oldalon talalhaté.

6. Egy utvonalpontot a Kuldetéspanelben talalhatdé kuka ikonra Kkattintva
tordlhetsz.
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7. AKuldetéspanelben minden utvonalponthoz kilon-kildn beallithatod a repulési
paramétereket, beleértve a magassagot és a sebességet. A rakovetkezd
utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

8. Kattints arra az utvonalpontra, ahol szeretnéd megkezdeni a permetezést.
Nyisd meg a Set ABZ Command ablakot, és jelold be az Append ABZ
Command opciot. Kapcsold be a permetez6t. Ebben az ablakban meg kell
adnod a kijuttatasi értékeket: a kijuttatott mennyiséget (liter/hektar), a
munkaszélességet és a cseppméretet, amely ISO szabvanyok szerint is
meghatarozhato. A rakdvetkez6 utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

9. Minden utvonalpontnal be- vagy kikapcsolhatod a permetez6t. Ha a permetez6
aktiv, kilonbdzd kijuttatasi értékeket adhatsz meg: az alkalmazott mennyiséget
liter/hektarban, a munkaszélességet, valamint a cseppméretet, amely 1SO
szabvanyok szerint is meghatarozhato.

10.A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a fels6 menisor jobb oldalan
talalhaté Save gombra kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a
drénra kattints a képernyd jobb fels6 sarkaban talalhaté Upload Required vagy
Upload gombra.

Pontszerli permetezés

A fejlett tervezés soran kuldetésterveket hozhatsz Iétre pontszerl permetezési feladatokhoz.

1. Importald a mezéd shapefile-jat az ABZ Control-ba. (Tovabbi informaciok a 68.
oldalon).

2. A jobb oldali Kuldetéspanel Mission Start szakaszaban allitsd be a
kuldetésedhez a repulési sebességet és a Magassagtarté modot. Gy6z4d;j
meg rola, hogy bejelolod a jelolénégyzetet a Replilési sebesség értéke mellett,
kulonben a sebesség nem kerul alkalmazasra.

A Magassagtarto moédhoz harom valaszthatd opcid all rendelkezésre:

o Relative: A drén magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva kerdl
meghatarozasra.

o Follow Terrain: A dron LIDAR segitsegével tartja a magassagat, a talajtol
meért tavolsag alapjan.

o Mix Modes: Lehetbve tesziaz el6z6 két mod egyedi alkalmazasat minden
utvonalpontnal.
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11. Valaszd ki a SHP ikont a képerny6 bal oldalan, majd a shapefile geometriai
tipusanak megfeleléen valassz Pontot, Polyline-t (vonalas shapefile-okhoz)
vagy Polygon-t (terlleti shapefile-okhoz). A Clear gombbal eltavolithatod a fajlt
atervezési oldalrél. A Pontok/Polyline/Polygon megjelenik a képernyén.

12.Hasznald a SHP fajl Pontjait/Polyline-jat/Polygon-jat utmutatéként az
utvonalpontok elhelyezéséhez a sz6l6sorok folott a taviranyitédon. Lehetséges
tobbféle shapefile egyidejli hasznalata is. A pontokat megfoghatod és
athelyezheted a pozicidjuk modositasahoz. (Tovabbiinformaciok a 75. oldalon).

13. A Kuldetéspanelben minden utvonalponthoz kilon-kuldn beallithatod a repulési
paramétereket, beleértve a magassagot és a sebességet. A rakovetkezd
utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

14, Kattints arra az utvonalpontra, ahol a drén belép az elsé pontszer terlletre és
megkezdi a permetezést. Nyisd meg a Set ABZ Command ablakot, és jeldld be
az Append ABZ Command opciot. Kapcsold be a permetezét. Ebben az
ablakban meg kell adnod a kijuttatasi értékeket: a kijuttatott mennyiséget
(liter/hektar), a munkaszélességet és a cseppmeéretet, amely ISO szabvanyok
szerint is meghatarozhatd. A rakdvetkezd utvonalpontok oroklik ezeket a
beallitasokat.

f ) AdvancedEditor
Append ABZ command

WTer—@T
\err Payload Sprayer

é '\ferr 6Terr \»\
1 QTerr /1 2Terr \‘ Turniit On s d

! ‘14(Terr
Coverage Rl
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15. Kattints a pontszeruU terulet utolsoé utvonalpontjara, és kapcsold ki a permetez6t.

AdvancedEditor

&

Flight Speed
1Terr~4{err \ Bop

©Terr | Set Servos

MOTerr—f2Terr
KA Set ABZ command
\ 14 Terr
\‘\721¥éa?pzire|§r Append ABZ comman
| \
| \ \ -

v \
\ @er \ | ‘ Payload | Sprayer
\ g rerr

S T Turn it Off

e
M \Waunnint

16. Ismételd meg a fenti két Iépést a tovabbi pontszeru terlleteknél.

17.A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a fels6 menusor jobb oldalan
talalhaté Save gombra kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltoltéséhez a
drénra kattints a képernyé jobb felsé sarkaban talalhaté Upload Required vagy
Upload gombra.

A mez6 tervezése teruletrajzolassal

A SHP/Teruletrajzolas menupont alatt manualisan hozzaadhatsz és athelyezhetsz sarokpontokat
a kijelz6n (koppintassal és huzassal) a térkép alapjan. Ebben az esetben,

Ne feledd, hogy a térkép pontatlan lehet tébb méterrel. A hatarok pontos
elhelyezésének biztositasa érdekében javasoljuk shapefile-ok hasznalatat vizualis
utmutatoként.

Fontos: Shapefile-alapu vizualis utmutatéok nélkiil ezt a megoldast nem szabad
tényleges permetezéshez hasznalni. Csak tesztelésre és bemutatasi célokra
alkalmas.

Vizualizacios utmutatokat adhatsz a térképhez, hogy segitsék a hatarok pontos elhelyezését.
Ehhez kattints a Shapefile ikonra.

A shapefile-ok vizualis utmutatoként torténé hasznalatarél tovabbi informacidk a 75. oldalon

talalhatok.
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A hatar meghatarozasahoz teruletrajzolassal kattints a Boundary gombra, majd valaszd a Draw
Polygon lehet6séget. Egy polygon automatikusan létrejon, és a sarokpontjait igény szerint
modosithatod.

(:) SHP/AreaDrawing sey 0.00 ha

— i \1
- W

Miutan beallitottad a pontokat, megadhatod a kuldetés permetezési beallitasait (63. oldal).

A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a fels6 menusor jobb oldalan talalhaté Save gombra
kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a drénra kattints a képernyd jobb felsd
sarkaban talalhaté Upload Required vagy Upload gombra.

A kuldetés inditasahoz 1épj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logéra kattintva. Ha a vissza
gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torlédik a szerkeszt6bdl és a dronrél. Ha
elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a vezérlén, és megnyithaté a Load mission menubdél.

A kuldetés inditasahoz a Flight nézetben koppints a Start Mission gombra, miutan manualisan
a dront biztonsagos magassagba repulted. A permetezés automatikusan elindul.
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Egy korabban elmentett klildetés betoltése

Ha elmentettél egy kuldetéstervet Manualis, Terlletrajzolas vagy Fejlett tervezés modszerrel,
megnyithatod azt a Load Mission gombra kattintva a Kuldetéstervezési modszer oldalon. Ezek a
mentett tervek a taviranyiton kerllnek tarolasra, nem a drénon.

{ ° .“ x“»gi E 68% T Disarmed Loiter RelativeMode  L30

Q

SHP/Area drawing PoadIMiasion

Advanced editor ABZ
INNOVATION

A kuldetés kivalasztasa utan, ha szukséges, a permetezési beallitasokat a Kuldetéspanelben
maodosithatod (Iasd a 63. oldalt). A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a felsé menusor jobb
oldalan talalhaté Save gombra kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a drénra
kattints a képerny6 jobb fels6 sarkaban talalhaté Upload Required vagy Upload gombra.

A kuldetés inditasahoz lépj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logora kattintva. Ha a vissza
gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torlédik a szerkeszt6bdl és a dronrél. Ha
elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a vezérlén, és megnyithaté a Load mission menubdl.

A kuldetés inditasahoz a Flight nézetben koppints a Start Mission gombra, miutan manualisan
a dront biztonsagos magassagba repulted. A permetezés automatikusan elindul.
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Egy kuldetést a klldetés neve melletti hamburger menure kattintva, majd a Delete opciot
valasztva torolhetsz:

cp’ |
2117 Select Polygon File

Path: ABZ-Control//Missions

LT2948.2.shp

NM6591.2.shp

Points.For.Plan s
Delete
Points.sh

SN11811.2.shp

SN14328.2.shp

Cnntc chn

Repllés

Szukség esetén ellendrizd a Failsafe beallitasokat, és modositsd azokat a tényleges repulési
feladat és a kornyezet alapjan.

Lehet6ség szerint mindig GPS-asszisztalt repiilési modban repiilj (pl. Loiter). Varatlan
miikodés esetén valts Loiter médra (nyomd meg az A gombot), és engedd el a karokat a
drén leallitasahoz.

Allitsd be a kijelz6 fényerejét a fényviszonyoknak megfeleléen. A kijelzd6 minden adatanak
olvashatonak kell lennie még kdzvetlen napsutésben is. Kapcsold ki a szukségtelen kozeli Wi-Fi
és radidberendezéseket az interferencia minimalizalasa érdekében.

Ha minden szlkséges feltétel biztositott a repuléshez, beléphetsz a Flight nézetbe a repulés
megkezdésehez, és valts Armed modba.

Ebben a szoftververzioban a kézifelszallas kételezd, a kézileszallas pedig javasolt.
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A dréon aktivalasa utan varj korulbelil 4 masodpercet, amig a motorok elérik a teljes
fordulatszamot, miel6tt felszallnal. Manualis felszallas utan inditsd az automatikus repulést a
,Start mission — Slide to confirm” gomb elhuzasaval. Minden repllést teljes egészében a
vonatkoz6 ellenérzé listak (69-70. oldal) szerint kell végrehajtani).

Ha barmely értéket modositani kell a Flight view > Options menuben, akar a kuldetés kozbenis,
ezek az értékek alkalmazhatok. Alapértelmezés szerint a mezdk szlrke szinnel jelennek meg. Az
Editable jelol6négyzet bejeldlésével engedélyezhetd a szerkesztés.

1604 154

A tartaly kapacitasanak pontos értékének beallitasa kotelezé minden egyes valtoztatas
utan a tartalyban lévo folyadék mennyiségében (utantdltés vagy tartalycsere esetén),
hogy biztositott legyen az intelligens tartalyutantoltési utvonal szamitasa, és a Tank is

empty miivelet helyes végrehajtasa a Beallitasok > Biztonsag alatt.
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A kuldetés utvonalan egy zold Uzemanyagtartaly-ikon jelzi a szamitott tartalyaralési pontot.

. 92%
Disarmed .l O‘g 25 E 57 eos v

\Y
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Height: m Speed: m/s Rel: m
| 0.0 0.0 -0.2
_
FLDist: m  DTH: m
1604 154

Az automatikus repulést, valamint barmely mas repulési modot barmikor megszakithatod a
repulési mod megvaltoztatasaval, példaul az A gomb megnyomasaval (Loiter moéd — a drén a
helyén lebeg) vagy a Bgomb megnyomasaval (RTL - Return to Launch), ekkor a drén visszarepll
a felszallasi ponthoz, hogy a beallitasok modosithatok legyenek, vagy az akkumulator cserélhetd
legyen.

Az automatikus repulés megszakitasa utan a dron felajanlja a Continue Mission lehet6séget. A
csuszka elhuzasaval az automatikus utvonal a megszakitas helyérél folytatodik.

Rendellenes uzemeltetési korulmények

Barmilyen rendellenes dréonviselkedés esetén az automatikus repiilés soran a
pilétanak azonnal Loiter (A gomb) vagy, ha engedélyezve van, AltHold (C gomb) médra
kell valtania, hogy teljes kézi iranyitast vegyen at, és biztositsa a dron biztonsagos
repulését és leszallasat.

Erételjes lassitas és éles forduldk soran a LIDAR méreési pontgeometriaja megvaltozik, mivel a
dron vizszintes ddlésszoge nagy mertékben valtozik. Ez a dron sullyedését okozhatja. Alacsony
magassagu repuléskor a dront egyenletesen kell iranyitani, és legalabb 2 méter felett kell reptlni.

Amennyiben a repulés soran barmilyen repulésvezérlési rendszerhiba Iép fel, a vezérlén felugrd
Uzenet jelenik meg, amely tajékoztatast ad a rendellenességril. llyen esetben a pilétanak vissza
kell vennie a manualis iranyitast, at kell valtania Manual (Loiter) repulési mdodba, és
biztonsagosan le kell szallnia.
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Ha a GPS rendszer repulés kdozben meghibasodik, a képernyén a ,GPS glitch” (GPS-hiba)
felugré Uzenet jelenik meg. llyenkor a pilétanak AltHold repulési modra kell valtania, és
biztonsagosan le kell szallnia.

Vészhelyzet esetén a pilotanak a dront manualisan, a lehet6 legbiztonsagosabb maodon kell
iranyitania, kulonos tekintettel a személyi és vagyoni biztonsagra. A pilétanak a dront el kell
tavolitania a lehetséges veszélyforrasoktdl, dvatos, lassu botmozgasokat és repulési sebességet
alkalmazva, biztonsagos teruletet kell keresnie, majd lassu sullyedési sebességgel le kell szallnia.

"Potential thrust loss” lizenet esetén a pilotanak a dront a leheté leghamarabb le kell
szallitania, lassu és egyenletes mozgasokkal iranyitva.
Hiba a tavoli azonositasi rendszerben

A dron afelszallastol a kikapcsolasig folyamatosan figyeli a Remote ID funkcidt, és a ABZ Control
alkalmazas fels6 savjaban értesitést ad barmilyen hibardl vagy meghibasodasrol. Ha a Remote
ID rendszer hibat észlel a repulés soran, a RID ikon pirosra valt, és a dron hibajelzést ad, amely
azt jelzi, hogy az Open Drone ID problémaba ttkozaott (pl. nem kapott helyzetlizenetet).

[09:11:56.797] Info: No ap_message for mavlink id (141)
[09:11:57.000] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:04.390] Info: No ap_message for mavlink id (141)
[09:12:14.381] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:27.040] Info: No ap_message for mavlink id (141)

| [09:12:34.376] Info: No ap_message for mavlink id (141)

Ha a Remote ID rendszer miikédés kézben hibat észlel, a piléta nélkuli légijarmi mar
nem sugarozza a standard Remote ID lizenetelemeit. A pilétanak a 14 CFR Part 89 (A
piléta nélkili légijarmivek standard Remote Identification minimalis
teljesitménykovetelményei) eléirasainak megfeleléen a leheté leghamarabb le kell
szallitania a piléta nélkiili Iégijarmiivet.
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Vészhelyzet bejelentése

A Remote ID fellleten a pilota a Declare Emergency gombra kattintva jeldlheti vészhelyzetként
a helyzetet. A vészhelyzet bejelentéséhez a gombot 3 masodpercig nyomva kell tartani. Ezt a
funkcidt olyan helyzetekben lehet alkalmazni, mint az iranyitas elvesztése, személyekre vagy
vagyontargyakra jelentkez6 potencialis veszély, vagy mas vészhelyzeti szituaciok, a pilota
belatasa szerint.

Amikor vészhelyzetet jelentenek, a dron sugarozza a vészhelyzeti allapotot. A vészhelyzet
torléséhez nyomd meg és tartsd lenyomva ugyanazt a gombot (amely most a Clear Emergency
feliratot mutatja) 3 masodpercig.

ARM STATUS  RID COMMS
GCSGPS BASIC ID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

|

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

EMERGENCY HAS BEEN
DECLARED, Press and
Hold for 3 seconds to

cancel

Clear
Emergency

|
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Kiegészitok

Hasznos teher

ABZ Innovation nem korlatozza a L30 V2 dronhoz hasznalhatdé hasznos terhelés tipusat.
Barmely, megfeleléen és biztonsagosan rogzitett és mukodtetett hasznos teher csatlakoztathatd
és hasznalhat6 a drénnal.

A felhasznal6 kizarélagos felel6ssége, hogy csak megfelelben rogzitett, helyesen csatlakoztatott,
a dronhoz jovahagyott és kompatibilis hasznos terheléseket és kiegészitbket hasznaljon.
A pilétafelel6ssége, hogy ne lépje tul a kiegészitok, akkumulatorok és hasznos terhelés maximalis
Ossztomegeét, amely 88 font (=39,9 kg), igy a teljes felszerelt dron maximalis felszall6tomegét
(MTOM) 154,32 font (=70 kg) ne lépje tul.

A hasznos terhelések jelent6sen befolyasoljak a dron tomegkdzéppontjat, kuléndsen nagy
tomegl terhelés esetén. Erdsen ajanlott a terheléseket a dron tomegkozéppontjahoz minél
kodzelebb rogziteni.

Ha kulénb6z6 tipusu ABZ Innovation hasznos terheléseket vasarolt (pl. szoré vagy
Trichogramma), és a dron rendelkezik a szUkséges csatlakozdkkal, akkor a terhelések kdzott a
Beallitasok > Hasznos terhelés (Settings > Payloads) meniiben valthat. A Payload Test
kapcsolo a kivalasztott terhelést aktivalja a menuben definialt tesztértékek szerint.

Disarmed &) o 32[28 v

Select Payload:

Sprayer -

Sprayer Settings

Payload test spinner PWM

1900

Payload test pump PWM

Pre Spray:

Pre Spray PWM:

Pre Spray time (s):
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e

Amikor automatikus kiildetést tervezel egy adott hasznos teherhez, gy6z6dj meg réla,
hogy a hasznos teher tipusa helyesen van beallitva a kiildetéspanelben.

SHP/AreaDrawing seravingarea: 0,36 ha ’ Save

Spacing | 4.00 m

. Manual entry

Transects

Emlid RTK

Az L30 dréon az Emlid LoRa rendszerrel érkezik, amely Emlid RS+, RS2+ vagy RS3+
bazisallomasokhoz csatlakoztathaté a centiméter pontossagu RTK helymeghatarozashoz.

Az RTK bazisallomas egy nagy pontossagu GNSS (Globalis Navigacidos Mdholdrendszer) eszkoz,
amely valds ideju kinematikus (RTK) korrekcidokat biztosit a megnodvelt helymeghatarozasi
pontossag érdekében. Ugy miikddik, hogy fogadja a miiholdjelek, és korrekcios adatokat tovabbit
adronnak.

Az RS2+ vagy RS3 bazisallomas beallitasat az Emlid tAmogatoi oldalain dokumentaltak:

o Introduction | Reach RS3
o Introduction | Reach RS2/RS2+

Az RS2+ vagy RS3 bazis beallitasakor a Base output — LoRa beallitasoknal pontosan az 868,0
MHz és 9,11 kb/s értékeket hasznald.

Haarendszer be van allitva és megfelel6en mikodik, a dron vezeérléjén a GPS statusz a pontossag
alapjan a kovetkez6ket mutatja:

e GPS Lock-RTK float
e GPS Lock -RTK fixed
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Akkumulatorok és toltok

Akkumulator:

Csak az ABZ Innovation hivatalos forgalmazéitél vasarolt akkumulatorokat hasznaljon!
Ez biztositia a biztonsagos uUzemelést, a teljes kompatibilitast és a megfelel6
adatkapcsolatot a dronnal. Harmadik fél altal gyartott akkumulatorok hasznalata a drén
garanciajanak megszinését eredményezi.

Altalanos informaciok az akkumulatorrol:

51,8V névleges feszlltség
min. 25000mAh kapacitas
25C kisutesi értek

14 Cella

Beépitett inteligens akkumulator-kezel6 rendszer automatikus tarolasi moddal

Az akkumulator tarolasi Gzemmaodban torténd toltéséhez kapcsolja be: el6szor
roviden, majd hosszan nyomja meg a bekapcsold gombot.

Tolto6:

Csak az eredeti ABZ Smart Charger 3000 tolt6t hasznald! Ez biztositja a biztonsagos
toltést, a teljes kompatibilitast és a megfelelé adatkapcsolatot az akkumulatorokkal.
Harmadik fél altal gyartott tolték hasznalata az akkumulatorok garanciajanak
érvénytelenné valasat eredményezi.

Kimeneti teljesitmény: max. 60A/3000W
Bemeneti teljesitmény: 16A/110-230V
Tobb akkumulator egyideju toltésére képes
Lassu, normas, gyors toltési funkciok

([
o
o
o
® Tarolasi méd opcio

® A terepen két toltét hasznaljon, egyszerre mindig csak egy-egy akkumulator
toltésere.

A folyamatos dronizemhez négy akkumulator hasznalata javasolt. Két akkumulatort
egyidejlleg tolthetsz, mikdzben a masik kettével (egy aktiv és egy tartalék)
uzemelteted a dront. A hosszu akkumulator-élettartam érdekében erdsen javasolt a
kiegyensulyozott (balance) toltés hasznalata. Emellett hagyd pihenni az
akkumulatorokat toltés utan, miel6tt ismét hasznalod 6ket.
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Repulési protokoll

Replulés elbtti feladatok és ellenérzések

A dron akkumulatoranak allapota (A dron akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt
az akkumulatoron talalhatd toltésjelz6 LED-ek segitségével kell ellendrizni. A repulést
legalabb 80%-os toltottséggel javasolt megkezdeni).

A propellerek vizualis ellen6rzése, kulonds tekintettel az esetleges mechanikai
sérulésekre, valamint annak ellendrzésére, hogy a propellerek megfelelbéen
rogzitettek-e.

Altalanos ellenérzés: kabelek, csatlakozasok, videdkapcsolat, hasznos teher stb.
A hasznosteherallapota, a karok és az alapkeret épsége, valamint annak ellenbrzése,
hogy a csavarok megfeleléen meg vannak-e huzva.

A repulési helyszin meghatarozasa.

A végrehajtando feladat megfelel6 elemzése.

A szukséges engedélyek igénylése és beszerzése.

A munka elvégzéséhez szukséges eszk0zok és kiegészitdk elbkészitése.

A pilota egészseéges és felkészult a munkara.

Felszallas el6tti feladatok és ellendrzések

Az id6jarasi feltételek megfeleléek a feladathoz: nincs villamlas, megfelel
hémérséklet, latotavolsag, csapadeék, szélsebesség stb.

A dron altalanos vizualis ellenérzése és allapotfelmérése.

Ellenérizni, hogy a dron egyenletes talajon helyezkedik-e el, tavol a fémfellletektdl.
Minden akkumulator feltdltve és ellendrizve: taviranyitd, dron, videdeszkozok és
kiegészit6k.

A dréon akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt az akkumulatoron talalhaté
toltésjelz6 LED-ek segitségével kell ellendrizni. Javasolt a repulést legalabb 80%-0s
toltottséggel megkezdeni.

A drén és minden kiegészitdje tiszta allapotban van.

A leszallétalp és minden kiegészitd biztonsagosan rogzitve van.

Hajtsd ki a dron karjait, és huzd meg a rogzitd elemeket.

Hajtsd ki a propellereket szimmetrikusan

A propellerek tisztak, sértetlenek, megfelel6en rogzitettek és helyesen pozicionaltak.
A taviranyitd be van kapcsolva és megfeleléen beallitva. A taviranyitét MINDIG
kapcsoljuk be a dron akkumulatoranak csatlakoztatasa elétt.

Ellenérizd a radio-, telemetria- és videdantennakat.

SOHA ne hagyd az akkumulatorokat hosszu ideig csatlakoztatva.
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A dron bekapcsolasa el6tt hagyj elegendd szabad teret, és allj legalabb 10 m (35 lab)
tavolsagratéle.

Szukség esetén végezd el az iranytl kalibralasat.

Ellendrizd a videdjelt a kijelz6n.

Gy6z6dj meg rola, hogy az eszkdz elegendé miholdkapcsolattal rendelkezik,
legalabb 7, vagy a kijelzett miholdak szama nagyobb

Ellenérizd, hogy az HDOP érték 1,1 alatt legyen.

Ellenérizd, hogy a felszerelt eszk6zok megfeleléen miikodnek-e.

Gy6z6dj meg réla, hogy a folyadékszint megfeleld (permetezétartaly esetén)
Gy6z6dj meg réla, hogy a kivalasztott feladat valéban az, amelyet végre akarsz
hajtani, meg van tervezve és megfeleléen elemezve.

Ellendrizd, hogy a felszallasi terulet kell6en tiszta-e.

Aktivald a dront és hajtsd végre a felszallast.

Felszallas utani feladatok

Stabilizald a drdont, és tartsd legalabb 2 m magassagban.
Teszteld a balra és jobbra forgatast, az el6re/hatra mozgasokat, valamint a jobb és bal
délést.
Ellenérizd, hogy a drén stabil, és nincsenek rendellenes rezgések.
Ellenérizd az akkumulator feszultségét..
Inditsd el a kuldetést a dronnal
A kuldetés soran elvégzendd feladatok
Rendszeresen ellenérizd az akkumulatorok feszultségét és toltottségi szintjét.
Ellen6rizd a repulési magassagot és a megengedett maximalis tavolsagot..
Ha a drén vagy a taviranyité akkumulatora lemerdl, szallitsd le a dront biztonsagos
helyen.
A repllés soran a pilétanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator fesziltségét,
amelynek mindig 43,5 V felett kell lennie, még a maximalis felszall6tomeg (MTOM)
eseténis.
Akkumulator feszultsége 43,5 V ala csdkken:

o Amikor az akkumulator feszultsége 43,5 V ala csdkken, kezd el visszahozni és

leszallitani a dront.

A leszallas utan kapcsold ki a motorokat (kikapcsold/felszerelés kikapcsolasa
funkcid)
Kuldetés vége.
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Leszallas utani feladatok és ellendrzések

Szukség esetén kapcsold ki a professzionalis berendezéseket.

Kapcsold ki a dront az akkumulator kihuzasaval a csatlakozobal.

Kapcsold ki a taviranyitot.

Tisztitsd meg alaposan a dront (akkumulatorok, eszk6zok, kamera stb.).

Szereld szét, tisztitsd meg, ellendrizd, és tarold megfeleléen az 06sszes
professzionalis berendezést.

A repulési naploban rogzitsd a repulést és minden jelentés eseményt. Ennek a
dokumentumnak a pontos vezetése kotelez6 a dron Uzemeltetésének és
élettartamanak nyomon kovetéséhez, valamint a megfelel6 iddzitésu
karbantartasok el6segitéséhez (minden 300 repulési 6ra utan).

Jegyezd fel a hasznalt akkumulatorokban megmaradt névleges feszultséget. A
mezorél valo visszatérés utan vedd ki az akkumulatorokat a tarolédobozbdl, és tarold
hivas, jol szell6z6 helyen.

NE tarold az akkumulatorokat hosszu ideig tultoltve vagy teljesen lemeritve.
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Checklists — Ellenorzo listak

Elso felszallas elott

Altalanos szerkezeti és mechanikai ellen6rzés

A propellereket egyenként ellendrizni; még kisebb sérulés esetén is a felszallas tilos.
A dron karjainak rogzitbesavarjainak meghuzottsaga

A propellerek kinyitott allapotban

Kapcsold be a taviranyitoét, és inditsd el az ABZ Control alkalmazast.

Amikor az ABZ Control a csatlakozasra var, kapcsold be a dront az akkumulator
csatlakoztatasaval (a csatlakozot teljesen be kell dugni).

Ha olyan orszagban Uzemelteted a dront, ahol kotelezé a drénok tavoli azonositasa,
ellenérizd egy megfeleld alkalmazasban, hogy a Dronetag DRI helyesen sugarozza a
Remote ID-t (12. oldal).

Minden felszallas elott

A dron akkumulatoranak toltottségi szintje. A dron akkumulatoranak allapotat a
repulés el6tt a toltésjelz6 LED-ek segitségével ellendrizni kell. Ajanlott a repulést
legalabb 80%-0s toltottséggel kezdeni.

A taviranyité akkumulatoranak toltottségi szintje

Amikor az ABZ Control a csatlakozasra var, kapcsold be a dront az akkumulator
csatlakoztatasaval

(a csatlakozot teljesen be kell dugni).

Ellendrizd a taviranyitd és a dron kozotti kapcsolatot.

Ellenérizd a telemetria valos idejd adatait (pl. LIDAR, energiafogyasztas) (hiba esetén
az ABZ Control alkalmazast ujra kell inditan).

Ellenérizze, hogy a dron Manualis (Loiter) médban van-e (ha nem, az A gomb
megnyomasaval valtson at).

Biztonsagos tavolsagot tarts a dron és sajat magad kdzott (legalabb 10 m/ 35 lab.
Az ,Armed” mdd aktivalasahoz tolja a bal vezérl6kart lefelé és jobbra, amig

» Armed” meg nem jelenik a kijelz6n, majd engedje el a kart.

A dron élesitése utan a felszallas el6tt varjon korulbeldl 4 masodpercet, amig a
motorok elérik a teljes fordulatszamot.

Szalljon fel biztonsagos magassagba (legalabb 3 m /9,85 ft).
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Felszallas utan

e Iranytl beallitasa egy teljes, 360°-0s forgatassal a dron fuggéleges tengelye korul

e Ellenbrizze a drdn stabilitasat és mozgasat.

e Repulés kodzben gyakran ellenérizze az akkumulator allapotat és feszultségét.

e Ha a dron vagy a taviranyitd akkumulatora lemerulében van, szallitsa a dront
biztonsagos helyre leszallashoz.

e ,Arepulés soran a pilétanak folyamatosan figyelemmel kell kisérnie az akkumulator
feszultségét, amelynek mindig 43,5 V felett kell lennie, még a Maximalis
Felszallotomeg (MTOM) mellett is. Az ABZ Control akkumulatorjelzé ikon csak
tajékoztato jellegl, és hozzavetbleges értéket mutat.

e Szdllitsa le a dront dvatosan, biztonsagos sullyedési sebességgel.

Leszallas utan

e Valtson ,Disarmed” mddba a bal vezérldkar lefelé torténd kitolasaval, amig
e ,Disarmed” meg nem jelenik a kijelzén, és a motorok teljesen le nem allna.
e Arepulés végén el6szor kapcsolja ki a dront, majd a taviranyitot.
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Hibaelharitas

Barmilyen meghibasodas esetén forduljon az ABZ Innovation szervizkdzpontjahoz tovabbi
utasitasokeért. A piléta vagy az Uzemeltetd szamara javitasi kisérlet nem engedélyezett.

abzinnovation.com/authorized_services/

Pétalkatrészek

Csak az ABZ Innovation altal biztositott, eredeti alkatrészek minéstlnek megfelelének.

A drénnak nincsenek élettartam-korlatozott alkatrészei, azonban a propellereket és a motorokat
gyakran ellendrizni kell, és rendellenesség esetén cserélni kell 6ket.

A propellerek és az akkumulator cseréjén kivil minden javitast vagy alkatrészcserét kizarolag egy
hivatalos ABZ Innovation forgalmazd szervizkdzpontjaban, képzett és mindsitett technikus
végezhet. Soha ne javitson a dronon, amig az be van kapcsolva.

Poétalkatrészek és alkatrészszamok listaja:

e Akkumulator:
e Propeller CW:

e Propeller CCW:

Propellerek cseréje:
Csereeszkozok:

o HEX4kules

o Menetrogzité (e.g. Loctite 243)

o Eredeti ABZ Innovation L30 V2 propellerek
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Gondosan ellenérizze a motorok és a propellerek forgasiranyat. A motorokon nyilakkal van jeldlve,
a propellereken pedig a ,,CW” vagy ,CCW” jelzés talalhato.

Csavarja ki a két 4 mm-es HEX csavart, szerelje le a propellerek rogzité sapkajat, tavolitsa el a
propellerek felsé alatétjeit, vegye le a propellereket, majd szerelje fel az Uj propellereket. Helyezze
vissza a felsé alatétet és a rogzitd sapkat. Tisztitsa meg a 4 mm-es HEX csavarokat a menetzaré
maradvanyoktol, és vigyen fel Uj menetzard anyagot a gyartd utasitasai szerint. Hizza meg a
csavarokat ugy, hogy a propellereknek ne legyen axialis és radialis jatéka, de még mindig kdnnyen
lehessen 6ket kinyitni és 6sszecsukni.
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A hulladékkezeléssel kapcsolatos informaciokat kozvetlendl a helyi ABZ Innovation
forgalmazoktdl vagy viszonteladodktdl szerezze be. Mindig tartsa be a helyi eldirasokat a
hulladékkezelés és ujrahasznositas soran. Ha egy alkatrész élettartama lejart, hibas vagy torott,
gondoskodni kell arrél, hogy ne lehessen ujra hasznalni, amit egy ABZ Innovation forgalmazo vagy
viszonteladd végezhet el.
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CDA szoroéfejek tisztitasa

A szelep membranja eltomédhet részecskekkel. A membran a csé belsejében talalhato.

A membran tisztitasahoz:

1. Nyissa ki a szelepet a fogaskerék segitségével.

2. Tavolitsa el fogéval, és torolje at alaposan.

3. Helyezze vissza ugy, hogy a peremes oldala befelé nézzen, és illeszkedjen a
belsé cs6é pereméhez.
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Iranytii kalibracio

Az iranytl kalibraciojat a Settings > IMU > Compass menupontok alatt tudod beallitani.

Disarmed .l

Back

Start the individual calibration steps by clicking one of the buttons
Accelerometer | to the left

C
Compass Calib

Level Horizon

Gyro

Pressure

CompassMot

A kalibracioét csak akkor szabad elvégezni, ha azt a szoftver kéri vagy a Szervizké6zpont
utasitja. NE hasznalja a Gyors kalibraciot!

A dréonnak be kell kapcsolva lennie, ,Disarmed” allapotban.

Tavolitson el minden fémtargyat és elektronikai eszk6zt a zsebébd.

A kalibraciés folyamatot az ,OK” gomb megnyomasaval indithatja el.

Fogja meg kézzel a dront, és forgassa 360°-ban minden tengely korul, mindkét
forgasiranyban

Addig, amig a statuszsav teljesen nem telik (altalaban 1-2 perc).

e Akalibracio eredményét a kalibracié mindségét jelz6 visszajelzés mutatja:

Calibration complete

Compass 1 (primary, external)

o Z0old: jo min6segu kalibracio -> Csak a zold jelzi a sikeres kalibraciot!
o Sarga: kozepes mindségu kalibracio, érdemes ujrakalibralni
o Piros: nem elfogadhato; végezze el Ujra

A kalibracio befejezése utan NE nyomja meg a Felllet ,Restart” gombjat. Ehelyett kattintson az
,LOK”-ra. Varja meg, amig a zold folyamatjelz6 sav teljesen betdltédik, majd inditsa Ujra a dront az
akkumulator gombjanak hasznalataval (rovid nyomas, majd hosszu nyomas).
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If you have any questions, please contact us: support@abzinnovation.com

ABZ Innovation Ltd. - www.abzinnovation.com
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