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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

Attekintés

Ez a kézikonyv az ABZ Innovation L10 V2 ipari, mez6gazdasagi dronhoz készult, amely CDA
(Controlled Droplet Application — szabalyozott cseppképzésl permetezd) rendszerrel van
felszerelve, a lehetd leghatékonyabb felhasznalas érdekében.

A dron széles korden bdvithetd mas tipusu hasznos terhekkel is, univerzalis kialakitasanak
k6szonhetben.

A dront és tartozékait kizardlag a jelen kézikdnyvben foglalt utasitasoknak megfeleléen szabad
Uuzemeltetni.

Kérjuk, hasznalat el6tt olvassa el ezt a tajékoztatét és az ABZ Innovation L10 V2 dronhoz mellékelt
kezelési utmutatot. Ha barmilyen kérdése meruine fel, miel6tt a dront hasznalna, [épjen kapcsolatba
az ABZ Innovation ugyfélszolgalataval. Az elérhet6ségek a dokumentum végén talalhatok.

A dron hasznalataval On kijelenti, hogy:
o elolvasta ezt a kézikdnyvet,
o megértette és tudomasul veszi a benne foglalt informaciokat,

o hozzajarul ahhoz, hogy a dront csak megfelelé korulmények kozott, az alkalmazandd
jogszabalyokkal és a kézikdnyv utasitasaival 6sszhangban hasznalja.

Tovabba elfogadja, hogy a dron és annak mikddtetése kizardlag az On feleléssége, beleértve
minden kozvetlen vagy kozvetett jogi kovetkezmeényt, amely a dron uzemeltetésébdl adodhat.

Az ABZ Innovation L10 V2 dron NEM jaték, hasznalata korultekintést igényel. A dron helytelen
hasznalata sulyos veszélyt jelenthet, és karosithatja a dront, a kornyezetét, valamint személyi
sérulést vagy akar halalt is okozhat. A dront csak képzett pilotak Uzemeltethetik. Az ABZ Innovation
L10 V2 egy technikai, mez6gazdasagi eszkoz.

Barmilyen maodositas a dronon, annak alkatrészein vagy szoftverén azonnal érvényteleniti a
garanciat.
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

Az L10 V2 azonositasahoz keresd meg a sorozatszam cimkét a dron vazanak jobb oldalan, és
ellendrizd, hogy a ,Model” mez6ben L10 V2 szerepel-e.

wl AB7 Innovation Kt

Maodel: L10

5/M: 1759FABZL10VZ 2500001
Input: 44 4y === 55
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation L10 V2

A dron fébb részei

1: Karok

2: Propellerek

3: Akkumulator
4: Tartaly

5: Hatso burkolat
6: RC antennak

7: Elsé burkolat

Csomaglista

Az L10 V2 dron alapkiszerelése a kovetkez6ket tartalmazza:
e L10V2drén éstartaly
e ABZ Innovation MK15 taviranyito karokkal és antennakkal
o 20 W-0s gyorstoltd és kabel a taviranyitdhoz
o US/EU haldzati atalakité a gyorstoltéhoz
o USB-C/USB-A atalakit6
e Hordtaska a taviranyitohoz
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8: Kamera

9: LIiDAR szenzor
10: Motor

11: Lab

12: Pumpa

13: CDA szorofej



Altalanos tudnivalok

Miiszaki adatok

Karok és propellerek kinyitva
Karok kinyitva, propellerek 6sszecsukva
Karok és propellerek dsszecsukva

Permetez6tartaly kapacitasa
Teljesitmény hektaronkeént
Repuléstervezés és pontossag
Maximalis atfolyas

Tartaly rogzitése

Akkumulator csatlakozas
IP védettség

Drénvaz

Hatotav

Szenzor

Teljes tomeg

Max. felszallé tomeg
Repulésiid6
Munkasebesség
Maximalis sebesség
Maximalis széltliré képesség

Radidovezérlés és telemetriai sav
WLAN frekvencia

ABZ InnovationL10V2

1460 x 1020 x 670 [mm]
1380 x 940 x 670 [mm]
780 x 500 x 670 [mm]

10L

10 ha/6ra (max.)
RTK

5L/perc
Generated

Gyorscsatlakoz6

Korlatozott viz- és porallésag
Osszecsukhaté vaz

3,5 km

LIiDAR

14.94kg (akkumulator nélkal)
29kg

17.5 perc (ures tartallyal) 9 perc (tele tartallyal)
7m/s

15m/s

10 m/s

2.4GHz
2.4GHz
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

Biztonsagi eloirasok

Novényvedo szerek hasznalata

A novényveédd szerek mérgezéek, hasznalatuk jelentés egészségugyi és biztonsagi
kockazatot hordoz. Csak az eléirasoknak megfeleléen alkalmazza 6ket!

Ne hasznaljon erds savakat, er6s lugokat, magas hdmérsékletl folyadékokat vagy tiltott
novényveédo szereket.

Ne veszélyeztesse az embereket, az allatokat vagy a kornyezet egészségeét.

A novényveédod szereket tilos folyokba és ivoviz-forrasokba juttatni.

Kerllje a por alapu novényvédd szerek hasznalatat, mert lerdvidithetik a drén
permetezérendszerének élettartamat.

A permetez@szert tiszta vizzel keverje, és hasznalat el6tt azonnal szUrje at, hogy elkerulje a
szlr6 eltomdbdését. Ha lerakodast észlel a készulék szlir6jében, tisztitsa meg azt hasznalat
el6tt.

A drdn szelepei tisztitas céljabdl nyithatok, de muikodés kdzben zarva kell tartani 6ket.
Széliranyban tdrténd permetezéskor Ugyeljen ra, hogy a permet ne sodrédjon Onre vagy
masokra a teruleten. Viseljen teljes véddfelszerelést a kdzvetlen érintkezés elkerilése
erdekében.

A permetezést kdvetben tisztitsa meg a dront és a taviranyitot.

A permetezés hatékonysagat a novényvédod szer surlsége, a permetezés sebessége és
tavolsaga, valamint a repulési sebesség befolyasolja. Ezen fellil hatassal van ra a
szélsebesség, szélirany, hdmérseéklet és paratartalom is. Mindezeket vegye figyelembe a
permetezés soran!

A folosleges permetezés elkerulése érdekében a permetezési munkat pontosan meg kell
tervezni, hogy meghatarozhatd legyen a megfelel6 ndovényvédd szer mennyisége, igy
minimalizalhaté a felesleges permet. Ajanlott a dron rendszerének tisztitasahoz hasznalt
maradeék permetet vagy vizet a ndvenyekre juttatni.

Gyermekvédelmi elGirasok

Ez a berendezés nem alkalmas olyan helyeken tortén6 hasznalatra, ahol gyermekek
tartozkodhatnak.

A berendezést mindig gyermekek eldl elzarva kell tartani.

A berendezés permetet tartalmaz, a permetet tartsa mindig gyermekek eldl elzarval
Permet érintkezése esetén azonnal b6 vizzel mossa le. Permet lenyelése esetén
haladéktalanul kérjen orvosi segitséget.

A berendezés forg6 alkatrészeket mikddtet, amelyek veszélyesek a gyermekekre, ezért
gyermekek elél elzarva kell tartani!

©2025 ABZ Innovation



Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

Kornyezeti szempontok

Tilos a dront vagy barmelyik komponensét zart térben Uzemeltetni.

Csak olyan helyen repuljon, ahol nincsenek épuletek vagy egyeb akadalyok.

Ne repuljon nagy tomegek folott vagy azok kdzelében.

Ne repulljon 4,5 km (14 763 lab) tengerszint feletti magassag folé.

Csak mérsékelt idéjarasi korilmeények kozott repulljon, 5°C és 45°C (41°F és 113°F) kozotti
hémérsékleten.

Esé és kod befolyasolhatja a LIDAR teljesitményét, és ezzel egyltt a magassagtartas és az
akadalyérzékelés pontossagat.

Villamlas esetén a repulés tilos.

Kedvezétlen id6jarasi korulmények, példaul heves esd, ho vagy jégképzbédés esetén a
repulés tilos.

A repllési és permetezési tevékenység nem sértheti a vonatkozd térvényeket vagy
szabalyozasokat. Minden szukséges engedéllyel rendelkeznie kell. Mielétt repllne, vegye fel
a kapcsolatot a megfeleld hatdésaggal, hogy biztosan a jogszabalyoknak megfeleléen
uzemeltesse a dront.

Uzemeltetés

A drént csak a ,Flight Protocol” fejezetben leirtak szerint szabad bekapcsolni és Gzemeltetni
(96. oldal).

A dront mindig az ellenérzé listanak megfelel6en hasznalja.

Tartdézkodjon a forgd propellerektdl, motoroktol és a CDA-tdl (Critical Danger Areas — kritikus
veszélyzénak).

Semmilyen korulmények kdzott ne [épje tul a maximalis kombinalt tartozék-, akkumulator- és
hasznos teher sulyt. Ellenkez6 esetben a dron karosodhat, és a repulés veszélyesseé valhat.
Mindig kovesse a dron repulését, és legyen készen a manualis vezérlésre. A kozelben lévd
akadalyokat biztonsagos tavolsagbadl kerulje el manualisan. Soha ne tamaszkodjon kizarélag
az ABZ Control alkalmazasra. Fontos minden repulés el6tt ellendrizni vagy beallitani a
megfelel6 Failsafe és RTL magassagot.

Mindig tartsa a dront a vizualis vonalban (VLOS), és figyelje folyamatosan.

Ne hagyja, hogy a mobiltelefon vagy egyéb tevékenység elvonja a figyelmét.

Ne repuljon alkohol, drogok vagy gyogyszerek hatasa alatt. Csak akkor repuljon, ha
mentalisan és fizikailag képes a dron biztonsagos iranyitasara, beleértve a kdrnyezetére vald
figyelmet is.

Ha a dron vagy a taviranyité akkumulatora lemerilében van, azonnal landoljon biztonsagos
helyen. A dron akkumulatoranak allapotat minden repulés elétt ellenérizze az akkumulator
toltottségjelz6 LED-jei segitségével. Javasolt a repulést minimum 80%-o0s toltottséggel
kezdeni.

©2025 ABZ Innovation



Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

e A repllés soran a pilétanak folyamatosan ellendriznie kell az akkumulator feszlltségét,
amelynek mindig 43,5 V felett kell lennie, még a Maximum Take-off Mass (MTOM) esetén
is. Az ABZ Control akkumulatorjelzé ikon csak tajékoztato jellegl, hozzavetbleges értéket
mutat.

e Soha nerepuljon 100 m-nél (328 lab) kozelebb nagyfeszultségl tavvezetékekhez vagy nagy
teljesitményd radidaddhoz (pl. radar, TV/radidallomas).

e Soha nerepuljon 30 m-nél (100 lab) kozelebb éplletekhez vizszintes iranyban.

e Leszallas utan kapcsolja ki a motorokat, majd a dront az akkumulator levalasztasaval, végul
a taviranyitét is kapcsolja ki.

e Ha ataviranyit6 jele megszlinik, a dron automatikusan atallhat Failsafe RTL (visszatérés a
kiindulasi pontra) Gzemmaddra.

Karbantartas és tarolas

e Ne hasznaljon sérult, torott vagy eloregedett propellereket.

e Permetezés utan azonnal tisztitsa meg a dront.

e Rendszeresen ellendrizze a dron allapotat, és vezessen repulési naplot.

e A drén leszallo labainak sérulésének elkerllése érdekében szallitas el6tt Uritse ki vagy
tavolitsa el a permettartalyt, a hasznos terhet, a tartozékokat és az akkumulatort.

e Az optikai ablakokon jelentkez6 nagy mennyiségl por vagy szennyez6dés befolyasolhatja a

LiDAR érzékel6 teljesitményét.

o Haszukséges az érzékelo tisztitasa, eldszor hasznaljon suritett levegdt vagy aeroszolos
sUritett leveg6t. Ne torolje le a poros optikai ablakot, mert ezzel csak tovabbi karosodast
okozhat.

o Haapor eltavolitasa utan az optikai ablakon még lathato foltok maradnak, szlikséges azt
is attoraolni.

o Ne hasznaljon szaraz lencsetorl6t, mert megsértheti az optikai ablak fellletét.
Hasznaljon isopropil-alkohollal atitatott lencsetorlét, és lassan tordlje, hogy a
szennyez6dést eltavolitsa, ne pedig szétkenje a feltleten.

o Ha az optikai ablak tovabbra is piszkos, enyhe szappanos vizoldatot lehet hasznalni a
finom tisztitashoz. Ezt kdvetbéen ismételje meg a fenti alkoholos térlést a maradék
szappanmaradvany eltavolitasahoz.

e Soha ne készitsen fényképet a LIDAR miikodése kozben. A LiDAR altal kibocsatott
lézerimpulzusok karosithatjak a mobiltelefon kamerajat.

e A drdnt csak a permetezérendszer teljes kiuritése, megtisztitasa és atoblitése utan szabad
tarolni.

e Hasznalat utan tisztitsa meg a dront, kulonos tekintettel a propellerekre.

e Ajanlotttarolasihémeérséklet: 5°C és 40°C (41°F és 104°F), érvényes a dronra, a taviranyitéra
és az akkumulatorokra is.

©2025 ABZ Innovation



Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

e Soha ne tarolja a taviranyitot vagy a dron akkumulatorait 0°C (32°F) alatti hémeérsékleten,
mert ez jelentds karosodast okozhat az akkumulatorcellaknal.
e Tarolja adront, a taviranyitét és az akkumulatorokat 60%-nal kisebb paratartalom mellett.
e Ataviranyitot és a dron akkumulatorait kb. 60%-0s toltottségi szinten kell tarolni.
e Az akkumulatorok hosszabb tarolas utan lemerilnek. A taviranyitét és a dron akkumulatorait
minden 3 honap tarolas utan le kell meriteni, majd ujra fel kell télteni.
e Hosszu tavu tarolas utan:
o Minden akkumulatort hasznalat elétt fel kell télteni és ellendrizni kell.
o A drén motorjait ellendrizni kell a szabad forgas szempontjabdl.

Személyes biztonsagi elirasok

e A permetezétartalyban 1évé vegyszerek hémeérséklete nem haladhatja meg a 45°C-ot
(113°F). Hasznalat kdzben a munkahémeérséklet 5°C és 45°C (41°F és 113°F) kozott legyen.

e A permetezési munka megkezdése el6tt mindig ellenérizze a dron allapotat (tomitések
allapota, esetleges szivargasok, permetezés mindsége) tiszta vizzel. Gyb6z6djon meg rola,
hogy minden megfeleléen mukodik, miel6tt vegyszerekkel dolgozna.

e A vegyszereket mindig a gyarté hasznalati utasitasa szerint készitse el6. Tartsa be a gyarto
altal el6irt keverési vagy higitasi aranyt. A nem megfelelé aranyban torténd keverés vagy
higitas tilos, mivel karos hatassal lehet az emberre és a kornyezetre, egészségkarosito lehet,
és a novények megfelel6 kezelését nem biztositja.

e Hasznaljon véddfelszerelést (véddszemulveg, gumikesztyl, munkaruhazat, biztonsagi cipd
vagy csizma), és minden munkafolyamat utan béséges vizzel dblitse at a permetezétartalyt
és a permetezérendszert. Tisztitsa meg a dront minden munkavégzés utan. A berendezés
tisztitasa utan mosson kezet, 0lt6zzon at, és a munkaruhazatot, valamint a véddfelszerelést
zart helyen tarolja. Vegyszerekkel végzett munka utan lehetéség szerint mindig
zuhanyozzon.

A dron kezelése és hasznalatara vonatkozo ovintézkedések

e Minden repulés megkezdése el6tt gondosan tervezze meg a dron repulési utvonalat.
Figyeljen kulonoGsen az alabbiakra:

o amegfeleld napszak kivalasztasa,
id6jarasi viszonyok,
kornyezeti tényezOk (példaul napfény),
a dron sodrodasa szél esetén,
szélsebesség,
repulési magassag,
a helyes sork6zok megtervezése,
fordulopontok kijeldlése,
akadalyok a munkateruleten.

o o0 O O O O o o
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

e Arepllés tervezésekor klildnosen figyeljen a szél okozta permetelés-eltoldédasra. Az eltérés
mértéke a kdvetkezd tényez6ktol fligg:
o akijuttatott permet mennyisége,
o arepulési magassag,
o arepulési sebesség,
o a cseppek mérete (amelyet a ventilator fordulatszama és a szivattyu szallitasi
teljesitménye hataroz meg),
o aszéliranya és sebessége.

e A repulés tervezésekor mindig vegye figyelembe a permetelsodrodas mértékét. A nem
megfeleléen megvalasztott repulési sebesség és magassag jelentésen rontja a munka
mindségét. Kovesse ezért a vegyszer gyartdja altal adott utasitasokat, és valassza ki a
megfeleld repllési sebességet, magassagot, valamint a kijuttatandd permet mennyiségét.

e Minden munkavégzeés soran mindig szamitani kell egy kis maradékra, ami a permetezétartaly
kapacitasanak kb. 1%-a.

e A permetezés befejeztével gondosan tarolja a megmaradt vegyszereket.

e A berendezést cserélheté akkumulator hajtja. Gy6z6djon meg rola, hogy az akkumulatorok
j6 allapotban és teljesen fel vannak toltve. Ne hasznaljon hibas vagy sérult akkumulatort. A
helyes hasznalatrdél és tarolasrdl olvassa el az akkumulator hasznalati utmutatojat.

e Az akkumulatorokat kulsé akkumulatortoltével lehet tolteni. Ehhez a tolté hasznalati
utmutatojat kell kdvetni.

e Az akkumulator teljesitménye hémérsékletfliggd, ezért mindig vegye figyelembe ezt a
jelenséget, és kovesse az akkumulator utmutatojat. Az akkumulatorokat és atoltést csak 5°C
és 45°C (41°F és 113°F) kdrnyezeti hémérséklet kdzott, és az akkumulator hémeérséklete
mindig legyen 10°C és 60°C (50°F és 140°F) kdzott.

e Az akkumulator kistulése nem linearis, és fugg a terhelést6l, hémérséklettdl, belsd
ellenallastdl és a cellak allapotatdl (MTOM). Az alabbi abra a dron akkumulatoranak tipikus
kisulési gorbéjét mutatja, 90%-os allapot mellett, 40°C-on (104°F), 7,5C terhelésnél,

50
48
46
44
42
40
38

Voltage (V)

100 90 80 70 60 50 40 30 20 10 0
Capacity (%)
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

e A dronra felszerelt kiegésziték, akkumulatorok és hasznos teher O0ssztomege nem
haladhatja meg a 14 kg-ot (30,87 Ibs), igy a dron teljes tomege nem Iépheti tul a Maximum
Take-off Mass (MTOM), azaz 29 kg-ot (63,95 Ibs).

e Az egy akkumulatorral elérhet®é maximalis repulési id6 nagymértékben fugg a felszallasi
tdmegtdl, amely er6sen kapcsolodik a felszerelt kiegészitbk és hasznos teher tomegéhez.
A kuldnbség a biztonsagos maximalis repulési idében egy Uresen felszerelt L10 V2 és egy
teljesen feltoltott, MTOM-mal replld L10 V2 kozott akar 9 perc is lehet.

o Adronmandverezhetfseégét és stabilitasat nagy mértékben befolyasoljak a hasznos terhek
vagy kiegésziték, kulonosen, ha ezek a Optimalis teher elhelyezési zonatdl tavol kerulnek
felszerelésre. Ha egy nehezebb eszkdzt a drdon sulypontjatdl eltérd pozicidba helyeznek, a
pilétanak kulonos ovatossaggal kell repllnie az igy megvaltozott iranyithatdésag és a
lassabb gyorsulas, fékezés, fordulas, emelkedés és sullyedés lehetésége miatt.

©2025 ABZ Innovation
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

Szallitasra vonatkozo informaciok

A drén szabadtérimezdgazdasagi munkakhoz készult. A dron személygépkocsi csomagtartdjaban,
teherautd rakterében vagy utanfuton is szallithatd. A megfelel6 rogzités alapvetd feltétele a
biztonsagos szallitasnak, mivel az egyenetlen utfelliletek és a kililonb6z6 terepviszonyok komoly
igénybevételt jelentenek. A nem megfelel6 rogzités sérlléseket okozhat, példaul a propellerek
deformaciojat vagy torését, a permettartaly karosodasat, szivargast, illetve a permetezdrendszer
meghibasodasat.

A berendezés szallitasa kulonos figyelmet és gondossagot igényel. A nem megfelel6en rogzitett
berendezés, illetve a mikodéséhez sziukséges tartozékok (dron, dronakkumulatorok,
akkumulatortoltd, aramfejlesztd, permettartaly, névényvédo szerek stb.) sériléseket okozhatnak,
amelyek a berendezés teljes meghibasodasahoz is vezethetnek. Ezért mindig gondosan rogzitse a
dront a szallitas soran, és a tartozékokat biztonsagos, megfelel6 helyen tarolja.

©2025 ABZ Innovation
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Altalanos tudnivalék ABZ Innovation L10 V2

Jel- és kommunikaciovesztés esetén

Az ABZ Innovation L10 V2 drdn szoftvere olyan biztonsagi funkcidkkal van ellatva, amelyek minden
koralmény kozott a biztonsagos mukodést szolgaljak. Ezek kozé tartozik a jel- és
kommunikaciovesztés kezelése is. llyen helyzet akkor fordulhat eld, ha a drén kikerul a
hatotavolsagbal, haajelet hegy, épulet vagy mas akadaly arnyékolja, illetve ha kdzeli berendezések,
elektronikai eszk6z0ok vagy magneses forrasok zavarjak a kommunikaciot.

llyen esetekben a dron egyértelm( utasitasokat tovabbit a kezel szamara, mikdzben a szoftver
automatikusan elinditja a biztonsagi protokollokat. A biztonsagi funkciodk felszallas elétt beallithatok,
meghatarozva, hogy a dron mit tegyen jelvesztés esetén.

Ezek az opcidk az alabbi médokon allithatok be:

Visszatérés a kiindulasi pontra (Return to Launch — RTL)
Megallas a jelvesztés helyén

Magassag tartasa

Leszallas

Emelkedés az el6re beallitott magassagra, majd visszatérés a kiindulasi pontra

O O O O O O

Az automatikus kuldetés folytatasa (Auto Mission)

Ha a dron elvesziti a kapcsolatot a taviranyitéval, vagy a kommunikacié megszakad, a taviranyito
kijelz6jén a kovetkezd Uzenet jelenik meg: ,COMMUNICATION LOST”, és arendszer hangosan be
is mondja (amennyiben a hangeré nincs némitva).

A dron és a taviranyitd automatikusan megkisérli a kapcsolat helyreallitasat. Amennyiben
lehetséges, a pilétanak javasolt kdzelebb menni a dronhoz, kilénodsen akkor, ha akadaly (példaul
épulet, fa vagy domb) talalhaté a két eszkdz k6zott. Amint a kommunikacio helyreall, a pildtanak
vissza kell vennie a kézi iranyitast, példaul a Loiter modra valtva.

Utk6zés esetén a dron rendszerint automatikusan lefegyverzi magat (leallitia a motorokat). Ha
azonban a propellerek tovabbra is forognak, a pilétanak azonnal aktivalnia kell a motor vészleallitast
a C és D gombok egyideji lenyomasaval, még abban az esetben is, ha a ,Communication Lost”
Uzenet lathato a kijelzdn.

Soha ne kodzelitsen meg miikodoé dront!

©2025 ABZ Innovation
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Altalanos tudnivalok ABZ Innovation L10 V2

Kotelez6 tavoli azonositas Dronetag eszkozzel

Biztonsagi okokbdl a drénok tavoli azonositasa kdtelezd az Egyesiilt Allamokban és az Eurépai
Unidban. Minden dréonnak fel kell szerelni egy Remote Identification (RI) eszkozzel, amely a
mUikodés kdzben a dronrdl sz616 informaciokat helyileg sugarozza.

Az L10 V2 drén a Dronetag DRI Remote ID modul-lal van felszerelve, és megfelel az Eurdpai Unid,
valamint az Egyesiilt Allamok jogszabalyi kévetelményeinek.

A dréon Remote ID-je a sorozatszama, amelyet a repulés soran az eszkdz sugaroz. A dronrendszere
megakadalyozza a felszallast, ha a Remote ID nem mUikodik.

A RID ikon jelzi a Remote ID rendszer miikodési allapotat. Ha az ikon z6ld, a Remote ID helyesen
sugaroz.

LoiterRel

©2025 ABZ Innovation
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Az ikonra kattintva ellen6rizhet6 a Remote ID modulhoz szikséges adatok szolgaltatasaért felelés
rendszerek allapota.

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASICID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

Az ARM STATUS mezé visszajelzést ad a dron helymeghatarozé hardverének és szoftverének
megfelelé mikddésérdl. Hiba esetén ez az ikon pirosra valt, és ennek kovetkeztében a Remote ID
ikon is pirosra valt, jelezve a Remote ID rendszer hibajat. A dron egy hibauzenetet is kiad, amely
szerint az Open Drone ID problémaba Utkozott (pl. nem érkezik helyadat-tizenet).

A GCP GPS mez6 visszajelzést ad a Transmitter radiés GPS (hardver és szoftver) megfelel
mukodésérdl. Hiba esetén ez az ikon pirosra valt, és a Remote ID ikon is pirosra valt, jelezve a
Remote ID rendszer hibajat. A dron egy hibaluzenetet ad, amely szerint az Open Drone ID
problémaba Utk6zott (pl. nem érkezik helyadat-tizenet).

A RID COMMS mez§ visszajelzést ad a Remote ID modul és a dron kozotti kapcsolat megfeleld
mukodeéserol.

A BASIC ID mez6nek mindig zoldnek kell lennie, jelezve, hogy a dron sorozatszama Remote ID-
ként beallitasra kerult, és sugarzasra kerul.

©2025 ABZ Innovation
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Ha a Remote ID rendszer hibat jelez a drén vagy a taviranyité GPS-jelének hianya, illetve
hardverhiba miatt, a dron megakadalyozza az ARM allapotba Iépést.

O

[09:11:56.797] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:11:57.000] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:04.390] Info: No ap_message for mavlink id (141)
[09:12:14.381] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:27.040] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:34.376] Info: No ap_message for mavlink id (141)

A dron a felszallastdl a kikapcsolasig folyamatosan figyeli a Remote ID m(ikodését, és minden
hibardl vagy meghibasodasrdl értesitést ad az ABZ Control alkalmazas felsé savjaban.
Ha a Remote ID rendszer repulés kozben hibat észlel, a RID ikon pirosra valt, és a dron egy
hibaltzenetet ad ki, amely szerint az Open Drone ID problémaba Utk6zott (pl. nem érkezik helyadat-
Uzenet).

Ha a Remote ID rendszer miikodés kozben hibat észlel, a piléta nélkdili légijarmi mar nem
sugarozza a standard Remote ID lizenetelemeit. 1

1A pildtanak a 14 CFR Part 89 (A pildta nélkili légijarmivek standard Remote ID-janak minimalis
teljesitménykovetelményei) elbirasainak megfeleléen a leheté leghamarabb le kell szallitania a piléta nélkdili
légijarmuvet.

https://www.ecfr.gov/current/title-14/chapter-l/subchapter-F/part-89

©2025 ABZ Innovation
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Vészhelyzet bejelentése

A Remote ID fellletén a pildta a ,Vészhelyzet bejelentése” gombra kattintva indithatja el a funkciot.
A vészhelyzet bejelentéséhez a gombot 3 masodpercig nyomva kell tartani. Ezt a funkciot olyan
helyzetekben lehet alkalmazni, mint példaul a dron iranyitasanak elvesztése, személyekre vagy
vagyonra jelentkezd veszeély, illetve egyéb vészhelyzeti szituaciok, a piléta dontése szerint.

ARM STATUS ~ RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

|

Vészhelyzet bejelentésekor a dron sugarozni kezdi a vészhelyzeti statuszt. A vészhelyzet
térléséhez nyomja meg és tartsa lenyomva ugyanazt a gombot (amely most a ,Vészhelyzet torlése”
feliratot mutat) 3 masodpercig.

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

EMERGENCY HAS BEEN
DECLARED, Press and
Hold for 3 seconds to

cancel

Clear
Emergency

|
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Taviranyito
Az L10 V2 kizarélag az ABZ Innovation altal biztositott, specialis ABZ Control szoftverrel ellatott

taviranyitokkal kompatibilis. Minden firmware- és szoftverkombinacié kompatibilis a drénnal.
Elérheté taviranyitd egység:

* ABZ Innovation MK15
Mas eszkdzok vagy alkalmazasok nem kompatibilisek a dron iranyitasara, ezért hasznalatuk tilos.

Az MK15 taviranyitdé Android operacios rendszeren alapuld eszkoz, integralt radiokommunikacios
rendszerrel a dronhoz. Az ABZ Control alkalmazast futtatja, amely lehetévé teszi a dron
iranyitasat, a piléta szamara pedig teljes hozzaférést biztosit a telemetriai adatokhoz és a fejlett
repulési tervezéshez.

Night kit (optional)
' Lamp On
@® Lamp Off 3—‘
‘ Lamp On

Altitude control
method

0 Relative mode

Start payload test '
’—E Stop payload test @

e Follow terrain AltHold control method

Emergency stop

Ha a taviranyitd ki van kapcsolva, a taviranyitd akkumulatoranak toltottségi szintjét a
bekapcsologomb rovid megnyomasaval ellendrizheti. A kék LED-ek a toltottségi szintet jelzik. Az
el6tte elhelyezett egyetlen LED visszajelzést ad a dron és a taviranyitd kozotti kapcsolatrol. Ha a
LED zd4ld, a drén és a taviranyito csatlakoztatva van egymashoz.

©2025 ABZ Innovation
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A taviranyité bekapcsolasahoz nyomja meg egyszer réviden a bekapcsoléogombot,
majd egy masodik alkalommal hosszabb ideig, amig hallja arendszer hangjelzését.

A taviranyitét csak kikapcsolt allapotban lehet télteni, kizarélag a mellékelt
gyorstoltovel. A taviranyité miikédés ké6zben nem toltheto.

Speaker Type-C Micro SD card

Upgrade
(VART)

Micro SIM card

1/4-inch screw hole

1. Csatlakoztassa a taviranyitét a gyorstoltéhoz, majd dugja a haldzati
csatlakozodba.

2. Atoltésjelz6 LED-ek pirosan vilagitanak, amig a foldi egyseég toltodik.

3. Atdltésjelz6 LED-ek zolden vilagitanak, amikor a toltés befejezddott.

HDMI
(not in use) USB

Right scroliwheel
(Camera angle)

3 Stage switch

3-Stage switch
o (Payload test/Off/-)

Ha réviden megnyomija a bekapcsolégombot, a képerny6 kikapcsol (energiasporold mod). Ha a
gombot 1 masodpercig nyomva tartja, a taviranyitd kikapcsolasanak vagy a képerny6kép
készitésének lehetbségei kozul valaszthat.

©2025 ABZ Innovation
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Taviranyité beallitasai

Az Android navigacios savhoz a képernyo tetejérél lefelé huzassal, vagy a képerny6 jobb szélérél
befelé huzassal férhetsz hozza.

Q. 3

ABZdrone Bluetooth

Emergency calls only

Gp

A téglalap alaku ikon lehetévé teszi az alkalmazasok kozotti valtast. A kor ikon visszavisz a
féképernybre. A haromszog ikon a korabbi képernyére lépést teszi lehetéveé (ezt a funkciot az ABZ
Control alkalmazas nem tamogatja).

A taviranyité akkumulatoranak allapota az Android menuben jelenik meg (a képernyd tetejérél
lefelé huzva).

v

G Google Play services

Your data isn't backed up
Add a backup account now

p Android system ° . * @

ABZdrone Bluetooth Hotspot
No SIM card

Emergency calls only

GpPp -

©2025 ABZ Innovation
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Allitsa be a kijelzd fényerejét és a hangerejét mindig a kdrnyezeti viszonyoknak megfeleléen
(fényviszonyok és zajszint)! A kijelz6 fényerejének és a hangnak a beallitasa mindig elérheté az
alap Android menubél, a képernyé tetejérdl lefelé huzva, ahol az altalanos Android gyorsmenu
jelenik meg, még az ABZ Control szoftver mikodtetése kdzben is.

Ha ismét lefelé huzza az ujjat a képerny6 tetejérdl, megjelenik a csuszka a kijelz6 fényerejének
bedllitasahoz:

Q. 3

ABZdrone Bluetooth
No SIM card

Emergency calls only

GP -

Kattintson a Beallitasok (fogaskerék ikon) menure, majd gorgessen le a Hang menlig, és
koppintson ra, hogy megjelenjenek a hangerd-szabalyozo csuszkak.

1407 G P +W & 56%

Q_  Searchin Settings

Display
Wallpaper, sleep, font size

Sound
Volume, vibration, Do Not Disturb —

Storage
49% used - 8.16 GB free

©2025 ABZ Innovation
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A Média hangereje szabalyozza az ABZ Control alkalmazas riasztasainak és informacioinak
hangerejét. Er6sen ajanlott, hogy mindig a maximalis hangerdre legyen allitva.

1526 G P ‘W E52%
&« Sound Q
J Media volume o
@
‘. Call volume ®
.

ﬂ Ring volume

Alarm volume
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Haldozati beallitasok

Az ABZ Control alkalmazas megfelelé6 miikodésének biztositasahoz az Ethernet-
kapcsolatot mindig be kell kapcsolni. Ezt a beallitast az Android Beallitasok > Halézat
és internet meniipont alatt talalod.

10:11 T A O 9 869%
&« Network & Internet Q
Wi-Fi
' ABZdrone .
&y Ethernet _ 10011 T A i ‘9 §69%
&« Ethernet O\

A Mobile network Ethernet
Open Ethernet

O Data usage
1.45 GB used on Wi-Fi

Setting Ethernet

Internetkapcsolat

A taviranyitd internethez csatlakozhat Wi-Fi vagy Bluetooth kapcsolat segitségével, példaul
routerrdl, mobiltelefonrdl, tablagéprél vagy laptoprol megosztva.

Ezek az opciok az Android Beallitasok menujében érhet6k el (a képerny6 tetejérél lefelé huzva), a
Wi-Fi vagy Bluetooth ikon hosszan tartd lenyomasaval, vagy a fogaskerék ikon megérintésével.

G Google Play services

Your data isn't backed up
Add a backup account now

P Android system

Emergency calls only

GP -

©2025 ABZ Innovation
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Az almenuben a funkcio be- és kikapcsolhato, valamint csatlakozhatunk az elérhetd eszk6zokhoz.
A Wi-Fi csak 2,4 GHz-es hal6zatokon mikodik. Ha a taviranyitd nem ismeri fel a mobil eszkoz Wi-
Fi halozatat, az internetkapcsolathoz a Bluetooth hasznalata javasolt.

Bluetooth-kapcsolat beallitasa internet-hozzaféréshez:

1. Kapcsold ki a Wi-Fi-t a taviranyiton.
2. Kapcsold be a Bluetooth hotspot / internetmegosztast a mobil eszk6z6don.
3. Kapcsold be a Bluetooth-t a taviranyiton, és parositsd a két eszkozt.
4. Ha az eszkdz csatlakozott a taviranyitohoz, allitsd be az internetkapcsolatot.
5. Koppints a fogaskerék ikonra az eszk6z neve mellett, majd kapcsold be az Internet-
hozzaférést.
1436 G P O & 55%
& Previously connected devices O\
O
=@ SIYI-6801134059 o
.  YOURDEVICE e
< @)
|
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A drén iranyitasa

A drén Uzemeltetése csak az ezen kezel6i kézikonyv teljes betartasaval, kulonos tekintettel a
ellendrzé listakra, engedélyezett.

Kézi replilési parancsok — a repulési modok valtasa a kézi iranyitas kivalasztasahoz:

® Loiter repiilési mod: A gomb - (GPS-alapu) a repulést kézzel kell iranyitani a
karokkal. Ha mindkét kart teljesen elengedjuk, a dron megall és lebeg a
tényleges GPS-koordinatainal.

® AltHold repiilési mod: C gomb (GPS-helymeghatarozas nélkul). A repulést,
fékezést és megallast kézzel kell iranyitani a karokkal, a dron nem tartja a
helyzetét, és a pilotanak a szélhatasokat is ellensulyoznia kell. A dron csak a
barometrikus nyomasérzékelbjére tamaszkodva tartja a magassagot. A
pilétanak figyelnie kell a |égkori és id6jarasi valtozasokbdl adédo
magassagvaltozasokat.

Automatikus repiilési parancsok - repulési modok valtasa automatikus repulések inditasahoz:

Automatikus repulési mod: csuszka a képernyén — (GPS alapu) a dron végrehajtja a feltoltott
kuldetést (Mission Planner alkalmazassal vagy az ABZ Control alkalmazassal a taviranyiton
|étrehozott kuldetés). Mindig inditsa el a dront kézzel, és emelkedjen biztonsagos magassagra,
mielbtt atvaltana az Automatikus repulési modra.

Visszatérés a kiindulasi pontra (Return To Launch) repiilési méd: B gomb - (GPS alapu) a
drén a legrovidebb utvonalon repul vissza a kiindulasi ponthoz (ha manualisan nem valtoztattak
meg, megegyezik a felszallasi ponttal) a megadott magassaghban
(Beallitasok/Biztonsag/Visszatérés a kiindulasi pontra), majd automatikusan leszall

Minden automatikus repulést barmikor megszakithat a pildta azzal, hogy visszakapcsol a
manualis repulési modba (Loiter vagy AltHold).

Vészleallitas: Vészhelyzet esetén nyomja meg egyszerre a C és D gombot legalabb 2
masodpercig. A motorok azonnal leallnak, és a drén a féldre zuhan.

©2025 ABZ Innovation
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A dron délés- és sodrodasi szogeit, a fordulasi sugarat, valamint a fel- és leszallasi sebességeket
afirmware korlatozza a biztonsagos repulés érdekében. A piléta biztonsagosan iranyithatja a dront
a lehetséges pildta-beavatkozasok keretein belll; tovabbi kézi korlatozasok bevezetésére nincs

Night kit (optional)
1‘ Lamp On
@ Lamp Off 3—|
‘ Lamp On

Altitude control
method

o Relative mode

o Follow terrain

Start payload test '
’—E Stop payload test @

Emergency stop

szukség.

® Felszallas: Valts ,Armed” (Felszerelt) modra ugy, hogy a bal oldali vezérlébotot
teljesen jobbra-le felé tolod, amig a kijelz6n meg nem jelenik az ,Armed” felirat,
majd engedd el.

® Repiilés: Miutan a motorok elindultak, iranyitsd a dront manualisan a bal és
jobb botokkal (alapértelmezett: Mode 2), és emeld fel biztonsagos magassagba
(legalabb 2 m).

® Leszallas: Manualisan szabalyozd a sulllyedési sebességet, és lassits, miel6tt
a foldre érne a dron.

Leszallas utan: Valts ,Disarmed” (Kikapcsolt) modra ugy, hogy a bal oldali vezérlébotot teljesen
lefelé tolod, amig a kijelz6én meg nem jelenik a ,Disarmed” felirat és a motorok teljesen leallnak,
majd engedd el.
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Gyo6z6dj meg rola, hogy az ,,Armed” (Bekapcsolt) méd aktivalasa utan azonnal elengeded
a botot, kiildnben a rendszer véletlennek fogja érzékelni a miiveletet, és visszakapcsol az
el6zéleg kivalasztott modra..

Arm Disarm

Amikor a dront aktivalod (,arm”) vagy deaktivalod (,,disarm”), a kijelz6n nagy narancssarga felirat
jelenik meg, jelezve a dron statuszanak valtozasat. Ha a hangjelzés be van kapcsolva, a rendszer
hangosan is bejelenti ugyanazt:

©2025 ABZ Innovation
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ABZ InnovationL10V2

Alapértelmezett vezérlés (mode 2)

Left stick

Right stick

@

El6re/hatra

4—%—»

Balra/jobbra

©2025 ABZ Innova tion
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A pumpa/payload manualis inditasa

Ha a dron tartalyat teljesen kitritették, és el6szor toltik fel folyadékkal, a pumpa kézzel is indithatd
a felszallas el6tt, hogy el6segitse a folyadék aramlasat az Ures csovekbdél. Ezt a modszert a
permetezérendszer atoblitésére is lehet hasznalni.

Minden esetben ezt a funkciot csak az automatikus repulési terv Upload gombjanak megnyomasa
el6tt szabad hasznalni, ha szikséges! A permetezérendszer tisztitasahoz és dblitéséhez javasolt
a Test Pump pwm 1900 és a Test Spinner pwm 1100 és 1900 értékek hasznalata (a CDA forgas
legalacsonyabb és legmagasabb értékei).

A szukséges bedllitasokat az ABZ Control alkalmazasban a Settings > Payload menUpont alatt
lehet elvégezni, a Sprayer kivalasztasaval. A funkciot a jobb oldali haromallasu kapcsolé hatrafelé
torténd elforditasaval lehet aktivalni.

98%
49.38V

Disarmed I y, 4

Select Payload:

Sprayer v

Sprayer Settings

Payload test spinner PWM

Payload test pump PWM

Pre Spray:

Pre Spray PWM:

Pre Spray time (s):

Start payload test
Stop payload test @

= 4
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ABZ Control Szoftver Attekintése

Az L10 V2 csak az ABZ Innovation altal biztositott, specialis ABZ Control szoftverrel rendelkez6
vezeérldkkel kompatibilis. Mas eszkdzok vagy alkalmazasok nem kompatibilisek a dron
iranyitasara, ezért azok hasznalata tilos a dréonnal.

A drén Uzemeltetése el6tt és kdzben nem szukséges szoftverfrissités, a jovibeni frissitések csak
opcionalisak. A jov6beni szoftverfrissitések nem befolyasoljak az iranyitasi és repulési funkciokat.
A szoftverfrissités folyamatat a frissitbcsomag dokumentacioja részletesen ismerteti. Minden
informacio és fajl elérheté a kdvetkezdé weboldalon: abzinnovation.com/updates. Kérjuk,
latogassa meg ezt az oldalt, ha szoftver- vagy firmware-frissitési lehet6ségeket keres.

Inditsd el az ABZ Control repilésvezérl6 és tervezé alkalmazast a
kezdéképernyon talalhaté ikonjara kattintva.

|

D A4 SIYI
ABZ-Control SIYI FPV. YLIX SiYiQGroundControl

Az ABZ Control alkalmazas elinditasa utan egy felugrd ablak jelenik meg a kdvetkez6 Uzenettel:

ABZ-Control

Allow ABZ-Control to access CP2102 USB
to UART Bridge Controller?

D Always open ABZ-Control when CP2102 USB
to UART Bridge Controller is connected

CANCEL OK

Engedélyezze az ABZ Control szamara a hozzaférést az USB-UART vezérl6hdz. Kattintson az
OK gombra.
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Az alkalmazas elinditasa utan a kovetkez6 képernyd jelenik meg. A felsé menusorban talalhatok a
f6 nézeteket jelol6 ikonok. A bal fels6 sarokban 1évé ABZ Innovation ikon a Repulés nézetre (Flight
view) navigal.

Flight view Flight planning Settings

l | |

Disarmed’ .l

e g/ \,’N
1‘ \ ’

J

y ﬁ} Height: m Speed: m/s Rel: m
A 0.8 00 1.3
FLDist m DTH: m
12

A fels6 sav jobb oldalan érhet6k el a Beallitasok (Settings) és a Repuléstervezés nézet (Flight
planning / A - B ikon).

A drén bekapcsolasa és csatlakoztatasa utan a fels6 részen statuszikonok jelennek meg, tdbbek
kozott: Jarmluzenetek, OBA statusz, Kapcsolati statusz, GNSS statusz, Dronakkumulator-
allapot, Hasznos teher statusz, Tartalyszenzor-allapot és Remote ID statusz.

Height: m Speed: m/s Rel: m
0.0 0.0 -0.6
FLDist m  DTH:m
0.0 1.4

A felsé sav bal oldalan egy piros tiltdjel arra utal, hogy a dron még a rendszereit késziti el a
repuléshez. Ha az ikon z0ld pipara valt, a dron készen all a repulésre.
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AutoTerr

25m

Uiy,

5

2812092

ABZ InnovationL10V2

’ I ﬁt Height: m Speed: m/s Rel: m

< 7
FLDistt m DTH: m
106.8 50.1

@ Systems ready:

‘ Not ready to fly | ° Ready to fly

@ Flight mode and altitude hold method

@ Sygnal strenth o

@ Obstacle avoidancce (OBA) status

. OBA inactive

’ OBA active (manual mode) | . OBA active (automatic mode)

@ Vehicle messages

‘ New messages available | . No new messages available

@ GNSS status 9
Above: Number of satellites

Below: RTK connaection feedback

@ Drone Battery status ‘ e .

Above: charge percentage
Below: Battery Voltage

Payload status

. Sprayer OFF | . Sprayer ON
. Spreader OFF | ‘ Spreader ON
e Trichograma OFF | o Trichograma ON

@ Remote ID (RID) Status

. RID healthy |

Tank status

The tank is filled.
The tank isempty | The number indicates

the remaining amount.

. RID unhealthy
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Az RID ikon a Remote ID rendszer mukodési allapotat jelzi. Ha az ikon zdld, a Remote ID
megfelelbéen sugaroz. Az ikonra kattintva ellenérizhet6k azoknak a rendszereknek az allapota,
amelyek a Remote ID modulhoz szikséges adatokat szolgaltatjak. A Remote Identificationnel
kapcsolatos tovabbi informaciokért a Mandatory Remote identification with Dronetag olvashatsz
(13. oldal).

85%
55.03V

ARM STATUS ~ RID COMMS

GCS GPS BASICID

Press and Hold below
button to declare
emergency

EMERGENCY

Ha a Remote ID rendszer hibat észlel — példaul a drénon vagy a taviranyiton tapasztalt
elégtelen GPS-jel miatt, illetve hardveres meghibasodas kévetkeztében -, a drén
megakadalyozza az élesitést!

A dréon akkumulatorikonja mellett lathatd a toltottségi szazalék és az akkumulator feszultsége.
Repllés kdzben folyamatosan figyelni kell az akkufesziltséget, amelynek 43,5 V felett kell
maradnia akkor is, ha a dron a maximalis felszallétdmeggel (MTOM) Uzemel.

Disarmed
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A dron akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt is ellenérizni kell az akkumulatoron talalhato
toltésjelz6 LED-ek alapjan. A repulést legalabb 80%-0s toltottségi szinttel javasolt megkezdeni.

A Repllés allapotsavban lathatd informacio az altitudétartas maédjardl (LiDAR-rel vagy Relativ a
terepkovetés) és a dron aktualis repulési modjarol.

AutoTerr

25m

| IS

-
4

%2

5

2812032

Height: m Speed: m/s Rel: m

3.7 S 4.9
FLDist:t m DTH: m
106.8 50.1

Az alabbi allapotokat jelenitheti meg:

e Elesitetlen (Disarmed)

e LoiterTer: Loiter — Terpkovetési mod

e LoiterRel: Loiter — Relativ méd

e Auto mode - Forest mode

e AutoTerr: Auto mode — Terepkovetés

e AutoRel: Auto mode — Relativ maéd

e RTL (Returnto Launch mode - Hazatérés)

A dront csak akkor szabad repulni, ha a zold pipa lathato, legalabb 7 miiholdkapcsolat van, és a
LOITER repulési mod van kivalasztva.
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A bal oldalon harom Repulésfunkcio gomb talalhato:

e Akereszt gomb segitségével, . arepulési mod valthaté. Valaszthaté az
Altitude Hold és a Loiter mod kozott.

e A Home gombbal . elindithaté az RTL (Return to Launch - Visszatérés a
kiindulasi ponthoz) repulési mod. A dron ezutan azonnal visszatér a kiindulasi
ponthoz, megerdsités kérése nélkul, az Beallitasok > Biztonsag >
Visszatérés a kiindulasi ponthoz alatt megadott beallitasok szerint.

e Acélpont gomb . segitségével kivalaszthato, hogy a térkép mire legyen
kdzépre igazitva: a kiildetésre (Mission), a dronra (Vehicle) vagy a
taviranyitéra (Remote Controller).
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';J Height: m Speed: m/s Rel: m
0.1 0.0 -0.7

FLDistt m DTH: m

0.0 14.2

A Repllés nézetben, ha a dronra fel van toltve egy kildetés, a képernyd aljan harom ablak jelenik
meg: a Kameranézet, a Telemetria ablak és a Miiveleti ablak. A fehér nyilakra (1) kattintva
elrejtheték az ablakok. A kameraképnek harom lehetséges nézete van: rejtett, alapértelmezett
(minimalis, teljes képernyds térképpel) vagy teljes képernyds (minimalis térképpel). Ezek kozott a
nézetek kdzott a fekete sarokra kattintva lehet valtani (2).

LoiterRell . a;K ;M.

55.25V

0.7 0.0 -0.1
FLDist:t m DTH:m

00 00 o

Telemetry window

Camera image Mission window
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A Telemetria ablak valds idejli telemetriai adatokat jelenit meg, beleértve a mUikodési
informaciokat és a dron méréseit.

A Telemetria ablakban a repuilés soran a kdvetkez6 adatokat lehet figyelemmel kisérni:
Height (Magassag) — A LIDAR altal mért aktualis talajtavolsag.

Rel — A felszallasi ponthoz viszonyitott relativ magassag.

Speed (Sebesség) — A dron aktualis sebessége.

FLDist (Flight Distance - Repiilési tavolsag) — A dron altal a felszallasi
ponttdl megtett tavolsag.

® DTH (Distance from Home - Tavolsag a kiindulasi ponttol) — A kiindulasi
ponthoz (felszallasi pont) mért tavolsag.
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Haadroénra kuldetés lett feltdltve, a Miiveleti ablak a pilota szamara a kdvetkez6 lépéseket jeleniti
meg, és hozzaférést biztosit a legfontosabb funkciokhoz az automatikus repulés soran.

Miutan megadtad a tartaly folyadékszintjét, élesitetted a dront, és manualisan felszalltal, a
Mission Start gomb elérhetévé valik.
(Tovabbi informaciokeért a kuldetés inditasarodl: Starting the mission (65. oldal).

Mgz
s

281209

Height*m..Speed: m/s Rel: m
4.4 5.8 5.2
FLDist:t m DTH: m

24.0 24.0

Ha a dréon Auto Mission médban van, ez a gomb Pause Mission-ra valtozik. A szuneteltetésre
kattintva a dron Loiter médra valt.

Height: m Speed: m/s Rel: m

. 45 30 56
FLDist m DTH:m
76.4 713
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2 ‘ e 64%
LoiterRel . % 5525V

25m
| N

2 f ﬁ Height: m Speed: m/s Rel: m
e 07 00 !-0.1

FLDist: m  DTH:m
0.0 0.0

Repulés kdzben, a MUveleti ablakban:

e A Beallitasok (Options) gombbal (1) a klildetés és a permetezési beallitasok
modosithatok a kuldetés sziineteltetése utan.

e Az OBA gombbal (2) manualisan jelolhetd meg egy akadaly. (Tovabbi
informaciokeért: obstacle avoidance, 52. oldal)

e Az Exit Mission gombbal (3) tordlhet6 a kuldetés a dronrdl.
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Beallitasok

A Beallitasok menidben modosithatok a felhasznaldi felllet beallitasai (pl. nyelv vagy
meértékegységek), konfiguralhaté a dron Failsafe és klldetéssel kapcsolatos viselkedése,
bedllithatd az akadalykertlé rendszer és a dron alapértelmezett viselkedése, illetve
konfiguralhatok a hasznos terhek. A Beallitasok eléréséhez érintsd meg a fogaskerék ikont
képerny6 jobb fels6 sarkaban.

Disarmed .l

100 m

g o
¢ ﬁ] Height: m Speed: m/s Rel: m 1020

% () 16=11
a4l 07 o0 (12 N
FLDistt m DTH: m
0.0 13

A General (Altalanos) meniiben kiilénb6zd bedllitdsok konfiguralhatok, tdbbek kozott az ABZ
Control fellleten hasznalt alapértelmezett mértékegységek, valamint a Repullés nézet hattérben
megjelend online térkép szolgaltatoja.

' 92%
Disarmed .l )5 25 57.67V

<= Unit system

Units:

Miscellaneous

Language System

Color Scheme Indoor

Map Provider Bing
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A Camera View (Kameranézet) szakaszban lathatd az ABZ Control altal hasznalt kameratipus. Az
alapértelmezett beallitas az FPV.

Camera View

Choose camera type

‘FPV*‘

Therma|aneous

Language System

Fligth view map type Google + Hybrid

Show PreArm messages Off (User menu active)

Developer menu .

A drén aktualis szoftververzidja az oldal aljan lathaté. Ha a dronnal kapcsolatban megkeresed a
Tamogatasi Kozpontot (Support center), ezt az informaciét meg kell majd adnod. Ugyanezek az
adatok a Settings > Versions menubdl is elérhetdk.

.Save log after each flight

. Save CSV log of telemetry data

ABZ Control Version
2.0.0

Firmware Version

Model of Controller Device

MK15

Build number: 0

Apk build tag: 0414_15
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Biztonsag- a FailSafe beallitasa

Egy UAS hasznalata soran el6fordulhatnak varatlan események, amelyek beavatkozast
igényelnek. A FailSafe beallitasokat jogszabaly irja el6, els6sorban a személyi sérlilések és anyagi
karok megel6zése érdekében. A Settings > Safety menutpont alatt minden ujrepulés vagy kuldetés
el6tt mindig ellendrizni és konfiguralni kell a FailSafe beallitasokat.

® Arm Lock Sensor Status: Beallithatd, hogy a karzar-érzékeld visszajelzése —
vagyis a karok rogzitettségi allapota — bekerlljon-e az élesités eldbtti
ellenérzésbe. Ha engedélyezve van, a dron nem engedi az élesitést,
amennyiben az érzékel6 azt jelzi, hogy valamelyik kar nincs rogzitve.
(Hibauzenet: Arms are not secured, check them again!)

Ha ez a funkcio engedélyezve van, a karok rogzitettségi allapota a megjelenitett
vizualis jelzés alapjan ellendrizhetd. A propeller koruli zold kor azt jelzi, hogy az
adott kar rogzitve van.

® General failsafe triggers: beallithatd, hogy a gép mit tegyen a taviranyito
jelének elvesztése esetén.

® Returnto Launch: beallithatdok az automatikus hazatérés paraméterei

O Meghatarozhatd, hogy a jelenlegi vagy egy megadott magassag legyen-
e az érvényes.

O Beallithatd, hogy a drén varakozzon-e és lebegjen-e a felszallasi pozicid
folott a leszallas elétt.

O Aveégso leszallasi szakasz magassaga nem lehet mas, csak 0.

O Megadhatd a végsé leszallasi szakasz sullyedési sebessége (a drén
korlatai altal behatarolva).

O Return speed: meghatarozhatd, milyen sebességgel repuljon a drén
Return-to-Launch modban.
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® Return to Mission: A megszakitott klldetés folytatasanak paraméterei
allithatdk be. A drén a legrovidebb elérhetd utvonalon tér vissza a megszakitas
pontjara.

O Meghatarozhatd, hogy a visszatérés soran a jelenlegi magassagot vagy
egy megadott magassagot hasznaljon-e a rendszer. Alapértelmezés
szerint a dron a jelenlegi magassagot alkalmazza.
Ha egy konkrét magassag kerul megadasra, a dron el6szor erre a
magassagra all be, majd ezt kovetéen repll tovabb a megszakitas
pontjara. Megjegyzés: A megadott magassag a kiindulasi ponthoz
(home point) viszonyitott relativ érték.

O Megadhat6 a visszatérés sebessége (a dron korlatai altal behatarolva)
® GeoCage: beallithatok virtualis hatarok, amelyeket a dron nem Iéphet at.

O A Circle Centered on Home beallitas azt jelenti, hogy a dron megall, ha
eléri a megadott sugarat a kiindulasi ponttdl (Home).

O A Maximum Altitude beallitas azt jelenti, hogy a dron nem emelkedik a
felszallasi ponthoz viszonyitott megadott magassag folé.

® Prearm checks: Az élesités el6tti ellenérzések célja, hogy minden olyan
funkciot és rendszert ellendrizzink, amelyek a dron biztonsagos élesitéséhez
és repuléséhez szlkségesek. Az ebben a szakaszban felsorolt 6sszes prearm
ellenérzés elengedhetetlen és kotelezd a biztonsagos mikodéshez; ezeket a
beallitasokat ne modositsd.

A dron iranytartasat és repulési sebességét is beallithatod a Return-to-Launch (RTL)
modban. Ezekhez a beallitasokhoz Iépj a Settings > ABZ Flight > Heading behavior
during RTL menube.
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Miveleti funkciok:

® None: adrén nem hajt végre semmilyen muveletet, a jelenlegi repulési médban
marad.

® Land: adron ajelenlegi pozicional leszall, majd a leszallas utan élesitést old.

RTL: a dron RTL moddra valt, a Return to Launch beallitasoknak megfeleléen
visszarepul a felszallasi ponthoz, majd leszall és a leszallas utan élesitést old.

General Failsafe Triggers

General failsafe: | RTL v

Continue Mission if GCS Failsafe

|
\
| @B o

Return to Launch

‘ Return at current ahtitude
‘ o Return at specified altitude:

h 5 Lmlc' above Home for

Return to Mission

ORelum at current altitude

.Relum at specified altitude

Retumning speed

GeoCage

Arming Checks

onfi
V".umO(tunw:vy p;r

©2025 ABZ Innovation
43



Taviranyito ABZ Innovation L10V2

RTK beallitasok

Az RTK menuben csatlakozhatsz egy szerverhez, amely RTK korrekciot biztosit a dronod
szamara, vagy csatlakozhatsz az Emlid bazisallomasodhoz LoRa radion vagy NTRIP-en
keresztul.

RTK Source Type
,"’—\

. Lo_ra radio with module Emlid RS base station

The most stable RTK solution.
If you not use, choose 'None' to Deactivate.
If itis turned on you have to configure the frequency.

. Network RTK

You can connect to an online server that provides RTK corrections for your drone.
You'll need a mobile network or Wi-Fi connection to use this method.

ONone

Disconnect from LoRa module and network RTK.

Ha Emlid RS bazisallomast hasznalsz LoRa kapcsolaton keresztul, gy6z6dj meg réla, hogy az
Output: LoRa beallitassal mikddik, és a frekvencia megegyezik a Base output értékkel, amely
az Emlid Flow alkalmazasban van megadva. Emlid RS bazisallomashoz NTRIP segitségével is
csatlakozhatsz a Network RTK opcidval. A szukséges hitelesit6 adatokat az Emlid Flow
alkalmazasban talalod.

RTK Configuration

Please set your Emlid RS device Base output to Lora
And configure it to the same frequency as chosen here.

.~ 0 WMHz | Apply

A Network RTK alatt csatlakozhatsz a legkdzelebbi, folyamatosan mikddé referenciaallomashoz
(CORS) egy NTRIP Caster segitségével. Ehhez az opcidéhoz internetkapcsolat szukséges,
példaul a mobilkészuléked hotspotjaként valo hasznalataval.
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A csatlakozashoz és a korrekciok fogadasahoz add meg az NTRIP szolgaltatdd altal biztositott
hitelesité adatokat. A legjobb eredmény érdekében mindig a mukodési helyhez legkodzelebbi
allomast valaszd.

Ha RTK forrassal szeretnél repiilni, a rendszer csak akkor engedi a drén
élesitését, ha a korrekcios adatok elég pontosak a dron helyzetének
megbizhaté meghatarozasahoz.

Beallitasok: SHP

Az SHP menuben importalhatdk Point, Polygon vagy Polyline shapefile-ok, amelyeket hatarként,
kuldetésutvonalként vagy vizualis utmutatdéként hasznalhatsz a kildetés tervezéséhez.

A shapefile sikeres importalasahoz gy6z6dj meg arrdl, hogy:

1. Olyan mappat valassz, amely kdzvetlenul tartalmazza a shapefile mappajat
vagy egy . zip archivumot.

2. A shapefile mappaja tartalmazza az 6sszes szikséges fajlt: . shp,.shx,.dbf.

3. Amappa neve megegyezik a fajlnevekkel.

;‘ N/A
25
) 58.58 V

SHP

Import Manage

[ IMPORT
After pressing the Import button, select a folder containing your shapefile data. The application will
scan for sub-folders and .zip archives. For an item to be valid for import, its name must exactly match
the base name of the shapefiles it contains. This match is case-sensitive. Furthermore, each folder or
archive must directly contain the essential .shp, .shx, and .dbf files.

MANAGE
This view lists all previously imported shapefiles, organized by their geometry type (e.g., Point, Line,
Polygon). Select one or more items from the lists to permanently delete them.

Tovabbi informaciodk a 68. oldalon [Shapefile Import].
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Abz Flight

Az ABZ Flight menlben engedélyezheted az akadalykeriilést (Obstacle avoidance) mind az
Automatikus, mind a Manualis (Loiter) repulési mdédokban, beallithatod a Relativ magassagtartas
els6dleges magassagforrasat, valamint konfiguralhatod a dron kuldetéshez kapcsolodoé
viselkedését.

A Relative Settings (Relativ beallitasok) alatt meghatarozhaté a dron elsédleges
magassagforrasa LIDAR meérések nélkuli replléskor. Ezt a beallitast csak a foldoén, élesités
nélkil lehet médositani. GNSS-t csak RTK forras (pl. Emlid bazisallomas) hasznalata esetén
alkalmazz” (page 55).

X2 B

Relative settings

[ Relative height keeping primary source
[l Gniss (disabled)

Use this if you have RTK source.
Be careful if GNSS source is not stable.
In this case the system will automatically switch to Baro

Baro

Use this if you fly without RTK source.
Be careful! A slight vertical drift might occur
Avoid areas with fluctuating pressure zones.

Az akadalyelkerulési beallitasok modositasa

Az ABZ Sense szakaszban engedélyezheted az akadalykeriilést (Obstacle avoidance) mind
a Manualis (Loiter), mind az Automatikus repulési médokban. Megadhatod az akadalyérzékelés
tavolsagat is, amely meghatarozza, hogy a dron mennyire tartson tavolsagot az akadalyoktél. Az
ABZ Sense akadalykerul6 rendszerrdl tovabbi informaciok a 52. oldalon talalhatok.

ABZ Sense

Loiter-manual obstacle sensing

Loiter nsing distance:
(min 4m - m)
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Tovabbi beallitasok az ABZ Flight menuben

A Tovabbi beallitasok alatt konfiguralhatod a dréon automatikus viselkedését a kildetés soran.
Meghatarozhatod, mit tegyen a dron, ha a tartaly (Tank) kitirlt, vagy mikor a klildetés befejez6dik.
Emellett bekapcsolhaté az Emergency Jump (vészhelyzeti ugras) funkcio is.

® Emergency Jump: Ha ez a funkcié be van kapcsolva, a piléta manualisan
megemelheti a dront automatikus repulés kdzben, ha nem regisztralt akadalyt
észlel, vagy ha a dron varatlanul kezd sullyedni. Alapértelmezés szerint az
Emergency Jump ki van kapcsolva.

Ha az Emergency Jump be van kapcsolva, a dron addig emelkedik, amig a pilota
felfelé tolja a bal oldali vezérl6kart. A tobbi beallitas (pl. irany és sebesség)
valtozatlan marad a kuldetésben meghatarozott értékek szerint. Ha a pildta
elengedi a kart, a dron rovid ideig a jelenlegi magassagban marad, majd
visszatér a kuldetéshez meghatarozott magassagra.

® Mission end action: Meghatarozhatod, mit tegyen a dron a kuldetés
befejezésekor. Valaszthatsz a Land, Loiter mdd vagy a Return to Launch (RTL)
kozOtt.

® Tank is empty: Meghatarozhatod, mit tegyen a dron, ha a tartaly a kuldetés
soran kiurul. Ha a dron/payload rendelkezik fizikai érzékelével, és azt a Settings
> Payload menuben aktivalod, a muveletet az érzékel6 jele hatarozza meg.
Ellenkezd esetben a muvelet a kiurulési pontnal torténik, amelyet az ABZ
Control szoftver szamit ki.

® Heading behavior during RTL: Meghatarozhatod, melyik iranyba nézzen a
dron, amikor visszatér a felszallasi ponthoz. A dréon vagy megtartja a jelenlegi
iranyat, vagy a home pont felé fordul.

Az Advanced (Specialis) szakaszban engedélyezheted azokat a repullési mod
beallitasokat, amelyek alapértelmezés szerint ki vannak kapcsolva a taviranyiton:

® AltHold Mode: Lehet6vé teszi, hogy az Alt Hold médot a C gombhoz és a
virtualis Flight Mode funkciogombhoz (ABZ Control-ban) rendeld.
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® Manual Terrain Follow Mode: Lehetdveé teszi az altitude control method
kapcsolo (3 allasu kapcsold) hasznalatat manualis repulési moédban.

Altitude control
method

o Relative mode

o Follow terrain
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Disarmed

ABZ Sense

Loiter-manual obstacle sensing:

~ D

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and STOPS.

Loiter obstacle sensing distance:
(min 4m - max 10m)

o —————

Auto mission obstacle avoidance:

» D

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and switch to LOITER.

Auto mission obstacle avoidance distance:
(min 4m - max 10m)

Additional Settings

Tank is empty: Mission end action:

‘Continue mission .Set mode to Land
OSet mode to Loiter .Set mode to Loiter
.Set mode to RTL OSet mode to RTL

Emergency jump:

Heading behavior during RTL

o Keep current heading
. Face home direction

Advanced

. Enable AltHold with C button and flight mode button

. Enable Manual terrain follow with 3-way switch and flight mode button
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IMU - Iranytli kalibracid

Az IMU menUpont alatt végezhet6 el az iranytili (Compass) kalibracio. A kalibraciot csak a
szoftver kérése vagy a Support Center utasitasa esetén szabad elvégeznir.

Tovabbi instrukciok: Compass Calibration (104. oldal).

Szoftververziok és Frissités

A dron aktualis firmware-ét és az ABZ Control szoftver verzidjat a Settings > Versions menupont
alatt ellenérizheted. Ha a Support Centerhez fordulsz a dronoddal kapcsolatban, meg kell adnod
ezeket az informaciokat.

. 76%
Disarmed . &) 22 55 ;9 v

Current Versions

ABZ Control Version: 2.0.0

ABZ Flight Control Version: 1.2.0_developer_20250403
ABZ Sense Version: 1.2.0_developer_20250403
Flight Parameters Version:  1.2.0_developer_20250403
Model of Controller Device: MK15

Build number: 13.0.4

Update

Update

Az ABZ Innovation minden Uj szoftverkiadast e-mailben kdzol. A frissitéseket csak akkor végezd
el, haaz ABZ Innovation kifejezetten utasit ra.
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Payload-ok (Hasznos teher) konfiguralasa

Ha kulénb6z6 tipusu ABZ Innovation payloadokat vasaroltal (pl. szoro vagy Trichogramma), és a
dron fel van szerelve a szikséges csatlakozokkal, a Settings > Payloads menuben valthatsz
kozottik. A Payload Test kapcsold a kivalasztott payloadot a menuben megadott tesztértékek
szerint aktivalja.

Select Payload:

Sprayer Settings

Pre Spray
m P

Automatikus kuildetés tervezésekor egy adott payload szamara gy6zédj meg rola,
hogy a payload tipusa helyesen van beallitva a kiildetés panelen.

SHP/AreaDrawing sameaes 1.30 ha | Upload Required

Mission Start

™ " | Spreader ¥

[

Spacing | 4.00 m -

- Manual entry

| Transects

J 0.00 deg
———
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ABZ Sense

Akadalykerulés az ABZ sense segitsegevel

Az ABZ Innovation L10 V2 drén a tébbnyalabos LIiDAR alapu ABZ Sense rendszert hasznalja,
amely megbizhatd akadalykerulést biztosit, igy garantalva a drén biztonsagos és hatékony
mukodését.

Az Obstacle Avoidance (OBA) funkcié mind manualis (Loiter), mind automatikus repulési médban
elérhetd. Alapértelmezés szerint manualis médban engedélyezett, mig automatikus maédban ki
van kapcsolva. Fontos: az akadalykerilés nem m(ikodik a ,Return to Launch (RTL)” funkcidval
térténd hazarepulés soran.

Az Obstacle Avoidance funkciot a Settings > ABZ Flight mentben lehet engedélyezni vagy
letiltani.

Ha az akadalykerulés engedélyezve van, a dron folyamatosan elemzi a kornyezetét a
tobbnyalabos LIDAR rendszer segitségével. Ha akadalyt észlel, a dron a beallitott
akadalytavolsagnal megall.

Eztatavolsagot4 m (13,1 ft) és 10 m (32,8 ft) kdzott lehet beallitani, és a dron fékutan kival értendd
(a fékutat a beallitasnal nem kell figyelembe venni). A dron folyamatosan megtartja a beallitott
tavolsagot az akadalyoktdl, és szukség esetén aktivan hatral.

. 92%
Disarmed . l‘g 25 57.70V

Auto mission obstacle avoidance:

ON(

Actual status: ON, drone will sense obstacles
and switch to LOITER.

Auto mission obstacle avoidance distance:
(min 4m - max 10m)

@

Additional Settings
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Mit kell tenni ha a dron egy akadaly miatt megallt?

1. Haautomatizalt kuldetést repulsz OBA engedélyezve, a dron Loiter modba
valt, miutan akadalyt észlel és megall a beallitott tavolsagnal.

2. Haadron megallt, kézzel navigald parhuzamosan az akadaly mellett, amig el
nem éred a végét.

3. Hatarozz meg egy visszatérési pontot a kildetés utvonalan a térképre
kattintva. A pont helyzetét az X gomb megnyomasaval modosithatod.

4. Akuldetés folytatasahoz érintsd meg a pipa ikont.

Cancel ’ Ok ‘

The drone has paused due to an
obstacle. Please navigate away and
select a safe resume point by clicking
on the screen. Confirm to continue
the altered mission.

v LoiterRell .

Miutan megnyomtad a pipat, a felugré ablakban erdsitsd meg ujra a klildetés beallitasait. A dron a
kijelolt visszatérési pontra repll, majd onnan folytatja a kuldetést. Az X gomb segitségével
térolheted a kivalasztott visszatérési pontot, ha modositani szeretnéd.

Tank capacity: 14.73 |
Coverage: 15.00 I/ha
Droplet size: 465 pm

Speed: 3.60 m/s
Altitude: 3.50 m
Spacing: 6.00 m

Slide to confirm .

1441 414
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A kuldetés soran az akadalyt manualisan is jelezheted, ha az Operation ablakban megnyomod az
OBA gombot.

LoiterRel

1142

R (AA

2812032

B

Height: m Speed: m/s Rel: m
2.8 1.2 2.8
FLDist: m DTH: m

0.0 0.7

A Flight View fels6 savjaban talalnat6 OBA ikon folyamatosan visszajelzést ad a rendszer
aktualis allapotardl, amig a dron be van kapcsolva (armed):

. Ha az OBA ikon piros, az akadalyelkerulés ki van kapcsolva.

. Ha az OBA ikon z0ld, az akadalyelkeriilés miikodik.
Az ikonon lathato kis ,,M” vagy ,,A” jelzi, hogy a rendszer manualis vagy
. automatikus repulési moédban Gzemel-e.

Ha az akadalyelkerulés engedélyezve van, a dron el6tt egy kék ivet latsz, amely egy rogzitett
tavolsagon mozog, jelezve a szkennelési tartomanyt. Ha a drén és az iv kdzotti tavolsag csokken,
az azt jelenti, hogy akadalyt érzékelt a rendszer.

Cﬂ Height: m Speed: m/s Rel: m
| 45 05 56
- -

FLDistt m DTH: m

733 733
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Soha ne tamaszkodj kizarélag az akadalykeruilé rendszerre.
Mindig figyelj oda, és szorosan kdvesd a dront és a kdrnyezetét a repulés soran.

Az akadalyelkerulés mint kiegészitd biztonsagi funkcio hasznalata nem helyettesiti az akadalyok
elbzetes feltérképezését, mivel az elbre feltérképezett akadalyokkal torténd permetezés mindig
idéhatékonyabb és pontosabb.

Magassagszabalyozas

A munkaterulet jellemz6i (domborzat és ndvénytakard) és a permetezési klldetés kovetelményei
alapjan harom magassagszabalyozasi médszer kdzul valaszthatsz.

e Domborzatkdvetés (LIDAR alapu)
e Relatit magassagtartas

o Baromeéter alapu

o GPSalapu

A legtobb esetben javasolt a Domborzatkdvetés magassagtartasi modszer hasznalata, amely az
ABZ Sense rendszerre tamaszkodik. A tdbbnyalabos LIDAR folyamatosan pasztazza a
kornyezetet, és a pontfelh6bdél generalt ideiglenes valds idejl térkép alapjan folyamatosan és
precizen allitia a dron magassagat. Ez a mddszer kulonodsen alkalmas osszetett terepeken és
jelentés magassagkulonbségeket mutatd Ultetvényeken, példaul szo6l6skertekben és
gyumolcsosokben.

Alapértelmezés szerint a Relativ magassagtartas (Relative Altitude Hold) méd barométeres
méréseket hasznal elsédleges magassagforrasként. A dron magassaga a felszallasi ponthoz
képest van rogzitve. A pilétanak figyelembe kell vennie a [égkori és id6jarasi valtozasok okozta
magassag-ingadozasokat. Ez a mdd leginkabb egyenletes ultetvényekhez és sik terepekhez
alkalmas.

Ha Emlid bazisallomassal repllsz, és korrigalt adatokat hasznalsz, a dron a GPS-informaciot is
hasznalhatja els6dleges magassagforrasként. Ez a legoptimalisabb beallitas olyan kdralmények
kdzott, amikor a LIDAR mukddése korlatozott—példaul vizfellletek, Uvegfellletek vagy egyéb
tukroz6do anyagok felett torténd repuléskor. Ezt a médot a Settings > ABZ Flight menuben lehet
engedélyezni, amikor a drén foldon van és kikapcsolt allapotban.

A dron alapértelmezett els6dleges magassagforrasat a Settings > ABZ Flight menuben lehet
maodositani. Itt kivalaszthatod, hogy a dron LIiDAR, barométer vagy GPS adatokat hasznaljon a
magassag tartasahoz.
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. 92%
Disarmed .l )@ 25 57 gs v

Relative settings

Relative height keeping primary source

P4 GNss disabled)
Use this if you have RTK source.

Be careful if GNSS source is not stable.
In this case the system will automatically switch to Baro.

.Baro

Use this if you fly without RTK source.
Be careful! A slight vertical drift might occur.
Avoid areas with fluctuating pressure zones.

ABZ Sense

Kézi repulési modban a dron relativ médban mukodik. A kozépsé 3 allasu kapcsold segitségevel
valthat a Terepkovetés (LiDAR-alapu magassagtartas) és a Relativ méd (barométer- vagy
GNSS-alapu magassagtartas) kozott. A funkcio engedélyezéseéhez lépjen a Beallitasok > ABZ
Flight > Advanced menube, és aktivalja a Manual terrain follow with 3-way switch and flight

mode button opciot.

Advanced

Mission

'

Angle presets | 0 =

v E > Manual serayingarea: 0,13 ha ‘ Upload Required ’ ’ Save

- -

—_—
‘ Rotate Entry Point

-Relat;ve altitude
FoHow Terrain

Droplet Size | 465
. Use ISO droplet size
[@OSElY 15.00 I/ha
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Automatikus repulési mdédban a magassagtartas modszerét elére meghatarozhatja a Mission
settings (Mission beallitasok) menuben.

v E ) Manual Spraying Area 013 ha ‘ Upload Required ‘ ‘ Save

Margin 0.00
Angle presets | 0

‘ Rotate Entry Point

-Relauve altitude
Fo\low Terrain

Droplet Size | 465
. Use ISO droplet size
(@Il 15.00 I/ha

Ha a Relative Altitude (Relativ magassag) van kivalasztva, a dron a magassagtartashoz vagy a
barométer adatokat, vagy a GNSS jeleket hasznalja az ABZ Flight beallitasai szerint. A GNSS
hasznalata csak RTK bazisallomassal torténd repulés esetén javasolt. Ha a GNSS adatok
megbizhatatlanna valnak, a dron automatikusan visszakapcsol a barométeres magassagtartasra.

Mindig arepiilés alatti n6vények legmagasabb pontjahoz viszonyitott magassagot
adjon meg a kiildetés soran.

A Return to Launch (RTL) repiilési médban a dréon a relativ magassagtartas modszerét
hasznalja.
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Repulés tervezése

Minden repiilési tervnek tartalmaznia kell egy hatarvonalat (Boundary), amely a
munkateriiletet jeldli, ahol a dron végrehajtja az automatikus killdetést és végzia
permetezést. Opcionalisan hozzaadhat egy vagy tobb akadalyt (Obstacle), amelyeket
adron elkeriil a kiildetés soran. Fontos: egy hatarvonal vagy akadaly
meghatarozasahoz legalabb harom pont sziikséges.

A repllésitervezéshez a jobb felsé sarokban talalhato ikont kell kivalasztani.

- 98%
v Disarmed) .l &) s @Gy

t ﬁ} Height: m Speed: m/s Rel: m e
!

161

0.7 0.0 .2 -
FLDist m  DTH:m i ‘M’
0.0 13

Az ikonra kattintas utan a Mission Planning Method (Missziétervezési mod) oldalra jutsz. Itt a
kovetkez6 lehetbségek kozul valaszthatsz:

o Manual - A terUlet kijelolése a dronnal vagy a taviranyitoval

o SHP/Area drawing - Terulet alapu SHP fajlok feltoltése (poligon vagy
multipoligon), vagy a misszioterilet rajzolasa a térképen

o Load Mission - Korabban mentett misszio betoltése.

o Advanced planning - Utpont alapu repuilési utvonal tervezése.

Disarmed E

10
50

/
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Biztonsagi okokbdl, ha a helyzeted vagy a repulési terv megvaltozott, gy6z6dj meg roéla, hogy
torlod a dronrdl az el6z6 misszidt. Ezt megteheted az Exit gombra kattintva az Operation

ablakban a Flight View alatt, vagy a Back gombra kattintva a Flight Planning oldalon.

SHP/AreaDrawing serayingar

T — T .

‘ Draw Polygon |Polygon Tool \

Y
|
\ \
W - _—
{ -
| L Xl =
\ Use the draw polygon button to
[ %
Ml

draw

v Disarmed

Mg
B AL
28120
Height: m Speed: m/s Rel: m
0.0 0.0 -0.2
FLDistt m DTH: m

1604 154

A Center opcidval meghatarozhatod, milegyen a térkép kdzéppontjaban: a misszid, adron vagy a
taviranyito.

SHP/AreaDrawing vea: 0.90 ha

A jobb oldali Mission panel az automatikus repulési kuldetések beallitasait mutatja. A
permetezési beallitasok megadasahoz és az automatikus kuldetés inditasahoz kdvesd a 60.

oldalon talalhat6 utasitasokat.
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A terulet megtervezése a dronnal/ a taviranyitoval

A dron kamerajat vagy a taviranyitét hasznalhatod a terllet pontjainak kijelolésére, hogy
meghatarozd a Hatart (Boundary) vagy a Korlatozott teriletet (Obstacle). Ehhez a Mission
Planning Method Page-en valaszd a Manual opciot.

Disarmed

Q

SHP/Area drawing Load Mission

Advanced editor

ABZ
INNOVATION

Az uj repulési terv munkaterlletének meghatarozasahoz kattints a Hatarvonal (Boundary) ikonra.

Manual serayingarea: 0,00 ha Upload ‘

©2025 ABZ Innovation
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Egy repulésiterv csak egy hatarvonalat tartalmazhat. Ha Ujat szeretnél Iétrehozni, az el6z6t el6bb
torolni kell.

2. A hatarvonal meghatarozasa utan pontokat adhatsz hozza. Ehhez a Hatarvonal elemnek
aktivnak kell lennie a jobb oldali panelen.

3. Kattints a ‘Pont hozzaadasa (Add point)’ gombra a bal oldali menuben. A pontokat a
taviranyitéval (RC pont) vagy a dronnal (Drén pont) lehet kijeldlni.).

Ha a dronnal szeretnél tervezni, vezesd a drént a kivant pontokra, és hagyd lebegni. Ezutan
kattints a ‘Dréon pont (Drone point)’ gombra a kijelz6 bal oldalan a kivant pontok hozzaadasahoz.
A pontok a térképen is manualisan athelyezheték, érintéssel és huzassal.

Ebben az esetben tisztaban kell lenned a térkép pontatlansagaval, amely t6bb méter
eltérést is tartalmazhat!

Ha a taviranyitoval szeretnél tervezni, vidd a taviranyitot a kivant pontra. Ezutan kattints a kijelz6
bal oldalan talalhaté ‘RC Point’ gombra a kivant pont hozzaadasahoz.

Ha legalabb 3 sarokpontot meghatarozott a hatarhoz, a jobb oldalon megnyilik a Kuldetés panel a
tovabbi beallitasokhoz (additional settings, 63. oldal).
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4. Egy akadaly (Obstacle) kijeloléséhez el6szor kattints az Obstacle gombra.

5. Valaszd ki az akadalyt (Obstacle) a Mission panelen, és jeldld ki a pontjait a drén vagy a
taviranyité pozicidja alapjan. Tobb akadalyt is létrehozhatsz; a pontok mindig az éppen
kivalasztott akadalyhoz lesznek hozzaadva a Mission panelen.

Az akadalyelkerllés hasznalata, ami egy kiegészité biztonsagi funkcido, nem helyettesiti az
akadalyok el6zetes feltérképezését, mivel a el6re feltérképezett akadalyokkal torténd
permetezés mindig id6hatékonyabb és pontosabb. A dron csak a repulési tervben megjelolt
akadalyokat keruli el automatikus repulési moédban!

Soha ne tamaszkodjkizardlag az akadalyelkeriilé rendszerre.

Mindig figyelj oda, és kisérd figyelemmel a dront és a kornyezetét a repllés soran. Ha lehetséges,
kézzel vezesd a dront a kivant kiindulasi vagy folytatasi ponthoz a leheté legkozelebb!
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Permetezési beallitasok modositasa

A hatarvonal (Boundary) meghatarozasa utan a képernyé jobb oldalan talalhaté Mission panelen
bedllithatod az automatikus permetezéshez szukséges paramétereket. Ebben a panelben a
kovetkez6 beallitasokat tudod mdodositani:

o Payload tipusa — Permetezési klldetéshez valassza a ,Sprayer” opciot
o Repulési magassag

o orok kozotti tavolsag — A dron repulési utvonalai kozotti tavolsag

o Repiilésiirany szége — Allithato csuszkaval is)

o Margin (szegélytavolsag) — A kijeldlt tertilet szélétdl tartott tavolsag

o Szog elébeallitasok — A repulésiirany igazitasa a terulet széleihez

o Az elsé6 waypoint pozicigjanak forgatasa - Ajanlott a lehetd
legkozelebb a felszallasi ponthoz allitani)

o Magassagtartas madja — Tobbnyire a ,Follow Terrain” (LIDAR alapu)
modszer ajanlott.

o Cseppmeéret (Mikronban megadva)

o Opcionalis — Cseppméret skala valtasa ISO kategériara. Az 1SO
cseppmeéret kategodriak tartomanyat a Settings > Payloads > Sprayer
menuben talalja.

o Fedettség — Permetezett folyadék mennyisége I/ha

o Repulési sebesség - Foldi sebesség, a permetezési aranyhoz igazitva,
allithaté csuszkaval (m/s)

o Statisztika — A beadllitasok alapjan szamitott adatok az ablak aljan
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W ETRIVE]

ABZ InnovationL10V2

2 0.00 ha ‘ Upload Required ’ Save ‘

| T
|\ @ =
| (=

\‘ PUGIGEY 3.00

!\ “ Spacing XY

.
'I Transects

i |
|

} .
"‘”?'_i"»‘ presets| 0
il

Angle

Margin 0.00

Rotate Entry Point

- Relative altitude
Follow Terrain

Droplet Size 465

- Use ISO droplet size

Coverage

Flight Speed EXd)

Statistics
Survey Area 0.13 ha
Area Covered 0.13 ha (99.03%

Total Liters Needed 1.951
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A megtervezett utvonal feltoltéséhez a drdnra kattints a képerny6 jobb fels6 sarkaban talalhaté
Upload Required vagy Upload gombra.

v E > Manual serayingarea: 0,13 ha ‘ Upload Required ‘ ‘ Save

Margin 0.00
Angle presets | 0

\ Rotate Entry Point ‘

.Relanve altitude

Follow Terrain

Droplet Size | 465

. Use ISO droplet size

[@OIEY 15.00

Ha elmented a tervet, a fajl a vezérlén marad, és a Load Mission menubdl Ujra megnyithaté. Ha a
Back gombra kattintasz, a terv torl6dik az szerkeszt6bdl és a dronrdl is.

Kuldetés inditasa

A kuldetés inditasahoz navigalj a Flight View nézetbe az ABZ Innovation logodra kattintva, ahol a
képernyd jobb alsé sarkaban talalhatd Mission ablak megjeleniti a kozelgd |épéseket és
hozzaférést biztosit a kuldetés soran szukséges alapvet6 funkcidkhoz.

LoiterRel) . 4 j v

S 25

0.7 00 -01
FLDist: m DTH: m
0.0 0.0
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e A Mission ablakban az Options gomb segitségevel a kuldetés és a permetezési
beallitasok a kuldetés szuneteltetése utan modosithatok.

o Az OBA gombbal manualisan jelezhetlnk akadalyt.
(Tovabbi akadalyelkerulési (obstacle avoidance) informacio az 52. oldalon)

e Az Exit gombbal a kildetés tordlhetd a dronrdl.

A kuldetés megkezdése el6tt a szoftver rakérdez a tartaly allapotara, jelezve, ha az Ures. A
folyadékszintet az Options gomb megnyomasaval adhatod meg.

28120%

ﬁ Height: m Speed: m/s Rel: m
r 0.0 00 -0.2

FLDist m DTH: m
1604 154

v Disarmed .

F
25m

) 25

Editable: .

A kuldetés megkezdése el6tt a szoftver ellenérzi a tartaly allapotat, és jelzi, ha az udres. A
folyadékszintet az Options gomb megnyomasaval allithatod be.

LoiterRel

25m

Pz,
5

28120

eed: m/s Rel: m

00 -0.2

FLDist m DTH:m

1604 154
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A rendszer ezutan rakérdez a permetezési beallitasokra. Ha minden beallitas helyes, a csuszka
segitségével erdsitsd meg, és a permetezés automatikusan elindul.

LoiterRel .

25m

L s

A N
o

Tank capacity: 15.00 |
Coverage: 15.00 I/ha
Droplet size: 465 pm
Speed: 3.60 m/s
Altitude: 3.50 m

Spacing: 6.00 m

Slide to confirm

73.3 73.4
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A Shapefile-ok hasznalata kuldetések tervezéséhez

Az ABZ Control tamogatja a polygon, polyline és pont alapu shapefile-okat. Egy shapefile-t két
kalénbdz6 mdédon lehet hasznalni:

e Egy terllet meghatarozasahoz (polygon alapu kuldetésekrdl bévebben lasd 77.
oldalt) vagy repulési utvonalakhoz (polyline alapu kildetésekrél bévebben lasd 78.

oldalt)
e Utmutatéként szolgalhat a hatarpontok vagy a repulési utvonal pontjainak pontos
elhelyezéséhez (b6vebb informacio a 75. oldalon)

A Shapefile ABZ Control-ba torténé importalasahoz:

1. Gy6z6dj meg réla, hogy a szukséges Osszes shapefile rész megtalalhaté a .zip
archivumban vagy a shapefile mappaban (jelen legyenek a .shp, .shx és .dbf
kiterjesztésu fajlok).

2. Gy6zAbdj meg réla, hogy a mappa vagy archivum neve megegyezik az egyes fajlok
nevevel.

3. Helyezd be az SD-kartyat a taviranyitdba, vagy masold a fajlokat a bels6 tarhelyére
kabellel:

o Ha SD-kartyat hasznalsz, helyezd azt az SD-kartya nyilasba. Csak maximum
32 GB kapacitasu MicroSD kartyak tamogatottak. Donthetsz ugy, hogy a
fajlokat kozvetlenlil az SD-kartyardl importalod, vagy atmasolod a
taviranyitéba:

A fajlok masolasahoz huzd le az ujjad a képerny6 tetejérdl az Android menu
megnyitasahoz, majd érintsd meg a fogaskerék (Settings - Beallitasok) ikont.

Your data isn't backed up
Add a backup account now

P Android system
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4. Ebben a menlben gorgess le a Tarhely (Storage) menuponthoz, ahol kivalaszthatod az
kartya megnyitasat.

1547 T G & P 1O & 50%

Q,  Searchin Settings

i
@ Sound 548 1 G @ P @ &0
Volume, vibration, Do Not Disturb
& Storage Q
Storage
7.81c8
@ Security & location Total used of 16.00 GB
Screen K
L
— Internal shared storage
5) Accounts -—] 7.81 GB used of 16.00 GB
Portable storage 4
= UDISK — ~

13.96 MB used of 16.02 GB

5. Koppints a jobb fels6 sarokban talalhaté Tovabbiak (Others) (harom fliggbéleges pont) mel
majd valaszd a Belsé tarhely megjelenitése (Show internal storage) lehet6séget.

1603 T G P & + O & 50%
— UDISK New window
New folder
Select all

‘ ﬁ Show internal storage

Storage settings

Get info
n .dropbox.device ‘ ABZTestArea.shp ADZ 1EeSILINE.SIP
56 B 19 Apr 284 B 09:59 364 B 09:59
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6. Valaszd ki a szUkséges fajlokat a SD kartyan (érintsd meg és tartsd lenyomva), majd koppi
jobb felsé sarokban talalhaté Tovabbiak (harom fliggdleges pont) menlre, és valas
Mozgatas ide... (Move to...) lehet6séget.

16:04 T G P & ¥ &50%

& 2 selected

Select all
Copy to...

‘ ﬁ Move to...

Compress

i .dropbox.device ABZTestArea.shp
56 B 19 Apr 284 B 09:59

7. Koppints a bal oldalon talalhaté harom vizszintes vonalra a navigacios sav
megnyitasahoz. Valaszd ki az MK15 mappat, majd nyisd meg az ABZ Control
mappat, azon belll a Missions mappat. Koppints a jobb alsé sarokban talalhaté
Mozgatas (Move) gombra a fajlok athelyezéséhez a vezérlére.

1605 T G P @&

= Downloads

1605 * G P @

Move to...

Downloads
WL C——
8.19 GB free

UDISK
16.01 GB free

I

»

B O
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1606 TGP @
@8 ABZ-Control — ABZ-Control v

B Apps Name A

B Doownload B Crashlogs B logs

B Paamefiaitd 1cpd

= Missions

Name A

No items

CANCEL I MOVE I

8. Ha kabelt hasznalsz, csatlakoztasd a vezérld USB-C portjat a szamitogéphez. Nyisd
meg az Android Beallitasok (Settings) menut azzal, hogy lehuzod a képernyd
tetejét.

O ©

ABZdrone Bluetooth
No SIM card

Emergency calls only

I A

©2025 ABZ Innovation
71



Repulés tervezése ABZ Innovation L10 V2

9. A keres@savba ird be: ,USB”. Keresd meg az USB Preferences (USB
beallitasok) opcidt, majd valaszd a File transfer (Fajlatvitel) lehetbséget.

21115 1 A % A Eriy "
¢ usb 2116 T A R TP RO7%
USB controlled by “— USB Preferences Q,
eferences 0
USE controlled by
USB Preferences
[ ]
Use USB for
=  Hotspot & tethering Use USB for 4
O File transfer By
10. A szamitdégépen megjelenik az MK15 eszkoz. Masold at a
shapefile-t a vezérlbre.
11. A kabelt most mar kihuzhatod.
12. Inditsd el az ABZ Control-t, majd nyisd meg a Settings > SHP Option
menut.
13. Kattints az Import gombra.

SHP

Import { Manage

IMPORT

After pressing the Import button, select a folder containing your shapefile data. The application will
scan for sub-folders and .zip archives. For an item to be valid for import, its name must exactly

match the base name of the shapefiles it contains. This match is case-sensitive. Furthermore, each
folder or archive must directly contain the essential .shp, .shx, and .dbf files.

MANAGE
This view lists all previously imported shapefiles, organized by their geometry type (e.g., Point, Line,
Polygon). Select one or more items from the lists to permanently delete them.
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14, A bongészbablakban navigalj a shapefile mappajahoz vagy a ZIP
archivumhoz.
(Ne nyisd meg a fajlt!)
15. Kattints a Select gombra
11:50 A B

Downloads

N QO iDv W g 50%

Modified

v
]

Shapefile2

ﬂ Shapefile.zip
11:48 2.12kB Zip archive

16.

Jelold be a szukséges shapefile-okat pipaval, majd kattints az Import
selected gombra.

Import SHP
’ Back ‘ Import selected
(v
v
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Egy importalt shapefile torléséhez kattints a Manage gombra. Az importalt fajlok geometria szerint
csoportositva jelennek meg. Valaszd ki a tordlni kivant fajlokat, majd kattints a Delete selected
gombra.

Manage SHP

‘ Back ‘ Delete selected

Polygon

Megnyithatod az importalt shapefile-okat, hogy hozzaadd ket munkateriletként (poligon-alapu
kuldetés), munkautvonalként (poliline-alapu kuldetés), vagy vizualis utmutatoként.

e Az importalt terllet shapefile-okat az ABZ Control alkalmazasban a Flight Planning
menudpont kivalasztasaval, majd a Mission Planning Method Page-en a SHP/Area
Drawing opcio kivalasztasaval lehet hasznalni. Tovabbi informaciokért a shapefile
terulet-alapu kuldetésként torténd hasznalatardl a 77. oldalon olvashatsz.

v Disarmed

SHP/Area drawing Load Mission

Advanced planning ABZ
INNOVATIO
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e Az importalt polyline (vonal-alaku) shapefile-okat az ABZ Control alkalmazasban a
Flight Planning menupont kivalasztasaval, majd az Advanced Planning opcidra
kattintva lehet hasznalni. Tovabbi informaciokért a shapefile polyline-alapu
kuldetésként torténd hasznalatardl a 78. oldalon olvashatsz.

e A shapefile-ok vizualis utmutatdként torténd hasznalatarol és tovabbi informaciokért
a 75. oldalon olvashatsz.

Shapefile-ok hasznalata vizualis utmutatékeént

Az ABZ Controlban pont-, vonal- és poligon-shapefile-okat is be lehet illeszteni rétegként a preciz
tervezés tamogatasara. Ez a funkcio elérheté a SHP/Area Drawing és az Advanced Planning
menupontokban.

Egy shapefile vizualis utmutatoként valdé megnyitasahoz kattints a shapefile ikonra .
Kivalaszthatod, hogy pont-, poligon- vagy vonal-alapu shapefile-t szeretnél-e hasznalni vizualis
utmutatokent.

Miutan kivalasztottad az egyik lehet6séget, megjelennek a korabban a vezérlére importalt
megfeleld fajlok. Jeldld ki a szukséges fajlt, majd kattints a ,,Select” gombra.

b SHP/AreaDrawing serayingarea: 0.00 ha
-
. *
Select Polygon File

/ . Shapefile.zip

4 . Spots.zip

&

©2025 ABZ Innovation
75



Repilés tervezése ABZ Innovation L10 V2

A shapefile meg fog jelenni a hattérben, lehetévé téve annak hasznalatat a hatarolépontok pontos
elhelyezéséhez (tovabbi informaciok a Area Drawing -rdl a 90. oldalon), illetve a waypoint-okhoz
(tovabbi informaciok a waypoint-alapu Advanced Planning -rél a 58. oldalon). Egyszerre tobb,
kulénbdzb tipusu shapefile is hasznalhat6.

(:) SHP/AreaDrawing seryngarea: 1, Save AdvancedEditor

. Flight speed )

W =n
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A teriilet megtervezése egy terulet-shapefile betoltésével

Egy terlletalapu shapefile hasznalatahoz a tervezéshez nyisd meg a Planning nézetet, majd a
Mission Planning Method oldalon valaszd a SHP/Draw Area opciot.

Kattints a Shapefile gombra. . A felugré ablakban, az SHP for Mission opcio alatt kattints a
Polygon(s) gombra. Egy ujabb felugré ablakban megjelennek a korabban a vezérlére importalt
fajlok. Jeldld ki a szukséges fajlt, majd kattints a Select gombra.

b SHP/AreaDrawing seravingarea: 0,00 ha Upload Required
— A A ! -

SHP for visual guide

\ Point Polyline Polygon

SHP for mission

Polygon(s)

SHP/AreaDrawing serayingarea: 0,00 ha
/ Woe X
Select Polygon File

i
. Shapefile.zip

/ ‘ Spots.zip
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A polygon megijelenik a képernydn. SzUkség esetén a széleit a térképen lévé csapok
megérintésével és huzasaval modosithatod.

Az Area (terllet) shapefile-ok permetezési beallitasainak (spraying settings) meghatarozasahoz
kovesd a 59. oldalon talalhat6 utasitasokat.

Miutan befejezted a szerkesztést, a kuldetést a jobb oldali felsé menusorban talalhaté Save gomb
megnyomasaval mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a drénra kattints a Upload
Required vagy Upload gombra a képerny6 jobb fels6 sarkaban.

A kuldetés elinditasahoz navigalj a Flight view nézetbe az ABZ Innovation logéra kattintva. Ha a
Back gombbal hagyod el a tervez6 oldalt, a terv torl6dik a szerkeszt6bdl és a dronrdl is. Ha
azonban elmentetted a tervet, a fajl megmarad a vezérlén, és a Load mission menubdl Ujra
megnyithato.

A kuldetés elinditasahoz a Flight view nézetben, miutan a dront kézzel biztonsagos magassagba
emelted, koppints a ‘Start Mission’ gombra. A permetezés automatikusan elindul. A kuldetés
repulésének részletes leirasat a 65. oldalon talalod meg.

Kuldetés tervezése Polyline (vonalformatumu) fajl
betoltésével

A fajlokat a taviranyitéba kell importalni. Tovabbi utmutatast a 65. oldalon talalsz.

A Polyline-alapu kuldetés betoltéséhez az ABZ Control-ban nyisd meg az Advanced
Planning (Fejlett tervezés) menlpontot a Mission Planning Method Page (Kuldetés-tervezési
maodszer oldal) alat.

1. Ajobboldali Mission Panel (Kuldetés panel) Mission Start (Klldetés inditasa)
részeében allitsd be a kildetéshez a repilési sebességet és a magassagtarto
médot. Ugyelj arra, hogy pipald ki a jelolénégyzetet a repllési sebesség mellett,
kllonben a bedllitott sebesség nem fog érvényestilni.

f ) AdvancedEditor

mmm) | 4 Fiicht speed B0
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Az Altitude Hold (magassagtarté) modhoz harom valaszthaté opcio all
rendelkezésre. (A magassagvezérlési modszerekkel kapcsolatos tovabbi
informaciokat az 55. oldalon olvashatsz.):

e Relative (Relativ): A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva
kerul meghatarozasra.

e Follow Terrain (Terepkoévetés): A dron LIDAR segitségével tartja a
magassagat, a talajtol mért tavolsag alapjan.

e Mix Modes (Kombinalt moédok): Lehet6vé teszi az el6z6 két mod
egyedi alkalmazasat minden egyes utvonalpontnal.

2. A jobb oldalon kattints az SHP gombra, majd valaszd ki a kuldetéshez tartozo
SHP-f3jlt, ezutan kattints a Polyline gombra.

(:) AdvancedEditor

SHP for visual guide

\l (
O Point Polyline Polygon
‘ Close 'r

.
Clear Select Altitude Mode

Relative
SHP for mission Specified altitudes are relative to launch position height.

Mixed Modes
Polyline The altitude mode can differ for each individual itet
i L

3. Afelugré ablakban valaszd ki a megnyitni kivant fajlt.

4. A szerkesztd megjeleniti az utvonalakat és az utvonalpontokat a térképen. A
kuldetés utvonalpontjai a klldetéspanelben (mission panel) is listazva lesznek.
Itt mdédosithatod az egyes utvonalpontok parameétereit, illetve tordlheted Gket a
kuka ikonra kattintva. Ha barmely utvonalpont beallitasait megvaltoztatod, a
rakovetkezd utvonalpontok automatikusan oroklik az uj beallitast.

b AdvancedEditor = ‘ l

Mission

2 Terr<
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5. Ha megnyitod a Set ABZ parancsablakot és bejelolod az Append ABZ
Command opcidt, kivalaszthatod és modosithatod a dron aktualis hasznos
terhéhez tartozo beallitasokat.

6. Minden utvonalpontnal be- vagy kikapcsolhatod a permetez6t. Ha a permetez6

aktiv,

kGlonboz6é permetezési értékeket adhatsz meg: az alkalmazott

mennyiséget liter/hektarban, a munkaszélességet, valamint a cseppmeéretet,
amely ISO szabvanyok szerint is meghatarozhaté.

(:> AdvancedEditor ‘ 1

Mission

Set ABZ command

Append ABZ command

Payload Sprayer
Turn it On
Coverage

Spacing

Droplet
size

7. A Statisztika ablakban a permetezési paraméterek megadasa utan
megtekintheted a kuldetésed kiszamitott adatait:

a.

A permetezéssel aktiv utvonal
Az egész utvonal
A permetezendd terulet

A szukséges permetlé mennyisége

Up 2 d Save
R

Set ABZ command

Append ABZ command

Payload Sprayer
Turn it On
Coverage [y

- <@

397

Spacing

Droplet
size

. Use ISO droplet size
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8. Akuldetés inditasahoz Iépj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logdra kattintva.
Ha a vissza gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torlédik a
szerkeszt6bdl és a dronrol. Ha elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a
vezérldén, és megnyithatd a Load mission menubdl.
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Fejlett tervezeés:
A kuldetés létrehozasa utvonalpontok meghatarozasaval

Fejlett tervezés egy kuldetéstervezé felllet, amely dsszetettebb feladatok |étrehozasara szolgal,
példaul differencialt kijuttatasra vagy pontszerl kezelésekre. Ellentétben a Manualis tervezéssel
vagy a Terlletrajzolassal, ahol a hatarokat meg kell adni, ez a funkcio teljes kontrollt biztosit a dron
repulési utvonalai felett.

Egy masik fontos kulonbség, hogy egyetlen utvonalpont-alapu kuldetésen belll kilonbdzd
bevetési paramétereket rendelhetsz az egyes utvonalpontokhoz, példaul a drén sebességét,
magassagat és munkaszélességét. Ezek a képességek lehetbve teszik, hogy a dron a feladatokat
a szukséges pontossaggal hajtsa végre.

A Fejlett tervezés (Advanced planning) megnyitasahoz navigalj a Kuldetéstervezési modszer
oldalra, és valaszd a Fejlett tervezés lehet6séget.

A tervezési oldal bal oldalan négy gomb talalhato:

b AdvancedEditor
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Center: Egyetlen kattintassal a kildetést, a dron helyzetét vagy a taviranyitod
pozicidjat a képerny6 kdzepére helyezi.

SHP: Vizualis utmutatékat adhatsz a térképhez, amelyek segitik az
utvonalpontok pontos elhelyezését. Tobb lehetéséget kinal: Pont, Polyline
(vonalfajl) vagy Polygon. A Shapefile-ok vizudlis utmutatoként torténd
haszndlatardl tovabbi informaciok a 75. oldalon talalhatok. Emellett
megnyithatsz egy Polyline alakzatot, hogy utvonalpont-alapu kuldetéssé
konfigurald (78. oldal).

Waypoint (Utvonalpont): Az uUtvonalpontokat a taviranyité képerny6jére
koppintva allithatod be, igy hozva létre a dron utvonalat.

. Return (Visszatérés): Aktivalia a hazatérési funkcidét, miutan a drén
teljesitette az utolsoé utvonalpontot. Ez a kuldetés részének szamit.

A tervezési oldal jobb oldalan, a kuldetéspanelben beallithatod a kuldetés inditasi
paramétereit és az utvonalpontok paramétereit. A kuldetés inditasi szakaszban
meghatarozott beallitasokat minden utvonalpont 6rokli. Ha barmely utvonalpont
bedllitasait moédositod, a rakdvetkezd utvonalpontok automatikusan oroklik az uj
beallitast.

AdvancedEditor

f ) AdvancedEditor
W u Mission
: g ﬁ-ﬁ Waypoint

mmifiom
‘ D Waypoint

Travel to a position in 3D space.

Altitude Relative

8.00

Actual AMSL alt sent: --.-- m

Hold

-

Flight Speed |5 gg
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Utvonalpont-alapu kildetés tervezési folyamat

A jobb oldali Kuldetéspanel Mission Start szakaszaban allitsd be a kuldetésedhez a repulési
sebességet és a Magassagtartdo modot. Gy6z6dj meg rola, hogy bejeldlod a jelolénegyzetet a
Repiilési sebesség értéke mellett, kildnben a sebesség nem kerll alkalmazasra.

A Magassagtarté modhoz (Altitude Hold mode) harom valaszthato opcio all rendelkezésre. (A
magassagvezeérlési modszerekkel kapcsolatosan az 55. oldalon tajekozédhat):

e Relative: A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva kerul
meghatarozasra

e Follow Terrain: A dron LIDAR segitségével tartja a magassagat, a
talajtol mért tavolsag alapjan.

e Mix Modes: Lehet6vé teszi az el6z6 két mod egyedi alkalmazasat
minden utvonalpontnal.

Select Altitude Mode ’ Close

Relative
Specified altitudes are relative to launch position height.

Mixed Modes

The altitude mode can differ for each individual item.

1. Add hozza az utvonalpontokat a képerny6re koppintva. A pontokat
megfoghatod és athelyezheted a pozicidjuk modositasahoz.

Q

b AdvancedEditor Save \o
Al

Waypoint

—a— —_—
. I Waypoint =

’ Travel to a position in 3D space.
pret. Altitude Relative

8.00 m

Actual AMSL alt sent: .- m

.Yaw
-thht Speed 550
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2.

Az online térképek elkerllhetetlen korlatai miatt a tervezés pontatlansagainak
elkerllése érdekében hasznalj shapefile-okat az utvonalpontok pontos
elhelyezéséhez. Tovabbi informaciok a 75. oldalon.

Egy utvonalpontot a Kulldetéspanelben talalhatdé kuka ikonra kattintva
tordlhetsz.

(:) AdvancedEditor

‘ >> E .thhl Speed ygﬂg

A Kuldetéspanelben minden egyes utvonalponthoz kuldn-kulon beallithatod a
repulési paramétereket, beleértve a magassagot és a sebességet. A
rakovetkezd utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

Ha megnyitod a Set ABZ parancsablakot és bejelolod az Append ABZ
Command opciot, kivalaszthatod és modosithatod a dron aktualis hasznos
terhéhez tartozo beallitasokat.

Minden utvonalpontnal be- vagy kikapcsolhatod a permetezét. Ha a permetez6
aktiv, kulonboz6 kijuttatasi értékeket adhatsz meg: az alkalmazott mennyiséget
liter/hektarban, a munkaszélességet, valamint a cseppméretet, amely ISO
szabvanyok szerint is meghatarozhato.

A Return gomb hasznalataval (a bal oldalon) utasithatod a drént, hogy a
kuldetés végeén inditsa el a Hazatérés a kiindulasi ponthoz (RTL) funkciét. Ha
nem hasznalod, az utolsé utvonalpont elérése utan a drén a Mission End Action
beallitast koveti, amely a Beallitasok > Biztonsag menupont alatt definialhato.

b AdvancedEditor

Save
—
SS90 e

.Vaw
.thht Speed '& ¢

Set Servos

Set ABZ command

Append ABZ command

Payload  Sprayer

Turn it Off
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8. A Statisztika ablakban, a permetezési paraméterek megadasa utan,
megtekintheted a klldetésed kiszamitott adatait:

a. A.Permetezéssel aktiv utvonal
b. B. Teljes repulési utvonal
c. C.Permetezend6 tertlet

d. D. SzuUkséges permetlé mennyisége

.
Set ABZ command

Append ABZ command

Payload Sprayer

Droplet

397

size
- Use ISO droplet size

9. A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a jobb oldali fels6 menusor Save
gombjara kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a drénra
kattints a képernyd jobb felsé sarkaban talalhaté Upload Required vagy
Upload gombra.

10. A kuldetés inditasahoz lépj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logora kattintva.
Ha a vissza gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torlédik a
szerkeszt6bdl és a dronrdl. Ha elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a
vezerlén, és megnyithatd a Load mission menubdl.

11. A kuldetés inditasahoz a Flight nézetben koppints a Start Mission gombra,
miutan manualisan a drént biztonsagos magassagba repilted. A permetezés
automatikusan elindul.
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Hasznalati példak

Szo6l6ultetvény permetezése

A fejlett tervezés soran olyan kuldetésterveket hozhatsz Iétre, amelyek pontosan illeszkednek a
sz6l6sorokra, biztositva a hatékony és gazdasagos permetezést.

1. Importald a szél6ultetvényed shapefile-jat, amelyet egy felderité dron készitett
vagy az Emlid RS bazis segitségével hoztal Iétre (99. oldal) az ABZ Control-ba.
(Tovabbi informaciok a 65. oldalon).

2. A jobb oldali Kuldetéspanel Mission Start szakaszaban allitsd be a
kuldetésedhez a repulési sebességet és a Magassagtartdo modot. Gy6zad;
meg réla, hogy bejelolod a jeldlénégyzetet a Replilési sebesség értéke mellett,
kuldnben a sebesség nem kerul alkalmazasra.

3. A Magassagtarto modhoz (Altitude Hold) harom valaszthatd opcié all
rendelkezésre:

e Relative: A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva kerul
meghatarozasra, barometrikus mérés alapja.

e Follow Terrain: A dron LIDAR segitségével tartja a magassagat, a
talajtol mért tavolsag alapjan.

e Mix Modes: Lehetbveé teszi az el6z6 két mdd egyedi alkalmazasat
minden utvonalpontnal.

4. Valaszd ki a SHP ikont a képernyd bal oldalan, majd a shapefile geometriai
tipusanak megfeleléen valassz Pontot, Polyline-t (vonalas shapefile-okhoz)
vagy Polygon-t (terlleti shapefile-okhoz). A Clear gombbal eltavolithatod a fajlt
a tervezési oldalrél. A Pontok/Polyline/Polygon megjelenik a képernyén.

5. Hasznald a SHP f4jl Pontjait/Polyline-jat/Polygon-jat utmutatoként az
utvonalpontok elhelyezéséhez a sz6l6sorok folott a taviranyitédon. Lehetséges
tdbbféle shapefile egyidejlii hasznalata is. A pontokat megfoghatod és
athelyezheted a poziciojuk mddositasahoz. Tovabbi informaciéo a vizualis
utmutatok hasznalatardl a 75. oldalon talalhaté.

6. Egy utvonalpontot a Kuldetéspanelben talalhatdé kuka ikonra Kkattintva
tordlhetsz.
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7. AKuldetéspanelben minden utvonalponthoz kilon-kildn beallithatod a repulési
paramétereket, beleértve a magassagot és a sebességet. A rakovetkezd
utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

8. Kattints arra az utvonalpontra, ahol szeretnéd megkezdeni a permetezést.
Nyisd meg a Set ABZ Command ablakot, és jelold be az Append ABZ
Command opciot. Kapcsold be a permetez6t. Ebben az ablakban meg kell
adnod a kijuttatasi értékeket: a kijuttatott mennyiséget (liter/hektar), a
munkaszélességet és a cseppméretet, amely ISO szabvanyok szerint is
meghatarozhato. A rakdvetkez6 utvonalpontok ordklik ezeket a beallitasokat.

9. Minden utvonalpontnal be- vagy kikapcsolhatod a permetez6t. Ha a permetez6
aktiv, kilonbdzd kijuttatasi értékeket adhatsz meg: az alkalmazott mennyiséget
liter/hektarban, a munkaszélességet, valamint a cseppméretet, amely 1SO
szabvanyok szerint is meghatarozhato.

10. A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a fels6 menlsor jobb oldalan
talalhaté Save gombra kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a
dronra kattints a képerny6 jobb felsd sarkaban talalhaté Upload Required vagy
Upload gombra.

Pontszerli permetezés

A fejlett tervezés soran kuldetésterveket hozhatsz létre pontszerl permetezési feladatokhoz.

1. Importald a mez6d shapefile-jat az ABZ Control-ba. (Tovabbi informaciok a 68.
oldalon).

2. A jobb oldali Kuldetéspanel Mission Start szakaszaban allitsd be a
kuldetésedhez a repulési sebességet és a Magassagtarté modot. Gydz4d;)
meg rola, hogy bejeldlod a jeldlonégyzetet a Repulési sebesség értéke mellett,
kulonben a sebesség nem kerul alkalmazasra.

A Magassagtarté modhoz harom valaszthato opcio all rendelkezésre:

o Relative: A dron magassaga a felszallasi ponthoz viszonyitva kerdl
meghatarozasra.

o Follow Terrain: A drén LIDAR segitségével tartja a magassagat, a talajtol
mért tavolsag alapjan.

o Mix Modes: Lehetbvé tesziaz el6z6 két mdd egyedi alkalmazasat minden
utvonalpontnal.
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11. Valaszd ki a SHP ikont a képerny6 bal oldalan, majd a shapefile geometriai
tipusanak megfeleléen valassz Pontot, Polyline-t (vonalas shapefile-okhoz)
vagy Polygon-t (terlleti shapefile-okhoz). A Clear gombbal eltavolithatod a fajlt
atervezési oldalrél. A Pontok/Polyline/Polygon megjelenik a képernyén.

12.Hasznald a SHP fajl Pontjait/Polyline-jat/Polygon-jat utmutatéként az
utvonalpontok elhelyezéséhez a sz6l6sorok folott a taviranyitédon. Lehetséges
tobbféle shapefile egyidejli hasznalata is. A pontokat megfoghatod és
athelyezheted a poziciojuk modositasahoz. (Tovabbi informaciok a 69.
oldalon).

13. A Kuldetéspanelben minden utvonalponthoz kulon-kulon beallithatod a repulési
paramétereket, beleértve a magassagot és a sebességet. A rakovetkezd
utvonalpontok oroklik ezeket a beallitasokat.

14, Kattints arra az utvonalpontra, ahol a drén belép az elsé pontszerd terlletre és
megkezdi a permetezést. Nyisd meg a Set ABZ Command ablakot, és jelold be
az Append ABZ Command opciot. Kapcsold be a permetezét. Ebben az
ablakban meg kell adnod a kijuttatasi értékeket: a kijuttatott mennyiséget
(liter/hektar), a munkaszélességet és a cseppmeéretet, amely ISO szabvanyok
szerint is meghatarozhatd. A rakdvetkezé utvonalpontok oroklik ezeket a
beallitasokat.

E ) AdvancedEditor Save
Append ABZ command

PTer—@Terr
/ \ Payload Sprayer -

é'\l’err 6Terr ‘
‘10_Terr JiTerr \ Turn it Oon v

| \14"rl'err \
‘ 25TARTR Terr \ -

| Bq8rerr

Coverage NIV

N o S e Droplet
size

. Use ISO droplet size
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15. Kattints a pontszeruU terulet utolsoé utvonalpontjara, és kapcsold ki a permetez6t.

AdvancedEditor ’ Save |

Yaw -
]

\
\ Flight Speed

\
8 Terr 6 Terr | Set Servos
) \
1QTerr 2Terr
< (F Set ABZ command
14 Terr

i \
‘ ZH%Werr Append ABZ comman

\ 22Terr ‘\‘ Payload Sprayer
| IQIq éjTerr :

L,

Turn it Off

16. Ismételd meg a fenti két |épést a tovabbi pontszer( tertleteknél.

17.A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a fels6 menusor jobb oldalan
talalhaté Save gombra kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltoltéséhez a

drénra kattints a képerny6 jobb felsé sarkaban talalhaté Upload Required vagy
Upload gombra.

A mez6 tervezése teruletrajzolassal

A SHP/Teruletrajzolas menupont alatt manualisan hozzaadhatsz és athelyezhetsz sarokpontokat
a kijelz6n (koppintassal és huzassal) a térkép alapjan. Ebben az esetben,

Ne feledd, hogy a térkép pontatlan lehet tébb méterrel. A hatarok pontos
elhelyezésének biztositasa érdekében javasoljuk shapefile-ok hasznalatat vizualis
utmutatoként.

Fontos: Shapefile-alapu vizualis utmutatok nélkiil ezt a megoldast nem szabad
tényleges permetezéshez hasznalni. Csak tesztelésre és bemutatasi célokra
alkalmas.

Vizualizacios utmutatokat adhatsz a térképhez, hogy segitsék a hatarok pontos elhelyezését.
Ehhez kattints a Shapefile ikonra.

A shapefile-ok vizualis utmutatoként torténé hasznalatarél tovabbi informacidk a 75. oldalon
talalhatok.
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A hatar meghatarozasahoz teruletrajzolassal kattints a Boundary gombra, majd valaszd a Draw
Polygon lehet6séget. Egy polygon automatikusan létrejon, és a sarokpontjait igény szerint
modosithatod.

Miutan beallitottad a pontokat, megadhatod a kuldetés permetezési beallitasait (63. oldal).

A szerkesztés befejezése utan a klldetést a felsé menusor jobb oldalan talalhaté Save gombra
kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltdltéséhez a dronra kattints a képernyé jobb felsé
sarkaban talalhaté Upload Required vagy Upload gombra.

A kuldetés inditasahoz lépj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logéra kattintva. Ha a vissza
gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torl6dik a szerkeszt6bdél és a dronrdl. Ha
elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a vezérldén, és megnyithaté a Load mission menubdl.

A kuldetés inditasahoz a Flight nézetben koppints a Start Mission gombra, miutan manualisan
a drént biztonsagos magassagba repulted. A permetezés automatikusan elindul.
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Egy korabban elmentett klildetés betoltése

Ha elmentettél egy kuldetéstervet Manualis, Teruletrajzolas vagy Fejlett tervezés modszerrel,
megnyithatod azt a Load Mission gombra kattintva a Kuldetéstervezési modszer oldalon. Ezek a
mentett tervek a taviranyiton kertlnek tarolasra, nem a drénon.

{ ° .“ x“»gi E 68% T Disarmed Loiter RelativeMode  L30

Q

SHP/Area drawing LoadMission

Advanced editor ABZ
INNOVATION

A kuldetés kivalasztasa utan, ha szikséges, a permetezési beallitasokat a Kildetéspanelben
maodosithatod (lasd a 63. oldalt). A szerkesztés befejezése utan a kuldetést a felsé mentsor jobb
oldalan talalhaté Save gombra kattintva mentheted. A tervezett utvonal feltoltéséhez a dronra
kattints a képerny6 jobb fels6 sarkaban talalhaté Upload Required vagy Upload gombra.

A kuldetés inditasahoz Iépj a Flight nézetbe az ABZ Innovation logora kattintva. Ha a vissza
gombra kattintva elhagyod a tervezési oldalt, a terv torl6dik a szerkeszt6bdél és a dronrdl. Ha
elmentetted a tervedet, a fajl megmarad a vezérlén, és megnyithaté a Load mission menubdél.

A kuldetés inditasahoz a Flight nézetben koppints a Start Mission gombra, miutan manualisan
a drént biztonsagos magassagba repulted. A permetezés automatikusan elindul.
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Egy kuldetést a kuldetés neve melletti hamburger mendre Kkattintva, majd a Delete opciot
valasztva torolhetsz:

cp’ |
2117 Select Polygon File

Path: ABZ-Control//Missions

LT2948.2.shp

NM6591.2.shp

Points.For.Plan s
Delete
Points.sh

SN11811.2.shp

SN14328.2.shp

Cnntc chn

Repllés

Szukség esetén ellendérizd a Failsafe beallitasokat, és mdodositsd azokat a tényleges repulési
feladat és a kornyezet alapjan.

)7 e

Lehet6ség szerint mindig GPS-asszisztalt repiilési modban repiilj (pl. Loiter). Varatlan
miikodés esetén valts Loiter médra (nyomd meg az A gombot), és engedd el a karokat a
drén leallitasahoz.

Allitsd be a kijelzd fényerejét a fényviszonyoknak megfeleléen. A kijelz6 minden adatanak
olvashatdonak kell lennie még kodzvetlen napsutésben is. Kapcsold ki a szukségtelen kozeli Wi-Fi
és radidberendezéseket az interferencia minimalizalasa érdekében.

Ha minden szikséges feltétel biztositott a replléshez, beléphetsz a Flight nézetbe a repulés
megkezdéseéhez, és valts Armed modba.

Ebben a szoftververzioban a kézi felszallas kotelezd, a kézi leszallas pedig javasolt.

A kézi felszallas utan inditsd az automatikus repulést a Start Mission — Slide to Confirm gomb
elhuzasaval. Minden repulést teljes egészében a vonatkozd ellendrzélistak szerint kell
végrehajtani (99. oldal).
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Ha a Flight view > Options menuben barmely értéket modositani kell, akar a klldetés kdzben is,
ezek az értékek alkalmazhatok. Alapértelmezés szerint a mezok szurkitettek. Jeldld bea Editable
négyzetet a szerkesztés engedélyezéséhez.

A tartaly kapacitasanak pontos értékének beallitasa kételez6é minden egyes valtoztatas
utan a tartalyban lévé folyadék mennyiségében (utantbltés vagy tartalycsere esetén),
hogy biztositott legyen az intelligens tartalyutantoltési utvonal szamitasa, és a Tank is
empty miivelet helyes végrehajtasa a Beallitasok > Biztonsag alatt.

Az automatikus repulést, valamint barmely mas repulési modot barmikor megszakithatod a
repulési méd megvaltoztatasaval, példaul az A gomb megnyomasaval (Loiter mod — a dron a
helyén lebeg) vagy a B gomb megnyomasaval (RTL — Return to Launch), ekkor a dron visszarepul
a felszallasi ponthoz, hogy a beallitasok moédosithatok legyenek, vagy az akkumulator cserélhet6
legyen.

28207

| Height: m Speed: m/s Rel: rr
0.0 0.0

DTH: m

1604 154

L«

Az automatikus repullés megszakitasa utan a dron felajanlja a Continue Mission lehetéséget. A
csuszka elhuzasaval az automatikus utvonal a megszakitas helyérdl folytatodik.
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Rendellenes uzemeltetési korulmeéenyek

Barmilyen rendellenes dronviselkedés esetén az automatikus repiulés soran a
pilétanak azonnal Loiter (A gomb) vagy, ha engedélyezve van, AltHold (C gomb) médra
kell valtania, hogy teljes kézi iranyitast vegyen at, és biztositsa a drén biztonsagos
repulését és leszallasat.

Alacsony magassagu repulés soran kezeld a dront siman, és repulj 3 méter folott.

,Haarepulés soran barmilyen hibat észlel a repulésvezérld rendszer, a vezérld felugrd tzenetben
tajékoztat a rendellenességekrdl. Barmelyik el6fordulasa esetén a pilotanak at kell vennie a kézi
iranyitast, vissza kell valtania Loiter repulési médra, és biztonsagosan le kell szallitania a dront.

Ha a repiilés soran a GPS rendszer meghibasodik, a képernyén megjelenik a ,,GPS
glitch” felugro lizenet. llyen esetben a pilétanak vissza kell valtania AltHold repiilési
maodra, és biztonsagosan le kell szallitania a dront.

v LoiterRel

N 17 X

2812032

’ Height: m Speed: m/s Rel: m m i
1EL
™ : 4.3 5.2 4.2 -

FLDistt m DTH: m
16.6 16.6

Vészhelyzetekben a pilétanak a dront kézi vezérléssel a lehetd legbiztonsagosabb mddon kell
iranyitania, kilonds tekintettel a személyi és vagyoni biztonsagra. A pilotanak a drént a lehetséges
kockazatoktol tavol kell tartania, ovatos, lassu kar- és sebességbeallitasokat alkalmazva,
biztonsagos teruletet kell talalnia, és a dront lassu sullyedési sebesseggel kell leszallitania.

Potential thrust loss” lizenet esetén a pilotanak a dront a lehet6 leghamarabb le kell
szallitania, lassu és sima mozgasokkal vezérelve.
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Hiba a tavoli azonositasi rendszerben

A drdén afelszallastol a kikapcsolasig folyamatosan figyeli a Remote ID funkciét, és a ABZ Control
alkalmazas fels6 savjaban értesitést ad barmilyen hibarol vagy meghibasodasroél. Ha a Remote ID
rendszer hibat észlel a repulés soran, a RID ikon pirosra valt, és a dron hibajelzést ad, amely azt
jelzi, hogy az Open Drone ID problémaba Utk6zott (pl. nem kapott helyzetlizenetet).

[09:11:56.797] Info: No ap_message for mavlink id (141

[09:11:57.000] Info: No ap_message for mavlink id (141)

[09:12:04
[09:12

Ha a Remote ID rendszer miikddés kézben hibat észlel, a piléta nélkili Iégijarmii mar
nem sugarozza a standard Remote ID lUizenetelemeit. A pilétanak a 14 CFR Part 89 (A
pilota nélkili légijarmivek standard Remote Identification minimalis
teljesitménykovetelményei) elbirasainak megfeleléen a leheté leghamarabb le kell
szallitania a piléta nélkiili Iégijarmiivet.

Vészhelyzet bejelentése

A Remote ID fellleten a piléta a Declare Emergency gombra kattintva jel6lheti vészhelyzetként
a helyzetet. A vészhelyzet bejelentéséhez a gombot 3 masodpercig nyomva kell tartani. Ezt a
funkciot olyan helyzetekben lehet alkalmazni, mint az iranyitas elvesztése, személyekre vagy
vagyontargyakra jelentkezd potencialis veszély, vagy mas vészhelyzeti szituaciok, a piléta
belatasa szerint.

EMERGENCY

|
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Amikor vészhelyzetet jelentenek, a dron sugarozza a vészhelyzeti allapotot. A vészhelyzet
torléséhez nyomd meg és tartsd lenyomva ugyanazt a gombot (amely most a Clear Emergency
feliratot mutatja) 3 masodpercig.

ARM STATUS  RID COMMS

GCS GPS BASIC ID

EMERGENCY HAS BEEN
DECLARED, Press and
Hold for 3 seconds to

cancel

Clear
Emergency

1

Kiegészitok
Hasznos teher

Az ABZ Innovation nem korlatozza a L10 V2 drénnal hasznalhatd hasznos terhek tipusat. Minden
olyan hasznos teher csatlakoztathatd és hasznalhaté a drénnal, amelyet megfeleléen és
biztonsagosan szereltek fel és Uzemeltetnek.

A kezelb kizarolagos felel6ssége, hogy csak megfeleléen rogzitett, helyesen csatlakoztatott, a
dréonnal valé hasznalatra engedélyezett és kompatibilis hasznos terheket és kiegészitbket
hasznaljon. A pildta feleléssége, hogy ne lépje tul a maximalis kombinalt kiegészitdk,
akkumulatorok és hasznos teher sulyat, amely 14 kg (30,87 Ibs), ezaltal ne haladja meg a teljesen
felszerelt dron MTOM-jat, amely 29 kg (63,95 Ibs).

A hasznos terhek jelentésen befolyasoljak a dron tomegkozéppontjat, kuldondsen nehéz hasznos
teher esetén. Erdsen ajanlott a hasznos terheket a dron kdzéppontjahoz lehet6 legkdzelebb
felszerelni.

Ha kulénb6z6 tipusu ABZ Innovation hasznos terheket vasaroltal (pl. szoré vagy Trichogramma),
és adronod rendelkezik a szUkséges csatlakozékkal, a Settings > Payloads menuben valthatsz
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kozottik. A Payload Test kapcsold a menuben definialt tesztértékekkel aktivalja a kivalasztott
hasznos terhet.

Disarmed ,{,)0 174 98“’“

49.38V

Select Payload:

Sprayer v

Sprayer Settings

Payload test spinner PWM

Payload test pump PWM

Start payload test
EXN I_E T

Pre Spray:

Pre Spray PWM:

Pre Spray time (s):

Amikor automatikus kiildetést tervezel egy adott hasznos teherhez, gy6z6dj meg réla,
hogy a hasznos teher tipusa helyesen van beallitva a kiildetéspanelben.

SHP/AreaDrawing swms~e036 ha | save

Altitude Xel0]

Spacing | 4.00 m

. Manual entry

Transects

Angle

©2025 ABZ Innovation
98



Repulés tervezése ABZ Innovation L10 V2

Emlid RTK

Az L10 drén az Emlid LoRa rendszerrel érkezik, amely Emlid RS+, RS2+ vagy RS3+
bazisallomasokhoz csatlakoztathat6 a centiméter pontossagu RTK helymeghatarozashoz.

Az RTK bazisallomas egy nagy pontossagu GNSS (Globalis Navigaciés Muholdrendszer) eszkoz,
amely valds ideju kinematikus (RTK) korrekciokat biztosit a megnovelt helymeghatarozasi
pontossag érdekében. Ugy mikodik, hogy fogadja a miiholdjelek, és korrekciés adatokat tovabbit
adrénnak.

Az RS2+ vagy RS3 bazisallomas beallitasat az Emlid tamogatdi oldalain dokumentaltak:

e Introduction | Reach RS3
e Introduction | Reach RS2/RS2+

Az RS2+ vagy RS3 bazis beallitasakor a Base output — LoRa beallitasoknal pontosan az 868,0
MHz és 9,11 kb/s értékeket hasznald.

Ha arendszer be van allitva és megfelel6en mikodik, a dron vezérldéjén a GPS statusz a pontossag
alapjan a kovetkez6ket mutatja:

e GPS Lock -RTK float
e GPS Lock - RTK fixed
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Akkumulatorok és toltok

Akkumulator:

Csak az ABZ Innovation hivatalos forgalmazoitdl vasarolt akkumulatorokat hasznald!
Ez biztositja a biztonsagos uUzemeltetést, a teljes kompatibilitast és a megfelel6
adatkapcsolatot a dronnal.

Harmadik fél altal gyartott akkumulatorok hasznalata a dron garancidjanak
eérvénytelenné valasat eredményezi.

Altalanos informaciok az akkumulatorrol:

43,5V névleges feszlltség
min. 25000mAh kapacitas
25C kisutési érték

12 Cella

Beépitett inteligens akkumulator-kezel6 rendszer automatikus tarolasi moddal

Tolto6:

Csak az eredeti ABZ Smart Charger 3000 toltét hasznald! Ez biztositja a biztonsagos
toltést, a teljes kompatibilitast és a megfelelé adatkapcsolatot az akkumulatorokkal.
Harmadik fél altal gyartott tolték hasznalata az akkumulatorok garanciajanak
érvénytelenné valasat eredmeényezi.

® Kimenetiteljsitmény: max. 60A/3000W

® Bemeneti teljesitmény: 16A/110-230V

® To6bb akkumulator egyidejl toltésére képes

® Lassu, normas, gyors toltési funkcidk. NE hasznald a gyors toltést!

® Tarolasi méd opcio
A folyamatos dronizemhez négy akkumulator hasznalata javasolt. Két akkumulatort
egyidejluleg tolthetsz, mikdzben a masik kettével (egy aktiv és egy tartalék)
uzemelteted a dront. A hosszu akkumulator-élettartam érdekében erbsen javasolt a

kiegyensulyozott (balance) téltés hasznalata. Emellett hagyd pihenni az
akkumulatorokat toltés utan, miel6tt ismét hasznalod 6ket.
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Repulési protokoll

Replulés elbtti feladatok és ellenérzések

A dron akkumulatoranak allapota (A dron akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt
az akkumulatoron talalhato toltésjelz6 LED-ek segitségével kell ellendrizni. A repulést
legalabb 80%-os toltottséggel javasolt megkezdeni).

A propellerek vizualis ellen6rzése, kulonds tekintettel az esetleges mechanikai
sérulésekre, valamint annak ellenérzésére, hogy a propellerek megfelel6en
rogzitettek-e.

Altalanos ellenérzés: kabelek, csatlakozasok, videdkapcsolat, hasznos teher stb.
A hasznosteherallapota, a karok és az alapkeret épsége, valamint annak ellenbrzése,
hogy a csavarok megfeleléen meg vannak-e huzva.

A repulési helyszin meghatarozasa.

A végrehajtando feladat megfelel6 elemzése.

A szukséges engedélyek igénylése és beszerzése.

A munka elvégzéséhez szukséges eszkdzok és kiegészitdk elbkészitése.

A pilota egészseéges és felkészult a munkara.

Felszallas el6tti feladatok és ellendrzések

Az id6jarasi feltételek megfeleléek a feladathoz: nincs villamlas, megfelel
hémérséklet, latotavolsag, csapadek, szélsebesség stb.

A dron altalanos vizualis ellenérzése és allapotfelmérése.

Ellenérizni, hogy a dron egyenletes talajon helyezkedik-e el, tavol a fémfellletektdl.
Minden akkumulator feltdltve és ellendrizve: taviranyitd, dron, videdeszkozok és
kiegészit6k.

A dréon akkumulatoranak allapotat a repulés el6tt az akkumulatoron talalhaté
toltésjelz6 LED-ek segitségével kell ellendrizni. Javasolt a repulést legalabb 80%-0s
toltottséggel megkezdeni.

A drén és minden kiegészitdje tiszta allapotban van.

A leszallétalp és minden kiegészitd biztonsagosan rogzitve van.

Hajtsd ki a dron karjait, és huzd meg a rogzitd elemeket.

Hajtsd ki a propellereket szimmetrikusan

A propellerek tisztak, sértetlenek, megfelel6en rogzitettek és helyesen pozicionaltak.
A taviranyitd be van kapcsolva és megfeleléen beallitva. A taviranyitét MINDIG
kapcsoljuk be a dron akkumulatoranak csatlakoztatasa elétt.

Ellenérizd a radio-, telemetria- és videdantennakat.

SOHA ne hagyd az akkumulatorokat hosszu ideig csatlakoztatva.
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A dron bekapcsolasa el6tt hagyj elegendd szabad teret, és allj legalabb 10 m (35 lab)
tavolsagratéle.

Szukség esetén végezd el az iranytl kalibralasat.

Ellendrizd a videdjelt a kijelz6n.

Gy6z6dj meg rola, hogy az eszkdz elegendé miholdkapcsolattal rendelkezik,
legalabb 7, vagy a kijelzett miholdak szama nagyobb

Ellenérizd, hogy az HDOP érték 1,1 alatt legyen.

Ellenérizd, hogy a felszerelt eszk6zok megfeleléen miikodnek-e.

Gy6z6dj meg réla, hogy a folyadékszint megfeleld (permetezétartaly esetén)
Gy6z6dj meg réla, hogy a kivalasztott feladat valéban az, amelyet végre akarsz
hajtani, meg van tervezve és megfeleléen elemezve.

Ellendrizd, hogy a felszallasi terulet kell6en tiszta-e.

Aktivald a dront és hajtsd végre a felszallast.

Felszallas utani feladatok

Stabilizald a drdont, és tartsd legalabb 2 m magassagban.
Teszteld a balra és jobbra forgatast, az el6re/hatra mozgasokat, valamint a jobb és bal
délést.
Ellenérizd, hogy a drén stabil, és nincsenek rendellenes rezgések.
Ellenérizd az akkumulator feszultségét..
Inditsd el a kuldetést a dronnal
A kuldetés soran elvégzendd feladatok
Rendszeresen ellenérizd az akkumulatorok feszultségét és toltottségi szintjét.
Ellen6rizd a repulési magassagot és a megengedett maximalis tavolsagot..
Ha a drén vagy a taviranyité akkumulatora lemerdl, szallitsd le a dront biztonsagos
helyen.
A repulés soran a pilétanak folyamatosan figyelnie kell az akkumulator feszultségét,
amelynek mindig 43,5 V felett kell lennie, még a maximalis felszall6tomeg (MTOM)
eseténis.
Akkumulator feszultsége 43,5 V ala csdkken:

o Amikor az akkumulator feszultsége 43,5 V ala csdkken, kezd el visszahozni és

leszallitani a dront.

A leszallas utan kapcsold ki a motorokat (kikapcsold/felszerelés kikapcsolasa
funkcid)
Kuldetés vége.
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Leszallas utani feladatok és ellendrzések

Szukség esetén kapcsold ki a professzionalis berendezéseket.

Kapcsold ki a dront az akkumulator kihuzasaval a csatlakozébal.

Kapcsold ki a taviranyitot.

Tisztitsd meg alaposan a dront (akkumulatorok, eszk6zok, kamera stb.).

Szereld szét, tisztitsd meg, ellendrizd, és tarold megfeleléen az 06sszes
professzionalis berendezést.

A repulési naploban rogzitsd a repulést és minden jelentés eseményt. Ennek a
dokumentumnak a pontos vezetése kotelez6 a dron Uzemeltetésének és
élettartamanak nyomon kovetéséhez, valamint a megfelel6 iddzitésu
karbantartasok elésegitéséhez (minden 300 repulési 6ra utan).

Jegyezd fel a hasznalt akkumulatorokban megmaradt névleges feszultséget. A
mezorél valo visszatérés utan vedd ki az akkumulatorokat a tarolédobozbdl, és tarold
hivas, jol szell6z6 helyen.

NE tarold az akkumulatorokat hosszu ideig tultoltve vagy teljesen lemeritve.
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Checklists — Ellenorzo listak

Elso felszallas elott

Altalanos szerkezeti és mechanikai ellen6rzés

A propellereket egyenként ellendrizni; még kisebb sérllés esetén is a felszallas tilos.
A dron karjainak rogzitbesavarjainak meghuzottsaga

A propellerek kinyitott allapotban

Kapcsold be a taviranyitoét, és inditsd el az ABZ Control alkalmazast.

Amikor az ABZ Control a csatlakozasra var, kapcsold be a dront az akkumulator
csatlakoztatasaval (a csatlakozot teljesen be kell dugni).

Ha olyan orszagban Uzemelteted a dront, ahol kotelezé a drénok tavoli azonositasa,
ellenérizd egy megfeleld alkalmazasban, hogy a Dronetag DRI helyesen sugarozza a
Remote ID-t (13. oldal).

Minden felszallas elott

A dron akkumulatoranak toltottségi szintje. A dron akkumulatoranak allapotat a
repulés el6tt a toltésjelz6 LED-ek segitségével ellendrizni kell. Ajanlott a repulést
legalabb 80%-0s toltottséggel kezdeni.

A taviranyité akkumulatoranak toltottségi szintje

Amikor az ABZ Control a csatlakozasra var, kapcsold be a dront az akkumulator
csatlakoztatasaval (a csatlakozot teljesen be kell dugni).

Ellendrizd a taviranyito és a dron kozaotti kapcsolatot.

Ellendrizd a telemetria valds idejl adatait (pl. LIDAR, energiafogyasztas) (hiba esetén
az ABZ Control alkalmazast ujra kell inditan).

Legalabb 7 miholdkapcsolat és 1,1 alatti HDOP érték jelenik meg.

Fuggetlenul attél, hogy a drén Loiter Gzemmaddban van-e (ha nem, nyomja meg az A
gombot a valtashoz).

Biztonsagos tavolsagot tarts a dron és sajat magad kdzott (legalabb 10 m/ 35 1ab).
Valtson ,Armed” Uzemmaddra a bal vezérl6kar jobb alsé iranyba tolasaval, amig a
kijelz6n meg nem jelenik az ,Armed” felirat, majd engedje fel a kart.

Amint a motorok beindultak, szallj fel biztonsagos magassagra (legalabb 3 m / 9.85
ft).

©2025 ABZ Innovation
104



Repulés tervezése ABZ Innovation L10 V2

Felszallas utan

Iranytl beallitasa egy teljes, 360°-0s forgatassal a dron fuggdbleges tengelye koril
Ellenérizze a dron stabilitasat és mozgasat.

Replulés kdzben gyakran ellendrizze az akkumulator allapotat és feszlltségét.

Ha a dron vagy a taviranyité akkumulatora lemerul6ben van, szallitsa a dront
biztonsagos helyre leszallashoz.

»A repulés soran a pilétanak folyamatosan figyelemmel kell kisérnie az akkumulator
feszultségét, amelynek mindig 43,5 V felett kell lennie, még a Maximalis
Felszallotomeg (MTOM) mellett is. Az ABZ Control akkumulatorjelzé ikon csak
tajékoztato jellegl, és hozzavetbleges értéket mutat.

Szallitsa le a dront dvatosan, biztonsagos slllyedési sebességgel.

Leszallas utan

Valtson ,Disarmed” Uzemmaodra a bal vezérldkart lefelé tolva, amig a kijelz6n meg
nem jelenik a ,Disarmed” felirat és a motorok teljesen le nem allna.
A repulés végén el6szor kapcsolja ki a dront, majd a taviranyitot.
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Hibaelharitas

Barmilyen meghibasodas esetén forduljon az ABZ Innovation szervizkdzpontjahoz tovabbi
utasitasokeért. A piléta vagy az uzemelteté szamara javitasi kisérlet nem engedélyezett.

abzinnovation.com/authorized_services/

Potalkatrészek
Csak az ABZ Innovation altal biztositott, eredeti alkatrészek minéstlnek megfelelének.

A drénnak nincsenek élettartam-korlatozott alkatrészei, azonban a propellereket és a motorokat
gyakran ellendrizni kell, és rendellenesség esetén cserélni kell 6ket.

A propellerek és az akkumulator cseréjén kivul minden javitast vagy alkatrészcserét kizarélag egy
hivatalos ABZ Innovation forgalmazd szervizkdzpontjaban, képzett és mindsitett technikus
végezhet. Soha ne javitson a drénon, amig az be van kapcsolva.

Poétalkatrészek és alkatrészszamok listaja:

e Akkumulator: ABZ-L10-GP-EC-001 (Normal méret)

e Akkumulator: ABZ-L10-GP-EC-002 (Kompakt méret)
e Propeller CW: ABZ-L10-EFT-FR-006

e Propeller CCW: ABZ-L10-EFT-FR-007
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Propellerek cseréje:
Csereeszko6zok:

e HEX4 kulcs
e Menetrogzitd (e.g. Loctite 243)
e Eredeti ABZ Innovation L10 propellerek

Gondosan ellen6rizze a motorok és a propellerek forgasiranyat. A motorokon nyilakkal
van jeldlve, a propellereken pedig a ,CW” vagy ,CCW?” jelzés talalhato.

Csavarja ki a két 4 mm-es HEX csavart, szerelje le a propellerek rogzité sapkajat,
tavolitsa el a propellerek felsé alatétjeit, vegye le a propellereket, majd szerelje fel az Uj
propellereket. Helyezze vissza a felsé alatétet és a rogzité sapkat. Tisztitsa meg a 4
mm-es HEX csavarokat a menetzaré6 maradvanyoktdl, és vigyen fel Uj menetzard
anyagot a gyartd utasitasai szerint. Huzza meg a csavarokat ugy, hogy a
propellereknek ne legyen axialis és radialis jatéka, de még mindig konnyen lehessen
Oket kinyitni és dsszecsukni.
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A hulladékkezeléssel kapcsolatos informacidkat kdzvetlendl a helyi ABZ Innovation
forgalmazoéktol vagy viszonteladoktol szerezze be. Mindig tartsa be a helyi el6irasokat
a hulladékkezelés és ujrahasznositas soran. Ha egy alkatrész élettartama lejart, hibas
vagy torott, gondoskodni kell arrél, hogy ne lehessen Ujra hasznalni, amit egy ABZ
Innovation forgalmazad vagy viszonteladd végezhet el.
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Iranyti kalibracioja
Az iranytl kalibraciojat a Settings > IMU > Compass menupontok alatt tudod beallitani.

Disarmed .l

Back

Start the individual calibration steps by clicking one of the buttons
Accelerometer | to the left

=
‘Compass Calibral

Level Horizon

Gyro

Pressure

CompassMot

A kalibracioét csak akkor szabad elvégezni, ha azt a szoftver kéri vagy a Szervizkdzpont
utasitja. NE hasznalja a Gyors kalibraciot!

A dréonnak be kell kapcsolva lennie, ,Disarmed” allapotban.

Tavolitson el minden fémtargyat és elektronikai eszk6zt a zsebébd.

A kalibraciés folyamatot az ,OK” gomb megnyomasaval indithatja el.

Fogja meg kézzel a dront, és forgassa 360°-ban minden tengely korul, mindkét
forgasiranyban

Addig, amig a statuszsav teljesen nem telik (altalaban 1-2 perc).

e Akalibracio eredményét a kalibracié mindségét jelz6 visszajelzés mutatja:

Calibration complete

Compass 1 (primary, external)

o Z0old: jo min6seégu kalibracio -> Csak a zold jelzi a sikeres kalibraciot!
o Sarga: kozepes mindsegu kalibracio, érdemes ujrakalibralni
o Piros: nem elfogadhatd, végezze el Ujra

A kalibracio befejezése utan NE nyomja meg a Felllet ,Restart” gombjat. Ehelyett kattintson az
,LOK”-ra. Varja meg, amig a zold folyamatjelz6 sav teljesen betdltédik, majd inditsa Ujra a dront az
akkumulator gombjanak hasznalataval (rovid nyomas, majd hosszu nyomas).
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